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บทคัดยอ

ในงานนี้เราไดศึกษาถึงระบบพลวัตอลวนลูที่ถูกรบกวนซึ่งสามารถอธิบายไดดวย
ระบบสมการตอไปนี้
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เมื่อ , ,x y z   คือ ตวัแปร ,a b และ c เปนพารามิเตอรที่เปนจํ านวนจริงบวกและ ( )f x อยู
บนเงื่อนไขที่เหมาะสม

ขัน้แรกเราไดศึกษาเงื่อนไขที่เหมาะสมของพารามิเตอรที่ทํ าใหจุดสมดุลของระบบ
พลวัตอลวนลูที่ถูกรบกวนเสถียรเชิงเสนกํ ากับ

ตอมาไดศึกษาวิธีการในการควบคุมความอลวนโดยใชตัวควบคุมยอนกลับและตัว
ควบคมุยอนกลับที่มีขอบเขต ทัง้สองวิธีนี้ไดควบคุมความอลวนไปยังจุดสมดุล โดยที่
เสถียรภาพของจุดสมดุลนั้นเราไดศึกษาโดยใช Routh-Hurwitz criteria และในแตละวิธีจะ
มกีารจํ าลองเชิงตัวเลขดวย

สุดทายเราไดศึกษาการพรอมสัมพันธของระบบพลวัตอลวนลูที่ถูกรบกวนโดยวิธี
การควบคุมที่ปรับเปลี่ยนได วิธีการ Pecora and Carroll และ วธีิการ one-way coupling
และเราแสดงตัวอยางโดยผลการทดลองเชิงตัวเลข
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