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บทคัดยอ 

การคนควาแบบอิสระนี้มุงศึกษาตนแบบระบบติดตามการเคล่ือนท่ีของยานพาหนะจาก
ระบบกําหนดตําแหนงบนพ้ืนโลกผานเครือขายอินเตอรเน็ตโดยใชโปรแกรมรหัสเปด วัตถุประสงค
ของการศึกษาประกอบดวย (1) เพื่อศึกษาและพัฒนาเทคนิคทางคอมพิวเตอรท่ีจะนํามาใชในการ
พัฒนาระบบติดตามการเคล่ือนท่ีของยานพาหนะ (2) เพื่อพัฒนาและนําเสนอวิธีการแสดงผลระบบ
ติดตามการเคล่ือนท่ีของยานพาหนะบนอินเตอรเน็ตดวยโปรแกรมรหัสเปด และ (3) เพื่อพัฒนา
วิธีการเช่ือมโยงขอมูลเชิงพื้นท่ี เขากับขอมูลคุณลักษณะท่ีจัดเก็บในฐานขอมูลเชิงสัมพันธ 

การศึกษาคนควาเร่ิมจากการศึกษาวิธีการทํางานของระบบติดตามการเคล่ือนท่ีของ
ยานพาหนะ และการแสดงแผนท่ีบนเครือขายอินเตอรเน็ต จากนั้นทําการศึกษาการพัฒนาโปรแกรม
ระบบติดตามการเคล่ือนท่ีซ่ึงประกอบดวย การแสดงแผนท่ีฐานและการซอนทับดวยตําแหนงพิกัด
ของยานพาหนะท่ีไดจากเครื่องรับสัญญาณจากระบบกําหนดตําแหนงบนพ้ืนโลก โครงสรางขอมูล
แผนท่ีฐานท่ีใชในการศึกษาประกอบดวยขอมูลราสเตอรและเวกเตอร รวมท้ังขอมูลคุณลักษณะซ่ึง
จัดทําเปนฐานขอมูลเชิงสัมพันธ การซอนทับตําแหนงพิกัดของยานพาหนะบนแผนท่ีฐาน
ประกอบดวยการแปลงคาพิกัดจากระบบพิกัดภูมิศาสตรใหอยูในระบบพิกัดของจอภาพ จากน้ันทํา
การทดสอบการทํางานของโปรแกรม และสอบถามความเห็นของผูใชงาน 

ผลการศึกษาแสดงถึงความเปนไปไดของการติดตามการเคล่ือนท่ีของยานพาหนะผาน
เครือขายอินเตอรเน็ต ซ่ึงพัฒนาข้ึนจากโปรแกรมรหัสเปดโดยเช่ือมโยงกับขอมูลเชิงภูมิศาสตรท่ี
จัดเก็บในฐานขอมูลเชิงสัมพันธ ผลท่ีไดแสดงถึงศักยภาพในการประยุกตใชงานสูงภายใตการ
พัฒนาตอยอดตอไป 
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ABSTRACT 

This independent research aimed to study the prototype for vehicle tracking system 
from global positioning system via internet network using the open source program. The 
objectives of this study include (1) to study and develop the computer technique which are used 
to develop vehicle tracking system; (2) to develop and present the displayed process of vehicle 
tracking system via internet by the open source program; and (3) to develop the connection 
process between the spatial data and attribute data stored in the relational database. 

The research proceeded with the studying of the operational procedure for vehicle 
tracking system and displaying the map via the internet network, then, studying of the tracking 
system program development that consists of displaying the base map and the overlaying of 
vehicle positions from the GPS. The base map data structure used in the study consists of both 
raster and vector data including attribute data which are in the relational database. The overlaying 
of vehicle positions on the base map is also included of the position transformation from 
geographic coordinate to monitor coordinates. After that, the program has been tested for its 
functions and users’ view points. 

The study showed the possibility for the vehicle tracking via internet network using 
open source program connected with geographic data stored in relational database.  
It showed high functional potential for its application under further development. 


