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บทคัดยอ 

 
โครงงานการพัฒนาโปรแกรมควบคุมกึ่งอัตโนมัติสําหรับอุปกรณติดตามวัตถุทองฟา

ชนิดอิเควทอเรียล เปนการนําเอาองคความรูทางวิศวกรรมศาสตรมาประยุกตใชกับอุปกรณติดตาม
วัตถุทองฟาในประเทศไทย ซ่ึงท่ัวไปแลวอุปกรณติดตามวัตถุทองฟาท่ีผลิตในประเทศไทยเปน
ระบบการควบคุมดวยมือ ดวยการบูรณาการองคความรูท้ังสองสามารถสรางความสะดวกสบาย
ใหกับผูท่ีมีใจรักในดาราศาสตรรวมถึงนักดาราศาสตรสมัครเลน โดยตัวโปรแกรมสามารถส่ังให
อุปกรณติดตามวัตถุทองฟาท่ีเช่ือมตอกับโปรแกรมดังกลาวเล็งไปยังพิกัดของวัตถุทองฟาท่ีตองการ 
 ซ่ึงโปรแกรมท่ีถูกพัฒนาข้ึนนี้จะเปนโปรแกรมการติดตามวัตถุทองฟาแบบกึ่งอัตโนมัติ 
กลาวคือ ผูใชงานสามารถเลือกวัตถุทองฟาท่ีตองการผานทางโปรแกรมจําลองทองฟา แลว
โปรแกรมจะสงชุดคําส่ังตาง ๆ ไปยังกลไกควบคุมของอุปกรณติดตาม ท่ีมีไมโครคอนโทรเลอร
และสเต็ปมอรเตอรเปนอุปกรณหลักในการควบคุมการทํางานพอใจตอการใชงานระบบจีคิว จาก
แบบสอบถามและผูใหสัมภาษณมีความคิดเห็นวา การออกแบบสวนประสานงานกับผูใชโดยใช
ระบบจีคิวเปนเคร่ืองมือชวยใหไดมาซ่ึง สวนประสานงานกับผูใชท่ีตองการ ลดระยะเวลาและ
ข้ันตอนการดําเนินงานได มีความเขาใจและใชงานไดเปนอยางดี แตท้ังนี้ควรปรับปรุงเร่ืองจํานวน
ขององคประกอบตาง เชนรูปท่ีใช ใหมีความหลากหลายมากกวานี้ 
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ABSTRACT 
 
 Development of Semi-Automatic Controlling Program for Equatorial Star Tracker Mount 
is applying the Computer Engineering knowledge to Astronomical Instruments in Thailand. 
Actually,  instruments which builded from Thailand have no automatic system. With those 
combination makes people who love in astronomy including the amateur-astronomer more 
comfortably. This program would slew the equatorial star tracker mount to target sky object. 
 This program is a semi-automatic controlling, that means users can select their target 
through planetarium software. Then program would send packet of instructions to astronomy 
instrument’s mechanism, which micro-controller and stepper motor are the main control stuffs. 
 
 
 
 
 
 
 


