
บทที่  2 
การทบทวนวรรณกรรม 

 
 2.1    ทฤษฎีและแนวคิดท่ีเก่ียวของ 

2.1.1  แนวคิดเก่ียวกับหลักในการเก็บภาษีอากรลักษณะของภาษีอากรท่ีดี 
 ในการจดัเก็บภาษีอากรนั้นรัฐตองคํานึงถึงลักษณะของภาษีอากรวาจะมีความเปนธรรม 
เหมาะสม  และกอใหเกดิประโยชนท้ังฝายรัฐบาลการจัดเก็บและฝายผูเสียภาษีอากรใหมากท่ีสุด  
จากการศึกษาพบวาลักษณะของภาษีอากรท่ีดีนั้นตองประกอบดวย 

1)  หลักความยุติธรรมหรือหลักความเปนธรรม (Equity)  ซ่ึงสามารถแสดงออกให
เห็นโดยการที่รัฐไดแบงภาระภาษีใหกับประชาชนผูมีหนาท่ีเสียภาษีอยางเปนธรรม  หลักการ
ดังกลาวเปนหัวใจของระบบภาษีอากรท่ีดี  ถาหากระบบภาษีอากรมีความยุติธรรมหรือเปนธรรม
แลว  ก็จะนําไปสูความยินยอมเสียภาษีโดยสมัครใจของผูเสียภาษี(Voluntary Compliance) ซ่ึง 
อาดัม สมิธ           นักเศรษฐศาสตรผูมีช่ือเสียงไดสนับสนุนใหใชอัตราภาษีแบบคงท่ี  เปนเคร่ือง
กําหนดความสามารถและไมสนับสนุนใหมีการยกเวนหรือใชสิทธิพิเศษแกบุคคลหนึ่งบุคคลใด  
ท้ังนี้ก็เพื่อตองการเปดโอกาสใหทุกคนมีโอกาสเทาเทียมกันในการเลือกประกอบอาชีพไดโดยเสรี 
จากหลักความยุติธรรม ดังกลาวนี้ถือไดวาเปนการสนับสนุนลัทธิเศรษฐกิจเสรีนิยมอยางหนึ่ง  โดย
ใหมีการแทรกแซงของรัฐบาลนอยท่ีสุด 

2) หลักความแนนอน (Certainty) คือจะตองมีการกําหนดภาระภาษีอากรใหประชาชน
ทราบลวงหนาวาจะตองเสียภาษีเปนจํานวนเทาใด  จะตองเสียเม่ือใด  และจะตองเสียดวยวิธีใด  
หรือภาษีอากรท่ีเรียกเก็บนั้นตองมีความชัดเจนในแงของบุคคลผูท่ีตองเสียภาษ ี อัตราภาษี กําหนด 
เวลาในการเสียภาษี  และในเง่ือนไขอ่ืน ๆ ดวย 
        3) หลักความเปนกลาง (Neutrality) หมายถึง ระบบภาษีอากรท่ีมีโครงสรางเปนกลาง
ใน ทางเศรษฐกิจมากท่ีสุดไมเปล่ียนแปลง         หรือกระทบกระเทือนรูปแบบการบริโภคหรือการ
ออม    การแขงขันผลิตสินคาและบริการของผูผลิต  ตลอดจนการทํางานของกลไกตลาด ท้ังนี้
เพื่อใหกลไกตลาด สามารถทําหนาท่ีในการจัดสรรทรัพยากรไปใชอยางมีประสิทธิภาพ 
      4) หลักอํานวยรายได (Productivity) หมายถึง  ภาษอีากรท่ีดีจะตองเปนภาษี  ท่ีสามารถ
ทํารายไดสูงใหกับรัฐบาล จงึควรประกอบดวยภาษีอากรนอยประเภทแตภาษีอากรแตละประเภท
ตอง 
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สามารถทํารายไดสูงใหรัฐบาล ในสถานการณทางเศรษฐกิจทุกรูปแบบ    โดยมีลักษณะท่ีสําคัญ 2 
ประการ คือ 
        ประการแรก   จะตองเปนภาษีอากรท่ีมีฐานกวาง  กลาวคือจะตองครอบคลุมจํานวน            
ผูเสียภาษีอากรจํานวนมาก     และขณะเดียวกันฐานภาษีท่ีใชเรียกเก็บภาษีจากผูเสียภาษีอากรแตละ
รายจะตองมีขนาดใหญดวย  ภาษีอากรท่ีมีฐานกวางเชนนี้จะทํารายไดใหกับประเทศไดสูง      โดย    
ไมจําเปนตองใชอัตราภาษีท่ีสูงเทาใดนัก  ตัวอยางเชน ภาษีเงินได  เปนตน 
        ประการท่ีสอง  อัตราภาษีท่ีใชหากเปนอัตราภาษีลักษณะกาวหนา  เม่ือฐานภาษีขนาด
ใหญข้ึนจะทําใหรัฐบาลไดรับรายไดภาษีอากรมากข้ึนในสัดสวนท่ีสูงกวาการขยายตัวของฐานภาษี 
 ปจจุบันภาษีท่ีนาจะอํานวยรายไดใหกบัรัฐบาลไทยไดมาก  แตยังไมมีการบังคับใช คือ   
ภาษีมรดก เปนตน  ซ่ึงเปนภาษีท่ีมีฐานกวางและเปนภาษีท่ีจะสรางรายไดใหกับรัฐบาลไดอยาง
สมํ่าเสมอและตลอดไป 

      5) หลักความยืดหยุน (Flexibility) หมายถึง ภาษอีากรท่ีดีควรจะเปนเคร่ืองมือในการ
ชวยบรรลุวัตถุประสงคในการรักษาเสถียรภาพในทางเศรษฐกิจดวย  คือ สามารถปรับตัวเขากับการ
เปล่ียนแปลงในทางเศรษฐกิจไดเปนอยางดีและเหมาะสม  ซ่ึงโดยท่ัวไปจะเปนโครงสรางท่ีมีอัตรา
ภาษแีบบกาวหนา  เชน  ภาษีเงินไดบุคคลธรรมดา เปนตน 

      6)  หลักประสิทธิภาพในการบริหาร (Administrative Efficiency) หมายถึง ภาษอีากรท่ี
ดีตองทําใหรัฐสามารถบริหารการจัดเก็บไดอยางมีประสิทธิภาพ  เสียคาใชจายในการจัดเก็บ 
(Collection  Cost) นอยท่ีสุด  ซ่ึงคาใชจายในการจัดเก็บนั้นนับวาเปนความสูญเปลาในทางเศรษฐกจิ  
ท้ังนี้เพราะการจัดเก็บภาษีเปนเพียงการโอนทรัพยากรจากภาคเอกชนมาสูภาครัฐบาล  โดยมิได
กอใหเกิดรายไดหรือผลผลิตของประเทศแตอยางใด 

2.1.2  แนวคิดเก่ียวกับการบริหารภาษี 
แนวคิดเกีย่วกบัการบริหารภาษีอากร  
ประสิทธิภาพในการบริหารภาษีอากรเปนปจจัยสําคัญท่ีจะทําใหระบบภาษีอากร

สามารถดําเนินการใหเปนไปตามวัตถุประสงคของรัฐบาลและสังคมได ดังนั้น เม่ือเราทราบแลววา 
ควรเก็บภาษีอะไร จึงตองหันมาใหความสนใจตอปญหาวาจะเก็บอยางไร หากระบบภาษีอากรดีแต
การบริหารภาษีอากรไมดี ก็จะทําใหระบบภาษีอากรนั้นลมเหลวได หรือทําใหกลายเปนระบบภาษี
ท่ีไมยุติธรรมได 

การปรับปรุงประสิทธิภาพในการจัดเก็บภาษีใหสูงข้ึนนั้น มีทางดําเนินการไดหลาย
ประการ เพราะการบริหารภาษีอากรข้ึนอยูกับปจจัยหลายดานดวยกัน เปนตนวา ดานตัวบท
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กฎหมายภาษีอากร ดานวิธีการดําเนินการจัดเก็บ การติดตามตรวจสอบและการลงโทษ ผูหลีกเล่ียง
ดานเจาหนาท่ีฝายภาษีอากร และดานความรูสึกของประชาชนผูเสียภาษี เฉพาะสวนท่ีเกี่ยวของกับ
ระบบภาษีอากรสามารถพิจารณาสาระสําคัญได คือ 

ประการแรก เพื่อใหประชาชนไดยินดีปฏิบัติตามกฎหมายภาษีอากร มีหลักเบ้ืองตนวา
จะตองพยายามบัญญัติกฎหมายภาษีอากรชัดเจน เขาใจงาย ประชาชนสามารถปฏิบัติตามได 
หลักเกณฑขอนี้แตกตางกับขอเท็จจริงในการปฏิบัติท่ัว ๆ ไป เพราะมักจะปรากฏวา กฎหมายภาษี
อากรของประเทศสวนใหญในโลกเปนกฎหมายท่ีเขาใจยากท่ีสุดในบรรดากฎหมายท้ังหลาย แต
อยางไรก็ตาม รัฐบาลจะตองพยายามหาวิธีการปรับปรุงกฎหมายภาษีอากรใหมีความยุงยากนอยลง 

ประการท่ีสอง จะตองใหความรูความเขาใจแกประชาชนเกี่ยวกับบทบัญญัติของภาษี
อากรท่ีจัดเก็บอยู ตลอดจนวิธีการปฏิบัติตาม นอกจากนี้เม่ือมีการออกกฎหมายภาษีอากรใหมหรือมี
การเปล่ียนแปลงกฎหมายเกาก็ควรจะไดมีการชี้แจงใหประชาชนเขาใจดวย 

 

2.1.3   แนวคิดอ่ืน ๆ เก่ียวกับหลักเกณฑในการเก็บภาษี 

        เกริกเกียรติ  พิพัฒนเสรีธรรม (2546) กลาวถึงหลักเกณฑของระบบภาษีอากรท่ีดี  
อดัม  สมิธ (Adam  Smith)  ไดสรุปหลักเกณฑเหลานี้ออกเปน 7 ประการ ดังนี้ 

หลักของความแนนอน (Certainty) ภาษีอากรท่ีดีตองมีความแนนอนโดยเฉพาะใน
ดานของตัวบทกฎหมาย เชน ใครคือผูมีหนาท่ีเสียภาษี ตองเสียภาษีเม่ือไร วิธีการใด    อัตราภาษี 
วิธีการคํานวณ การยื่นแบบชําระภาษี จะตองสามารถปฏิบัติไดชัดเจนและวางแผนธุรกิจได 
นอกจากความแนนอนในดานของผูเสียภาษีแลวในแงของรัฐบาล ภาษีท่ีดีควรที่จะมีความแนนอน
ในการทํารายไดใหกับรัฐบาลดวย 

หลักของความประหยัด (Low compliance and collection costs) ภาษีอากรท่ีดีควร
คํานึงถึงการประหยัดหรือคาใชจายในการบริหารภาษีท่ีนอยท่ีสุด เพื่อใหไดรับเงินคาภาษีอากรมาก
ท่ีสุด โดยมุงหมายในเร่ืองประสิทธิภาพในการบริหารภาษี 

หลักของความเสมอภาค (Equity) การจัดเก็บภาษีท่ีดีนั้นจะตองกอใหเกิดความ          
ยุติธรรมหรือความเสมอภาคในหมูผูเสียภาษีทุกคน การพิจารณาความเปนธรรมนั้น ตองพิจารณา  
ท้ังความเปนธรรมเก่ียวกับภาษีท่ีจะจัดเก็บ และความเปนธรรมท่ีเกิดข้ึนจากการปฏิบัติการจัดเก็บ
ภาษีนั้น 

หลักของการยอมรับ (Acceptability) การบริหารการจัดเก็บภาษีอากรแตละประเภทจะ
ทําไดงายข้ึน ถาหากประชาชนใหความรวมมือในการเสียภาษี การที่จะใหประชาชนยอมรับนั้น     
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ข้ึนอยูกับความยุติธรรมในการจัดเก็บภาษี และข้ึนอยูกับความสัมพันธระหวางการเสียภาษีและ
ประโยชนท่ีผูเสียภาษีไดรับจากรัฐบาลอีกดวย 

หลักของการเปนไปไดในทางปฏิบัติ (Enforceability) ในระบบภาษีท่ีดีนั้นภาษีอากร
ทุกประเภทท่ีจะจัดเก็บจะตองสามารถทําการบริหารการจัดเก็บอยางไดผล ในทางปฏิบัติ ภาษีอากร
บางอยางแมจะมีเหตุผลดีในทางทฤษฎี แตในทางปฏิบัติการจัดเก็บเปนไปไดยาก ภาษีนั้นจะถือเปน
ภาษีท่ีดีไมได 

หลักของการทํารายได (Productivity) ภาษีท่ีดีสําหรับรัฐบาลนั้น ควรเปนภาษีท่ี
สามารถทํารายไดใหแกรัฐบาลเปนอยางดีดวยกลาวคือ  เปนภาษีท่ีมีฐานใหญ และฐานของภาษี
ขยายตัวได   รวดเร็วตามความเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจ ซ่ึงจะทําใหรัฐบาลไดรับรายไดจากภาษี
อากรนั้นไดมากโดยท่ีไมตองเพ่ิมอัตราการจัดเก็บภาษีนั้น 

 หลักของความยืดหยุน (Flexibility) ภาษีท่ีดีนั้นควรท่ีจะเปนภาษีท่ีมีความ 
ยืดหยุนสามารถปรับตัวเขากับการเปล่ียนแปลงของภาวะเศรษฐกิจของประเทศ หรือการ        
เปล่ียนแปลงฐานทางเศรษฐกิจของผูเสียภาษีไดงาย 
 

2.1.4   แนวคิดเก่ียวกับการวัดประสิทธิภาพ 
      

การวิเคราะหสมรรถวิสัยในการจัดเก็บภาษีอากรในประเทศไทย ไดใชวิธีการวัด
ประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีอากรของไทยไวดังนี้ (จงรัก ระรวยทรง, 2529) 
 การวัดประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีอากร สามารถวัดไดหลายทางดวยกันท่ีนิยมมาก 
คือ ใชดัชนีความพยายามในการจัดเก็บภาษีอากร (tax effort) โดยเปรียบเทียบระหวาง    ตัวเลขท่ี
จัดเก็บไดจริงกับตัวเลขประมาณการ ตามสมการดังนี้ 
 

                     E = T /   ^T  

 โดยท่ี      E  = ดัชนีความพยายามในการเก็บภาษี 
   T  = รายไดภาษีอากรท่ีจัดเก็บไดจริง 

    T^            = รายไดภาษีอากรท่ีคาดวาจะเก็บได 

 
คาความพยายาม  (E)  ท่ีคํานวณไดถือเปนเคร่ืองช้ีวัดผลการจัดเก็บภาษีอากรตาม

หลักเกณฑดังนี้ 
          คา  E = 1  แสดงวาความพยายามในการจัดเก็บภาษีอยูในระดับปกติหรือระดับท่ียอมรับได 
          คา  E  >  1  แสดงวาความพยายามในการจัดเก็บอยูในระดับสูงกวาปกติ 
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          คา  E  <  1  แสดงวาความพยายามในการจัดเก็บอยูในระดับตํ่ากวาปกติตองมีการแกไขปรับปรุง 
ดังนั้น  ความพยายามในการจัดเก็บรายไดภาษีสรรพากร จึงแสดงถึงความมี

ประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีอากรท่ีเหมาะสม 
 

2.15 แนวคิดการพยากรณขอมูลอนุกรมเวลา  โดยวิธี Box – Jenkins 
การศึกษาอนุกรมเวลาของผลการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มในอุตสาหกรรมการผลิต  โดย

การกําหนดรูปแบบใหกับอนุกรมเวลา เพื่อพิจารณาการเคล่ือนไหวของผลการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่ม
ในอุตสาหกรรมการผลิตวามีอิทธิพลของแนวโนมและฤดูกาลเกี่ยวของหรือไม พรอมท้ังนํารูปแบบ
ของสมการท่ีไดทําการวิเคราะหอนุกรมเวลาแลว นํามาพยากรณผลการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มใน
อุตสาหกรรมการผลิตรายเดือนท่ีทําการศึกษาไปลวงหนา เพื่อนําคาพยากรณดังกลาวมาใชคาดคะเน
ผลการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มในอุตสาหกรรมการผลิต  ซ่ึงจะเปนประโยชนในการวางแผนการ
บริหารการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มของอุตสาหกรรมการผลิต นําไปสูการจัดเก็บภาษีท่ีประสิทธิภาพ
อยางสูงสุดตอไป   

โดยในการศึกษาคร้ังนี้ จะใชการวิเคราะหอนุกรมเวลาผลการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มใน
อุตสาหกรรมการผลิตของสํานักงานสรรพากรพื้นท่ีลําปาง  โดยวิธี Box-Jenkins ซ่ึงกอนทําการ
พยากรณควรทราบกอนวาระยะเวลาการพยากรณของวิธี Box-Jenkins จะแมนยําในชวงระยะเวลา
หนึ่งสัปดาหหรือสามสัปดาห หรือหนึ่งเดือนถึงสามเดือน หากตองการจะใชพยากรณชวงเวลาท่ี
ยาวนานกวานี้  ควรนําขอมูลท่ีทันสมัยมาปรับคาพยากรณท่ีไดทําไวแลว  เพื่อใหคาความ
คลาดเคล่ือนจากการพยากรณลดลง 

วิธีการวิเคราะหอนุกรมเวลาของ Box-Jenkins เปนการวิเคราะหอนุกรมเวลาโดยการ
หารูปแบบท่ีเหมาะสมใหกับอนุกรมเวลา โดยใชคา  autocorrelation  function  (ACF)  และคา  
partial  autocorrelation  function (PACF) เปนหลักในการพิจารณา และรูปแบบท่ีเลือกใชจะอยูใน
กลุมของรูปแบบ ARIMA (p,d,q) หรือเรียก  integrated  autoregressive  moving  average  order  p  
และ  q  ซ่ึงเปนรูปแบบท่ีกําหนดวาคาพยากรณในอนาคตเปนคาท่ีไดจากการสังเกตหรือคาพยากรณ
กอนหนา  และความคลาดเคล่ือนของการพยากรณกอนหนา  โดยเปนการรวมสวนของรูปแบบ AR 
(p)  และรูปแบบ  MA (q)  เขาดวยกัน  รูปแบบ AR (p)  หมายถึงรูปแบบที่แสดงวาคาสังเกต Yt จะ
ข้ึนอยูกับคา Yt , Yt-1 , .Yt-2,…..,  Yt-p  หรือคาสังเกตท่ีเกิดข้ึนกอนหนา p คา สวนรูปแบบ MA (q)  
หมายถึงรูปแบบท่ีแสดงวาคาสังเกต Yt   จะข้ึนอยูกับคาของความคลาดเคล่ือน 1−tε  , 2−tε  ,....., qt−ε

หรือคาความคลาดเคล่ือนท่ีเกิดข้ึนกอนหนา q คา  ซ่ึงรูปแบบ ARMA (p,q) โดยมีการกําหนด
รูปแบบดังนี้ 
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AR (p)  คือ    Yt   =   0θ  + Ø1Yt-1 + ... +  ØpYt-p + tε  

 
MA (q)   คือ    Yt   =   0θ + tε  -  1θ 1−tε - ….- qθ qt−ε  

 
 ARMA (p,q) คือ    Yt   =   0θ  + Ø1Yt-1 + ... +  ØpYt-p + tε -  1θ 1−tε - ….- qθ qt−ε  
 

อนุกรมเวลาที่จะนํามาศึกษาเพื่อประโยชนในการพยากรณนั้น การเคล่ือนไหวของ
อนุกรมเวลาข้ึนอยูกับสวนประกอบตางๆ ไดแก  แนวโนม (trend)  ตัวแปรฤดูกาล ( seasonal factor)  
ตัวแปรวัฏจักร ( cyclical factor )  และเหตุการณท่ีผิดปกติ ( irregular movement )  โดยวิธี Box-
Jenkins  จะสามารถแบงอนุกรมเวลาออกเปน 2 ประเภทดังนี้ 
 1)  อนุกรมเวลาท่ีเปน stationary series คืออนุกรมเวลา {Yt} ท่ีมีคาเฉล่ียและคาความ
แปรปรวนของ Yt คงท่ี นั่นคือคาเฉล่ีย E(Yt) และคาความแปรปรวน V(Yt) มีคาคงท่ีสําหรับอนุกรม
เวลาแตละอนุกรมเวลา ซ่ึงอนุกรมเวลาท่ีมีแนวโนมและ/หรืออิทธิพลฤดูกาลจะมีคาเฉล่ีย E(Yt ) ไม
คงท่ีและอนุกรมเวลาที่มีความแปรปรวนของ Yt  จะเปนลักษณะของอนุกรมเวลาท่ี V(Yt ) มีคาไม
คงท่ีซ่ึงจะเรียกอนุกรมเวลาดังกลาวนี้วา อนุกรมเวลาท่ีไมเปน stationary  series  นอกจากนั้น
อนุกรมเวลาท่ีเปน stationary  series จะเปนอนุกรมเวลาท่ีมีคาเฉล่ีย และความแปรปรวนคงท่ีแลวยัง
ตองมีคาสัมประสิทธสหสัมพันธแบบออโตท่ี lag K ข้ึนอยูกับคา K อยางเดียว อนุกรมเวลาท่ี
กําหนดรูปแบบ ARMA (p,q) ไดจะตองเปนอนุกรมเวลาท่ีเปน  stationary series แลว 

2) อนุกรมเวลาท่ีไมเปน stationary series  เปนอนุกรมเวลาท่ีไมมีคุณสมบัติเปน
stationary series การจะหารูปแบบ ARMA (p,q) ใหกับอนุกรมเวลาดังกลาวไดจะตองแปลงอนุกรม
เวลาดังกลาวใหเปนอนุกรมเวลาใหมท่ีมีคุณสมบัติ stationary series เสียกอน การแปลงอนุกรมเวลา
ท่ีไมเปน stationary series ใหเปนอนุกรมเวลาท่ีเปน stationary series อาจทําไดดวยวิธีการตางๆ
ดังนี้ 

2.1)  การหาผลตางปกติ ( regular differencing ) ของอนุกรมเวลาเพื่อกําจัดแนวโนม 
นั่นคือ   ถาอนุกรมเวลา {Yt} มีแนวโนมอยูในอนุกรมเวลาจะแปลงใหอนุกรมเวลาใหมท่ีไมมี
แนวโนม {Zt} โดย Zt =  d∇ Yt โดยท่ี d เปนลําดับของการหาผลตาง และ∇ คือผลตางของตัว
แปร เชนเม่ือ d = 1 จะได  Zt  =  tY∇  =  1−− tt YY  เม่ือ d = 2 จะได 

2111
2 2)( −−−− +−=∇−∇=−∇=∇= ttttttttt YYYYYYYYZ  เปนตน จํานวนครั้งท่ีหาผลตาง 

จะข้ึนอยูกับวาเม่ือหาผลตางแลวอนุกรมเวลาใหมเปน stationary series หรือไม  ถายังไมเปน  
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stationary series ตองหาผลตางตอไป  โดยท่ัวไปถาอนุกรมเวลามีแนวโนมเปนแบบเสนตรงจะใช 
d=1 อนุกรมเวลาท่ีมีแนวโนมเปนแบบควอดราติกจะใช d=2  

2.2)  การหาผลตางฤดูกาลของอนุกรมเวลา ถาอนุกรมเวลามีตัวแปรฤดูกาลเขามา
เกี่ยวของ จะตองแปลงอนุกรมเวลาเดิม {Yt} ใหเปนอนุกรมเวลาท่ีไมมีฤดูกาล {Zt} โดย Zt = t

DY∇

โดย D เปนลําดับของการหาผลตางฤดูกาล และ L เปนจํานวนฤดูกาลตอป เชน สําหรับอนุกรมเวลา
รายเดือน (L=12) เม่ือ D=1 จะได tt YZ 12∇=  หรือ Zt = Yt - Yt-12  และ เม่ือ D=2 จะได  

tt YZ 12
2∇=    หรือ )( 12

2
−−∇= ttt YYZ  24122 −− +−= ttt YYY   เปนตน ผลตางนี้จะทํากี่คร้ัง

ข้ึนกับวาเม่ือหาผลตางแลว อนุกรมเวลาใหมเปน stationary series หรือไม ถายังไมเปน stationary 
series ตองหาผลตางตอไป 

2.3)  การหาผลตางปกติ และผลตางฤดูกาล กรณีท่ีอนุกรมเวลามีท้ังแนวโนมและตัว
แปรฤดูกาล  การปรับใหอนุกรมเวลาเปน stationary series นั้นจะทําไดโดยการหาผลตางปกติและ
ผลตางฤดูกาล d และ D ควบคูกันไป ซ่ึงคา d เปนลําดับของการหาผลตางปกติ และคา D เปนลําดับ
ของการหาผลตางฤดูกาลท่ีคา d และ D จะมีคาเทาไรนั้นข้ึนอยูกับวาเม่ือหาผลตางและผลตาง
ฤดูกาลแลวอนุกรมเวลาใหมเปน stationary series หรือไม ถายังไมเปน stationary series ตองหา
ผลตางตอไป เชน อนุกรมเวลารายเดือน ท่ีมีท้ังแนวโนมและฤดูกาลเม่ือ d=1 และ D=1 จะแปลง
อนุกรมเวลาเดิม { Yt } ใหเปนอนุกรมเวลาใหม { Zt } โดย tt YZ 12∇∇=  =  ∇ ( 12−− tt YY ) = 

13121 2 −−− +−−= tttt YYYY  เปนตน 
2.4)  การหาลอการิทึมของขอสังเกตในอนุกรมเวลา นั่นคือแปลงอนุกรมเวลาเดิม 

{Yt} ใหเปนอนุกรมเวลาใหม {Zt} โดย Zt  = ln (Yt) การแปลงนี้จะทําเม่ือความแปรปรวนของ
อนุกรมเวลาไมคงท่ี นั่นคือ V(Yt) สําหรับคาเวลา t ตางๆ 
            การทดสอบความนิ่งของขอมูลอนุกรมเวลา (unit root test)  

การทดสอบ unit root นั้นสามารถทดสอบไดโดยใชการทดสอบ DF test และการทดสอบ  
ADF test เพื่อทดสอบความน่ิงของขอมูลท่ีนํามาศึกษา 

สมมุติฐานวาง (Null hypothesis) ของการทดสอบ DF   คือ  H0  :  ρ =  0   
จากสมการ   
  

ttt YY ερ += −1     (2.1) 
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  ซ่ึงเรียกการทดสอบ unit root โดยถา  ρ  < 1 tY  จะมีลักษณะน่ิงและถา ρ = 1 tY  จะมี
ลักษณะไมนิ่ง อยางไรก็ตามการทดสอบนี้สามารถทําไดอีกทางหน่ึงซ่ึงเหมือนกับสมการ (2.1) 
กลาวคือ  

 
    ttt YY εθ +=Δ −1     (2.2) 

 
โดยท่ี ( ) ttt YY εθ ++= −11  ซ่ึงก็คือสมการท่ี (1) นั่นเอง โดยท่ี ρ = (1+θ ) 

 
 ถา θ  ในสมการ (2.2) มีคาเปนลบ จะไดวา ρ  ในสมการ (1) จะมีคานอยกวา 1 ดังนั้น

สามารถจะสรุปไดวา การปฏิเสธ H0  :  θ  =  0  ซ่ึงเปนการยอมรับ Ha   :   θ  < 0  หมายความวา ρ < 
1  และ tY  มี integration of order zero นั่นคือ tY  มีลักษณะน่ิง และถาเราไมสามารถปฏิเสธ H0  :  
θ  =  0  ได ก็จะหมายความวา tY  มีลักษณะไมนิ่ง    

ถา tY  เปนแนวเดินเชิงสุมซ่ึงมีความโนมเอียงท่ัวไปรวมอยูดวย (random walk with drift)  
เราสามารถจะเขียน แบบจําลองไดดังนี้ 

     

ttt YY εθα ++=Δ −1     (2.3) 

 
และถา tY  เปนแนวเดินเชิงสุมซ่ึงมีความโนมเอียงท่ัวไปรวมอยูดวย (random walk with  

drift) และมีแนวโนมตามเวลาเชิงเสน (linear time trend) เราสามารถจะเขียนแบบจําลองไดดังนี้ 
 

 

ttt YtY εθβα +++=Δ −1    (2.4) 

 
โดยท่ี t = เวลา ซ่ึงก็จะทําการทดสอบ H0  :  θ  =  0  โดยมี Ha   :   θ  < 0  เชนเดียวกับท่ีกลาว

มาขางตน  
สรุปแลว DF test ไดพิจารณาสมการถดถอย 3 รูปแบบท่ีแตกตางกัน ในการทดสอบวามี unit  

root หรือไม โดยตัวพารามิเตอรท่ีอยูในความสนใจในทุกสมการ คือ θ  นั่นคือ ถา θ  =  0  แลว tY

จะมี unit root โดยการเปรียบเทียบคาสถิติ t ท่ีคํานวณไดกับคาท่ีเหมาะสมท่ีอยูในตาราง Dickey – 
Fuller  
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อยางไรก็ตามคาวิกฤติ (Critical values) จะไมเปล่ียนแปลง ถาสมการ (2.2) , (2.3) , (2.4) ถูก
แทนท่ีโดยกระบวนการเชิงอัตถดถอย (autoregressive process) 

 

tti
i

tt YYY εφθ
ρ

+Δ+=Δ −
=

− ∑ 1
1

1                           (2.5) 

(random walk process) 
 

tti
i

tt YYY εφθα
ρ

+Δ++=Δ −
=

− ∑ 1
1

1                              (2.6) 

(random walk with drift) 
 

tti
i

tt YYtY εφθβα
ρ

+Δ+++=Δ −
=

− ∑ 1
1

1            (2.7) 

(random walk with drift and linear time trend)  
 
โดยท่ี  Δ tY     =   อนุพันธลําดับท่ีหนึ่ง ของตัวแปร 
   t    =    แนวโนมเวลา  
   α , φθβ ,,   =    คาคงท่ี  
 

tε          =   ตัวแปรสุมท่ีมีคาความเฉล่ียเทากับศูนย และมีคาความแปรปรวนคงท่ี 
 
จํานวนของ lagged difference terms ท่ีจะนําเขามารวมในสมการนั้นจะตองมีมากพอที่จะทํา

ใหพจนคาความคลาดเคล่ือน มีลักษณะเปน serially independent และเม่ือนําเอาการทดสอบ    DF 
test   มาใชกับ สมการ (2.5) – (2.7) เราจะเรียกวา ADF test ซ่ึงคาสถิติทดสอบ ADF มีการแจกแจง
เชิงเสนกํากับ (asymptotic distribution) เหมือนกับสถิติ DF ดังนั้นก็สามารถใชคาวิกฤติแบบ
เดียวกัน (ทรงศักดิ์  ศรีบุญจิตต, 2547) 
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            แบบจําลองการพยากรณ โดยวิธี Box-Jenkins 
การพยากรณอนุกรมเวลาโดยวิธี Box-Jenkins ในรูปแบบ ARIMA (p,d,q) ตองพิจารณา

อนุกรมเวลา {Yt} มีคุณสมบัติอนุกรมเวลาท่ีเปน stationary เสียกอน การพิจารณาวาอนุกรมเวลา
เปน stationary หรือไม (Dickey and Fuller, 1981) จะพิจารณาจาก 

1) คาเฉล่ีย E (Yt) คงท่ี สําหรับทุกคาของ t หรือไมจะทําไดโดยการแบงอนุกรมเวลา
ออกเปนสวนๆแลวหาคาเฉลี่ยของอนุกรมเวลาแตละสวน ถาคาเฉล่ียแตละสวนยอย ไม
แตกตางกันมากจะสรุปไดวา E(Yt ) คงท่ี 

2)   คาความแปรปรวน V(Yt) คงท่ี สําหรับทุกคาของ t หรือไม จะทําไดโดยการแบงอนุกรม
เวลาออกเปนสวนๆแลวหาคาความแปรปรวนของอนุกรมเวลาแตละสวน ถาคาความ
แปรปรวน   แตละสวนยอยไมแตกตางกันมากนักสรุปไดวา V(Yt) คงท่ี 

3)     พิจารณาแนวโนม และ/หรือปจจัยฤดูกาล ดวยการวาดกราฟอนุกรมเวลาในกรณีท่ีมี
แนวโนมและ/หรือปจจัยฤดูกาล มักจะเห็นชัดเจนไดจากรูป 

4)     พิจารณาจาก correlogram ของคาสัมประสิทธสหสัมพันธแบบออโตของตัวอยาง (rk) 
กรณีท่ีอนุกรมเวลาเปนแบบ stationary คา correlogram ของ autocorrelation (rk ) จะมีคา
ลดลงคอนขางเร็วเม่ือ k มีคาเพิ่มข้ึนมาก  ดังนั้นถาคา autocorrelation (rk ) มีคาลดลง
คอนขางชาและมีคาคอนขางสูงท่ี k=L , 2L , 3L จะเปนขอสังเกตวาอนุกรมเวลาชุดนี้มี
แนวโนมและอิทธิพลฤดูกาลและถาการเคล่ือนไหวของคา correlogram ของ 
autocorrelation (rk ) มีลักษณะคลายลูกคล่ืน โดยคล่ืนจะครบรอบใน 2 ชวงเวลา แสดงวา
อนุกรมเวลามีอิทธิพลฤดูกาลเขามากี่ยวของ 

สําหรับอนุกรมเวลาที่มีอิทธิพลของฤดูกาลเขามาเกี่ยวของ  รูปแบบท่ีจะใชไดแก  SARIMA 
(P,D,Q)L  (seasonal integrated autoregressive and moving average ท่ี order P,D,Q) โดย P เปน
อันดับของ SAR (seasonal moving average ท่ี order P,D,Q) โดย P เปนอันดับของ SAR (seasonal 
moving average) และ D เปนจํานวนคร้ังท่ีหาผลตางฤดูกาลเพ่ือทําใหอนุกรมเวลา (yt) ท่ีไมเปนส

เตช่ันนารีเนื่องจากฤดูกาลเปนอนุกรมเวลาชุดใหม (Zt)  ท่ีเปนสเตช่ันนารี โดย Zt  =  ∇L dYt  เชน 
 สําหรับอนุกรมเวลารายป  L  =  12 

 D  =  1 Zt  =  ∇12 Yt 
       =  Yt  -  Yt – 12 

 D  =  2 Zt  =  ∇12 
2Yt 

       =  ∇12(Yt  -  Yt – 12) 
       =   Yt - 2 Yt – 12 + Y t – 24 
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 สําหรับอนุกรมเวลารายไตรมาส   L  =  4 

 D  =  1 Zt  =  ∇4 Yt 
       =  Yt  -  Yt – 4 

 D  =  2 Zt  =  ∇4 
2Yt 

       =  ∇4(Yt  -  Yt – 4) 
       =   Yt - 2 Yt – 4 + Y t – 8    

ตัวอยางของรูปแบบ  SARIMA (P,Q)L  ของอนุกรมเวลา (yt)  เปนดังนี้  

SAR(1) L  (1 - ∅LBL) Yt =   θ0  +  εt 

          Yt =   θ0  +  ∅L Yt – L  +  εt 

SAR(2) L           (1 - ∅LBL - ∅2LB2L) Yt =   θ0  +  εt 

 หรือ         Yt =   θ0  +  ∅L Yt – L  +  ∅2L Yt – 2L  + εt 

SMA(1) L         Yt =   θ0   +   (1 - ∅LBL) εt 

 หรือ         Yt =   θ0   +  εt  -  ∅L εt – L 

SMA(2) L         Yt =   θ0   + (1 - ∅LBL - ∅2LB2L) εt 

 หรือ         Yt =   θ0   +  εt  -  ∅L εt – L 

SARMA(1,1)  (1 - ∅LBL) Yt =   θ0   +   (1 - ∅LBL) εt 

 หรือ         Yt =   θ0  +  ∅L Yt – L  +  εt - ∅L εt – L 
 

 เม่ือพิจารณาจากการตรวจสอบแลววาอนุกรมเวลาท่ีศึกษาไมเปน stationary กอนท่ีจะทําการ
กําหนดรูปแบบใหกับอนุกรมเวลาท่ีไมเปน stationary จะตองแปลงอนุกรมเวลาใหเปน stationary 
เสียกอน โดยการหาผลตางสําหรับอนุกรมเวลาท่ีมีแนวโนม ถาอนุกรมเวลาท่ีมีอิทธิพลฤดูกาลใหหา
ผลตางฤดูกาลจนไดอนุกรมเวลาท่ีเปน stationary ถาอนุกรมเวลามีทั้งแนวโนม และอิทธิพลฤดูกาล 
ใหหาผลตางและผลตางฤดูกาลจนไดอนุกรมเวลาท่ีเปน stationary แตถาอนุกรมเวลามีความ
แปรปรวนไมคงท่ีใหแปลงอนุกรมเวลาเดิมโดยการหา ลอการิทึม ( Zt = ln Yt ) จนกวาจะไดอนุกรม
เวลาใหมท่ีมีความแปรปรวนคงท่ี จากอนุกรมเวลาใหมท่ีเปน stationary series แลว จะทําตาม
ข้ันตอนของ Box-Jenkins ดังนี้ 
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รูปท่ี 2.1  แสดงข้ันตอนของ Box-Jenkins  
 

 
 
ท่ีมา: Gujarati (2003) 

 
 
 
 

3. การตรวจสอบแบบจําลอง 
(Diagnostic checking) 

2. การประมาณคาพารามิเตอรในรูปแบบ                       
( Estimation) 

1. การกําหนดรูปแบบจําลอง คือการเลือก ARIMA(p,d,q) 
(Identification) 

4. การพยากรณ   
(Forecasting) 
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ข้ันตอนการพยากรณโดยวิธีของ Box-Jenkins มี 4 ข้ันตอน ไดแก 
1)  การกําหนดแบบจําลอง(identification) ใหกับอนุกรมเวลาท่ีเปน stationary series เปนการ 

หารูปแบบ ARMA (p,q) ท่ีคาดวาจะเหมาะสมใหกับอนกุรมเวลาโดยท่ี 
Autocorrelation : pk คือการวัดความสัมพันธของแตละชวงเวลา โดยมีชวงเวลาท่ียอนหลังไป 

k หนวยเวลา โดยท่ี pk มีคาเทากับ -1 ≤  pk ≤ 1 โดยพิจารณาเปรียบเทียบคา autocorrelation(rk ) ของ
อนุกรมเวลาตัวอยางกับคา autocorrelation (pk) ของอนุกรมเวลาประชากร ท่ีมีชวงเวลายอนหลังไป 
k หนวย ซ่ึงมีสูตรดังนี้ 
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Partial autocorrelation : pkk  คือ การวัดคาความสัมพันธของแตละชวงเวลา โดยมีชวงเวลาท่ี

ยอนหลังไป k หนวยเวลา โดยพิจารณาเปรียบเทียบคา partial autocorrelation (rkk ) ของอนุกรมเวลา
ตัวอยาง กับคา partial autocorrelation (pkk) ของอนุกรมเวลาของประชากร ท่ีมีชวงเวลายอนหลังไป 
k หนวยเวลา ซ่ึงมีสูตรดังนี้ 
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การพิจารณาเปรียบเทียบแตละรูปแบบ ตองพิจารณา rk , rkk  กับ pk  และ pkk  พรอมกันหลายคา 

จึงมักจะพิจารณาจากรูปท่ีเรียกวา คอเรลโลแกรม (correlogram) ท่ีไดจากการพล็อต rk , rkk , pk  และ 
pkk  ในชวงเวลา k ดังนั้นการพิจารณาเปรียบเทียบ จะเปนการเปรียบเทียบ correlogram ของคา 
autocorrelation ของอนุกรมเวลาตัวอยาง (rk ) กับคา autocorrelation ของอนุกรมเวลาประชากร (pk ) 
และ correlation ของคา partial autocorrelation ของ อนุกรมเวลาตัวอยาง (rkk ) กับคา partial 
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autocorrelation ของอนุกรมเวลาประชากร (pkk )  สําหรับแตละรูปแบบจะมี (correlogram) ของ pk  
และ pkk  ตางกัน อนุกรมเวลาท่ีจะนํามากําหนดรูปแบบจะตองเปนอนุกรมเวลาท่ี stationary เสียกอน 

2) การประมาณคาพารามิเตอรในรูปแบบ ( Estimation) จะทําไดโดยการหาคาประมาณแบบ
งาย หรือคาประมาณท่ีไดจากการวิเคราะหตัวเลข (numerical analysis) สําหรับคาประมาณแบบงาย 
จะทําโดยการสรางสมการท่ีมาจากความสัมพันธระหวาง pk และพารามิเตอร โดยสมการท่ีสรางข้ึน
จะมีจํานวนเทากับพารามิเตอรท่ีตองการประมาณ สวนคาประมาณที่ไดจากการวิเคราะหตัวเลขจะ
ไดจากการแกสมการท่ีสรางข้ึนจากวิธีกําลังสองนอยท่ีสุด ข้ันตอนของการวิเคราะหตัวเลขจะตองมี
การกําหนดคาประมาณเร่ิมตน ซ่ึงสวนใหญจะใชการประมาณแบบงายเปนคาประมาณเร่ิมตน เม่ือ
การวิเคราะหส้ินสุดจะไดคาประมาณสุดทายท่ีจะนําไปใชประโยชนในการสรางสมการพยากรณ 

3) การตรวจสอบแบบจําลอง (diagnostic checking) เม่ือกําหนดรูปแบบ และประมาณ
คาพารามิเตอรในแบบจําลองแลว จะตองตรวจสอบทุกคร้ังวารูปแบบท่ีกําหนดนั้นมีความเหมาะสม
จริงหรือไม การตรวจสอบจะทําไดหลายวิธีไดแก การพิจารณาคอเรลโลแกรมของ rk  หรือของคา
คลาดเคล่ือน การทดสอบคาพารามิเตอรในแบบจําลองดวยการทดสอบแบบ  t  และการทดสอบ
ความเหมาะสมของแบบจําลองโดยการทดสอบของ Box-Ljung หรือการทดสอบของ Box-Pierce 
ซ่ึงจะพิจารณาจาก Q-statistic (Gujarati, 2003 อางถึงใน ทรงศักดิ์ ศรีบุญจิตต,  2547) ดังสมการ 
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กําหนดให n   =   จํานวนของขอมูล 

   m  =   คา lag length 
 
โดยมีการกําหนดคา Q-statistic เพื่อเปนการทดสอบวาสหสัมพันธในตัวเองของคาความ

คลาดเคล่ือนจากการประมาณ (estimated residual) ทุกชวงเวลาท่ีหางกนั k มีความเปนอิสระหรือไม 
จากสมมติฐานดังตอไปนี ้
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ท้ังนี้คา Q นั้น จะพบวามีการแจกแจงแบบ chi-square ท่ีมีดีกรีเทากับ m ซ่ึงอยูภายใตขอ
สมมติฐานวา   สมมติฐานวาง คือ คาความคลาดเคล่ือนท่ีไดจากการประมาณ มีลักษณะเปน white 
noise นั่นแปลวา แบบจําลองมีลักษณะปราศจากสหสัมพันธ (autocorrelation) ดังนั้น หาก
ตรวจสอบพบวาแบบจําลองนั้นมีลักษณะปราศจากสหสัมพันธแลว จะใชแบบจําลองนั้นในการ
พยากรณตอไป แตหากแบบจําลองนั้นไมเหมาะสมตองทําตามข้ันตอนท่ี 1 เพื่อกําหนดรูปแบบของ
แบบจําลองใหม 

การพยากรณ (forecasting) ใชสมการพยากรณท่ีสรางจากรูปแบบการพยากรณท่ีกําหนด และ
ผานการตรวจสอบในข้ันตอนท่ีผานมาแลว แตเนื่องจากการพยากรณขอมูลไปขางหนานั้นจะตอง
เปนแบบจําลองท่ีใหคาประมาณท่ีแมนยําท่ีสุด  ดังนั้นการพยากรณจึงตองมีการทดสอบแบบจําลอง 
โดยการแบงการพยากรณออกเปน 3 ชวง คือ ชวง historical forecast อันเปนการพยากรณต้ังแตอดีต
จนถึงชวงเวลาท่ีพิจารณา (T0-Tn-k) การพยากรณชวง ex-post forecast คือ การพยากรณโดยการตัด
ขอมูลออกมาสวนหนึ่งแลวทําการพยากรณเปรียบเทียบขอมูลจริงกับขอมูลท่ีไดจากการพยากรณ 
โดยพิจารณาคา root mean squared error (RMSE)  คา Thiel inequality coefficient (U) และคา 
Akaike information criterion (AIC) จะพิจารณาคาสถิติท้ัง 3 คาท่ีมีคาตํ่าสุด ซ่ึงไดจากการทําการ
พยากรณเม่ือเลือกแบบจําลองท่ีดีท่ีสุดไดแลว  จึงนําแบบจําลองนั้นมาทําการพยากรณแบบ ex-ante 
forecast ซ่ึงเปนการพยากรณขอมูลไปขางหนาดังรูป 

 
รูปท่ี 2.2  แสดงชวงเวลาท่ีใชในการพยากรณ 
 
 
 
 
 
  
 
ท่ีมา :  Pindyck and Rubinfeld (1997) 
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25 

2.2 เอกสารและงานวิจัยท่ีเก่ียวของ 
ในการศึกษาคร้ังนี้  ไดสรุปสาระสําคัญจากเอกสารและงานวิจยัท่ีเกี่ยวของกับการศึกษา

ประสิทธิภาพในการจดัเก็บภาษแีละการประมาณการภาษีประเภทตาง ๆ  โดยมีรายละเอียดดังนี ้
 

กรรณิการ  จันตัน (2544)  ไดทําการศึกษาเร่ือง การประมาณรายไดจากภาษีอากรของ     
เทศบาลนครเชียงใหม  ใชขอมูลทุติยภูมิเกี่ยวกับรายไดจากภาษีอากรของเทศบาลนครเชียงใหม    
ในปงบประมาณ  2533 – 2542  จากกองวิชาการและแผนงาน  และสํานักงานคลัง เทศบาลนคร
เชียงใหม  การศึกษาทั่วไปพบวา  โครงสรางรายไดของเทศบาลนครเชียงใหมสวนใหญมาจากภาษี
อากร  ซ่ึงคาเฉล่ียจากผลการศึกษาป 2533  ถึง 2542  คิดเปนรอยละ 64.98  ของรายไดท้ังหมด  ซ่ึง
สวนท่ีเหลือเปนรายไดจากเงินอุดหนุนคิดเปนรอยละ 19.62  ของรายไดท้ังหมด  และรอยละ 15.40 
ของรายไดท้ังหมดมาจากรายไดอ่ืน ๆ และเม่ือเปรียบเทียบรายไดจากภาษีอากรท้ังหมดพบวารายได
จากภาษีเสริมประกอบดวย ภาษีสุรา ภาษีสรรพาสามิต ภาษีมูลคาเพิ่มและภาษีธุรกิจเฉพาะ           
การประมาณคาแนวโนม ของภาษีอากรแตละประเภทของเทศบาลนครเชียงใหมไดใชวิธี Least 
Square Estimation และกรณีขอมูลท่ีหาคาแนวโนมไมไดจะใชวิธี Single Exponential Method ซ่ึง
ผลจากการเอาสมการท่ีไดมาพยากรณรายไดจากภาษีอากรของป 2543 ถึง 2545 พบวา การจัดเก็บ
ภาษีโรงเรือนและท่ีดิน ภาษีปาย และภาษีสรรพาสามิตมี แนวโนมลดลงแตการจัดเก็บภาษีสุรา    
รวมถึงภาษีและธรรมเนียมลอเล่ือน  มีแนวโนมเพิ่มข้ึน  และภาษีมูลคาเพิ่มและภาษีธุรกิจเฉพาะก็มี
แนวโนมเพิ่ม เชนเดียวกัน 

 

วชิรา  หลาประมูล  (2546)  ไดทําการศึกษาเร่ือง  การศึกษาประสิทธิภาพการจัดเก็บรายได
ภาษีอากรของสํานักงานสรรพากรจังหวัดเชียงใหมสําหรับป 2540 -2545 โดยมีวัตถุประสงค           
3 ประการคือ เพื่อศึกษาโครงสรางภาษีสรรพากรของสํานักงานสรรพากรเชียงใหม  และการ
เปล่ียนแปลงมาตรการภาษีในชวงท่ีศึกษา เพื่อศึกษาถึงประสิทธิภาพการจัดเก็บรายไดภาษี
สรรพากร และเพื่อศึกษาประเภทภาษีท่ีสําคัญท่ีทํารายไดใหสํานักงานสรรพากรจังหวัดเชียงใหม 
โดยศึกษาเปรียบเทียบสัดสวนการจัดเก็บ โดยใชขอมูลทุติยภูมิจากการเก็บภาษีในทุกประเภทภาษี  
ภาษีเงินไดนิติบุคคล  ภาษีเงินไดบุคคลธรรมดา  ภาษีมูลคาเพิ่ม  ภาษีธุรกิจเฉพาะ  อากรแสตมป 
และรายไดอ่ืน โดยใชดัชนีความพยายามในการจัดเก็บรายไดภาษีสรรพากรกับประมาณการ และ
มูลคาผลิตภัณฑจังหวัด (GPP)   และผลิตภัณฑมวลรวมภายในประเทศ (GDP)  จากการศึกษาพบวา 
ในการจัดเก็บภาษีป 2540 – 2543 จัดเก็บไดตํ่ากวาประมาณการและจัดเก็บภาษีไดคิดเปนรอยละ 
2.88 ตอ GPP และรอยละ 0.04 ตอ GDP และในป 2544-2545 จัดเก็บไดสูงกวาประมาณการ  และ
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จัดเก็บได        คิดเปนรอยละ 3.03 ตอ GDP  และรอยละ 0.05 ตอ GDP และจากการพิจารณา
ประสิทธิภาพจากการจัดเก็บเทียบกับอัตรากําลังและตนทุนคาใชจายในการจัดเก็บตอเจาหนาท่ี 1 
คน พบวาสามารถจัดเก็บภาษีไดเฉล่ีย 8.079 ลานบาท  โดยมีตนทุนตอการจัดเก็บคนละ 2.41 บาท 
ตอภาษี 100 บาท 

 

จิตราภรณ   ฝนศิริ(2547)  ศึกษาการพยากรณราคาสงออกขาวโดยวธีิอารีมา  เพื่อศึกษา
รูปแบบและพยากรณราคาสงออกขาวของไทย  ใชขอมูลราคาสงออกขาวเปนรายเดือนชวงมกราคม 
2531  ถึงธันวาคม 2546  จาํนวน  192  ตัวอยาง  จากกรมการคาตางประเทศ  การศึกษาทดสอบ
ความนิ่งโดยวธีิ Unit root  และกําหนดรูปแบบอารีมาดวยวิธี Box – Jenkins ซ่ึงมี 4 ข้ันตอน  ไดแก 
(1)  การกําหนดแบบจําลอง (2) การประมาณคา (3) การตรวจสอบความถูกตอง และ (4) การ
พยากรณ ผลจากการทดสอบ Unit root ขอมูลราคาสงออกขาวมีลักษณะไมนิ่ง  จึงตองทําผลตาง
ลําดับท่ี 1  และจากการพจิารณาคา Correlogram  จะไดแบบจําลองท่ีเหมาะสมข้ึนอยูกับคา AR(1) 
และ MA(19)  โดยมีคาสัมประสิทธ์ิเทากับ 0.360 และ 0.228  ตามลําดบั และมีนยัสําคัญทางสถิติท่ี
ระดับ 1%  สําหรับผลการตรวจสอบความถูกตองพบวา  คาประมาณการของความคลาดเคล่ือนมี
ลักษณะเปนเชิงสุม (White noise)  ท่ีระดับนัยสําคัญทางสถิติ 10%  มีคา Root Mean Squared Error 
และคา Theil’s Inequality Coefficient ท่ีมีคาตํ่าสุด  จึงใชแบบจําลอง AR(1)  และ MA(19)  ในการ
พยากรณราคาสงออกขาวในชวงเดือนมกราคม ถึงเมษายน  2547  เทากับ  205, 204, 202, และ 201 
เหรียญสหรัฐตอตันตามลําดับ 
 

 มุกดา  แกวพนา  (2548) ศึกษาโครงสรางและประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีสรรพากรของ
สํานักงานสรรพากรพ้ืนท่ีลําปาง  โดยใชขอมูลทุติยภูมิจากรายงานสถิติประจําปของสํานักงาน
สรรพากรพ้ืนท่ีลําปาง  ต้ังแตป 2538 – 2547  ผลการศึกษาพบวา  ประเภทภาษีท่ีมีสัดสวนสําคัญใน
การจัดเก็บ ไดแก ภาษีเงินไดบุคคลธรรมดา  ภาษีมูลคาเพิ่ม  และภาษีเงินไดนิติบุคคล  โดยมี        
สัดสวนตอผลการจัดเก็บภาษีสรรพากรรวมเฉล่ีย 45.60, 30.64 และ 17.25 ตามลําดับ การศึกษา   
ประสิทธิภาพการจัดเก็บเม่ือเทียบกับประมาณการการรายไดภาษีสรรพากรทุกประเภทภาษี  ในชวง
เวลาท่ีทําการศึกษาประสิทธิภาพการจัดเก็บอยูในระดับตํ่ากวาปกติ โดยมีคาความพยายามในการ  
จัดเก็บภาษีเฉล่ียนอยกวา 1 เพียงเล็กนอย  มีเพียงภาษีเงินไดนิติบุคคลเทานั้นท่ีมีคาความพยายาม  
ในการจัดเก็บภาษีเทากับ 1 ภาษีอากรจากอากรแสตมปและจากรายไดอ่ืน ๆ นั้นมีประสิทธิภาพ    
ในการจัดเก็บสูงกวาปกติ  โดยมีคาความพยายามในการจัดเก็บเฉล่ียสูงกวา 1 สําหรับภาษีเงินได
บุคคลธรรมดา  ภาษีมูลคาเพิ่ม  และภาษีธุรกิจเฉพาะมีประสิทธิภาพในการจัดเก็บอยูในระดับตํ่ากวา
ปกติ  โดยมีคาความพยายามในการจัดเก็บภาษีเฉล่ียนอยกวา 1  และเม่ือเทียบผลจัดเก็บภาษีของ
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สํานักงานสรรพากรพื้นท่ีลําปางกับผลจัดเก็บภาษีของกรมสรรพากรและผลิตภัณฑมวลรวมจังหวัด 
(GPP)  พบวามีอัตราการเปล่ียนแปลงสูงกวาอัตราเปล่ียนแปลงของกรมสรรพากร และ GPP และ
เม่ือพิจารณาจากอัตรากําลังของเจาหนาท่ีและตนทุนในการจัดเก็บภาษีโดยเฉล่ียเจาหนาท่ี 1  คน    
จัดเก็บได 5.910 ลานบาท  และตนทุนการเก็บภาษี 0.370  บาทตอภาษีท่ีจัดเก็บได  100  บาท  ดังนั้น 
เจาหนาท่ี 1 คน  มีตนทุนในการจัดเก็บภาษีโดยเฉล่ียเพียง 0.020 ลานบาทตอปเทานั้น  จากคาดัชนี
ความไหวตัวและความยืดหยุนของภาษีสรรพากรตอ GPP โดยมีความสามารถในการทํารายได
ใหแกรัฐและมีความสามารถในการรักษาเสถียรภาพทางเศรษฐกิจอยูในเกณฑสูง 
 

 วันเพ็ญ  ไชยวรรณ (2548)  ศึกษาลักษณะท่ัวไป  ปจจยัท่ีมีผลตอกําไรสุทธิ ประสิทธิภาพ
ในการจดัเก็บภาษี        ปญหาและอุปสรรคในการจัดเก็บภาษเีงินไดนิติบุคคลประเภทอุตสาหกรรม 
การผลิตในจังหวัดลําปาง  ใชขอมูลทุติยภูมิเกี่ยวกับการยื่นแบบแสดงรายการภาษีเงินไดนิติบุคคล
ปงบประมาณ 2546  และขอมูลผลการจัดเก็บภาษีอากรปงบประมาณ  2543 – 2547 จากสํานกังาน
สรรพากรพื้นท่ีลําปาง  นอกจากนี้ใชขอมูลปฐมภูมิจากกลุมผูประกอบการกลุมตัวอยางจํานวน 100  
ราย จากผูประกอบการกลุมเหมืองแร  16  ราย   กลุมผลิตอาหาร 10 ราย กลุมผลิตภัณฑจากไม      
22 ราย กลุมผูผลิตเซรามิค  42  ราย  และกลุมอ่ืน ๆ 10  ราย  การศึกษาท่ัวไปพบวากจิการสวนใหญ
มีผลกําไรรอยละ 76.61  ขาดทุนรอยละ  23.39  โดยมีสาเหตุมาจากมีตนทุนการผลิต  คาใชจายใน
การขายและการบริหารสูง การศึกษาปจจัยท่ีมีผลตอกําไรสุทธิพบวาทุกกลุมมีปจจัยท่ีมีผลตอกําไร
สุทธิมากเรียงตามความสําคัญจากมากคือรายไดกิจการ  ตนทุนการผลิตของกิจการ  และคาใชจาย
การขายและบริหาร  การศกึษาประสิทธิภาพในการจดัเก็บภาษีอากรของสํานักงานสรรพากรพื้นท่ี
ลําปางและภาษีเงินไดนิติบุคคลกลุมผูผลิตในป 2545 – 2546 คาดัชนีความพยายามมีคามากกวา 1 
ในสวนของการศึกษาปญหาและอุปสรรค พบวา ผูประกอบการมีความรูความเขาใจในการจัดทํางบ
ทางการเงินและกฎหมายระเบียบของกรมสรรพากร  และสวนใหญมีความรูเบ้ืองตนท่ัว ๆ ไป      
บางสวนใหความเห็นวาปญหาของกฎหมายสรรพากรยุงยาก และซับซอนและเปล่ียนแปลงบอย    
ทําใหไมสามารถติดตามไดทันตอการเปล่ียนแปลง  
 

 สมบัตร  สนิทจันทร (2547) ศึกษาการพยากรณราคาผลิตภัณฑมันสําปะหลัง โดยวิธีอารีมา    
โดยใชขอมูล มูลคาการสงออก เอฟ.โอ.บี.กรุงเทพฯรายเดือนท้ังหมด  192 เดือน  ซ่ึงวิธีการ
พยากรณของ Box – Jenkins  มีข้ันตอนการวิเคราะหขอมูลท่ีสําคัญ 4 ข้ันตอน ไดแก  การกําหนด
รูปแบบอนุกรมเวลา การประมาณคาพารามิเตอร  การตรวจสอบความถูกตองและการพยากรณ ผล
การศึกษาพบวา ราคามันเม็ดแข็งและราคาแปงมันสําปะหลังมีลักษณะนิ่งท่ีระดับ I(1) และในการ
กําหนดรูปแบบการพยากรณเพื่อใหไดรูปแบบท่ีเหมาะสมท่ีสุด  โดยพิจารณาจากคอเรลโลแกรม 
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พบวามันเม็ดแข็งไดรูปแบบ AR(1)  มีคาสัมประสิทธ์ิเทากับ 0.2152  โดยมีนัยสําคัญทางสถิติท่ี
ระดับ 1% และแปงมันสําปะหลังไดรูปแบบ MA(4)  MA(36)  มีคาสัมประสิทธ์ิเทากับ -0.3347  
และ 0.2477  ตามลําดับ  โดยมีนยัสําคัญทางสถิติท่ีระดับ 1%  จากผลการตรวจสอบความถูกตอง 
พบวาทุกรูปแบบจําลองมีลักษณะเปน White noise ท่ีการทดสอบ ณ ระดับ 1% และเลือกรูปแบบท่ี
มีคา Root Mean Squared  Error และคา Theil’s Inequality Coefficient ท่ีมีคาตํ่าสุด ดังนั้นคา
พยากรณราคาท่ีได พบวาราคามันเม็ดแข็งสงออก เอฟ.โอ.บี.กรุงเทพฯ รายเดือนต้ังแตเดือนมกราม 
ถึงเดือนเมษายน 2547  มีคาเทากับ 82.13, 81.93, 81.72 และ 81.52  เหรียญสหรัฐตอตัน ราคาแปง
มันสําปะหลังสงออก เอฟ.โอ.บี.กรุงเทพฯรายเดือนต้ังแตเดือนมกราคม  ถึงเดือนเมษายน 2547  มี
คาเทากับ 178.76, 176.04, 179.12  และ 177.53  เหรียญสหรัฐตอตัน และเพื่อความแมนยําควรศึกษา
ปจจัยท่ีมีผลตอราคามันสําปะหลังเพิ่มเติม 
 

สุดฤทัย  เจเดือน (2549)  ไดทําการศึกษาเร่ือง  การศึกษาประสิทธิภาพและแนวโนมการ   
จัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มในอุตสาหกรรมทองเท่ียวของสํานักงานสรรพากรพื้นท่ีเชียงใหม 1 ใชขอมูล
ผลจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มจากธุรกิจในอุตสาหกรรมการทองเท่ียวต้ังแตปงบประมาณ 2543 – 2548 
และการสัมภาษณถึงปญหาและอุปสรรค ของเจาหนาท่ีท่ีกํากับดูแลผูประกอบการธุรกิจใน           
อุตสาหกรรมการทองเท่ียวของสํานักงานสรรพากรพื้นท่ีเชียงใหม 1 ผลการศึกษาพบวา ในสวน
ของประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มจากธุรกิจในอุตสาหกรรมทองเที่ยวต้ังแตปงบประมาณ 
2543 – 2548  สวนใหญมีคาดัชนีความพยายามในการจัดเก็บมากกวา 1 ซ่ึงแสดงวามีประสิทธิภาพ
ในการจัดเก็บภาษี  ยกเวนปงบประมาณ 2545 – 2546  ท่ีประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีตํ่ากวาปกติ  
และเม่ือจําแนกเปนรายธุรกิจ 5 ประเภท ไดแก โรงแรม นําเท่ียว ขายของท่ีระลึก รานขายอาหาร
และเคร่ืองดื่ม และสปาและนวดแผนโบราณ  ผลการศึกษาพบวาทุกธุรกิจยกเวนโรงแรมมีคาเฉล่ีย
ดัชนีความพยายามในการจัดเก็บมากกวา 1  แสดงวาธุรกิจท้ัง 4 ประเภทมีประสิทธิภาพในการ      
จัดเก็บภาษีสูงกวาปกติ  และผลการศึกษาประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีโดยนําผลการจัดเก็บภาษี
เทียบกับจํานวนเจาหนาท่ี  พบวา มีผลการจัดเก็บภาษีตอจํานวนเจาหนาท่ีเพิ่มข้ึนทุกป โดยเฉพาะป 
2548  การศึกษาแนวโนมผลจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มในอุตสาหกรรมทองเท่ียวใชสมการถดถอยอยาง
งายโดยแยกเปนประเภทธุรกิจ  พบวาในภาพรวมมีแนวโนมเพิ่มข้ึน  เนื่องมาจากแนวโนมท่ีเพิ่ม
สูงข้ึนจากธุรกิจ 4 ประเภท คือ นําเท่ียว ขายของท่ีระลึก รานขายอาหารเคร่ืองดื่ม และสปา นวดแผน
โบราณ ในสวนปญหาและอุปสรรคของเจาหนาท่ีผูปฏิบัติงาน พบวา  เกิดจากการไมสามารถเขาถึง
ฐานขอมูลของผูเสียภาษี  ความผิดพลาดทางบัญชีของผูประกอบการทําใหการตรวจงานตองใชเวลา
มาก  จํานวนเจาหนาท่ีมีนอยเกินไปเม่ือเทียบกับจํานวนผูประกอบการทําใหกํากับดูแลไดไมดี        
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