
 

บทที่  2 
แนวคิดทฤษฎีและงานวิจัยที่เกี่ยวของ 

 
2.1  ทฤษฎีและแนวคิดท่ีเก่ียวของ 

2.1.1  แนวคิดเกี่ยวกับหลักในการเก็บภาษอีากร 

หลักเกณฑที่ดีในการเก็บภาษีของ อาดัม สมิท ซ่ึงมีวิวัฒนาการมาจนถึงปจจุบัน มี
หลักเกณฑที่ดีในการจัดเก็บภาษีที่สําคัญดังนี้ 

1. หลักความแนนอน (Certainty) การบริหารงานจัดเก็บที่มีประสิทธิภาพนั้น กฎหมายที่
ใชในการจัดเก็บภาษีทุกประเภทตองมีความแนนอน เปนที่แจงชัดแกผูเสียภาษีอากรทุกคนไมวาใน
เร่ืองฐานภาษี อัตราภาษี วันเวลา และวิธีการที่จัดเก็บ หลักความแนนอนนี้อาจใชครอบคลุมถึงความ
แนนอนในดานภาระภาษี (certainty of incidence) ความแนนอนในการทํารายได (fiscal 
marksmanship) ความแนนอนของหนี้ภาษี (certainty of liability) และความแนนอนในการลดเงิน
ไดของเอกชน 

2. หลักประหยัด (Low compliance and collection costs) ระบบบริหารการจัดเก็บภาษีที่ดี
ตองเปนภาระแกผูเสียภาษีนอยที่สุดและเสียคาใชจายในการจัดเก็บต่ําที่สุดวย ซ่ึงโดยหลักการแลว
รัฐบาลควรเก็บภาษีโดยทําใหรายไดภาษีที่ไดรับใกลเคียงกับภาระภาษีของประชาชนใหมากที่สุด  
โดยรายไดภาษี  คือ รายไดสุทธิที่รัฐบาลไดรับจากการจัดเก็บซ่ึงเทากับภาระที่จัดเก็บไดหักดวย
คาใชจายในการจัดเก็บ สวนภาระภาษี (tax burden) คือ ภาระที่ผูเสียภาษีตองรับเนื่องจากถูกรัฐบาล
เก็บภาษี ซ่ึงไดแกเงินภาษีที่เสียไปรวมกับภาระขอยุงยากตาง ๆ ที่เกิดขึ้นจาการตองเสียภาษ ี
(compliance costs) เชน การเสียเวลา คาใชจายและขอยุงยากตาง ๆ และอาจรวมถึงผลกระทบที่เกิด
จาการเก็บภาษีนั้นที่ทําใหผูเสียภาษีตองเปลี่ยนแปลงการตัดสินใจเกี่ยวกับพฤติกรรมทางเศรษฐกิจ
ของตน และเปนเหตุใหไดรับความพอใจนอยลงหรือมีสวัสดิการที่เลวลง หรือเรียกวาภาระสวนเกิน 
(excess burden) 

3. หลักความเสมอภาค (Equity) การจัดเก็บภาษีที่ดีตองกอใหเกิดความยุติธรรมหรือ
ความเสมอภาคในหมูผู เสียภาษีทุกคน ซ่ึงหลักนี้เปนหัวใจสําคัญของระบบภาษีที่ดี และตอง
พิจารณาทั้งความเปนธรรมเกี่ยวกับภาษีที่จัดเก็บกับความเปนธรรมที่เกิดจากการปฏิบัติจัดเก็บภาษี
นั้น 
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4. หลักการยอมรับ (Acceptability) การบริหารการจัดเก็บภาษีอากรแตละประเภทจะทํา
ไดงายหากประชาชนใหความรวมมือในการเสียภาษี และภาษีทุกชนิดที่จะจัดเก็บตองไดรับการ
ยอมรับจากประชาชนสวนใหญ  ดังนั้น  กอนออกกฎหมายภาษีอากรแตละประเภท  รัฐบาลควรตอง
ฟงความคิดเห็นจากประชาชน  เปดโอกาสใหประชาชนแสดงออกถึงการสนับสนุนหรือคัดคาน
อยางกวางขวางรวมทั้งใหผูเสียภาษีไดเห็นความสัมพันธระหวางการเสียภาษีและประโยชนที่ผูเสีย
ภาษีไดรับจากรัฐบาลดวย  ซ่ึงจะทําใหประชาชนมีความสํานึกในการเสียภาษี (tax consciousness) 
มากขึ้น 

5. หลักการเปนไปไดในทางปฏิบัติ (Enforceability) ภาษีอากรทุกประเภทที่จัดเก็บ
จะตองสามารถทําการบริหารการจัดเก็บอยางไดผลในทางปฏิบัติ 

6. หลักการทํารายได  (Productivity) ภาษีที่ดีตองสามารถทํารายไดใหแกรัฐบาลอยางดี 
คือ เปนภาษีที่มีฐานใหญและฐานของภาษีขยายตัวไดอยางรวดเร็วตามความเจริญเติบโตทาง
เศรษฐกิจ  ทําใหรายไดจากการจัดเก็บภาษีของรัฐบาลเพิ่มขึ้น  โดยไมตองเพิ่มอัตราการจัดเก็บภาษี 

7. หลักความยืดหยุน (Flexibility) ภาษีที่ดีตองสามารถปรับตัวเขากับการเปลี่ยนแปลง
ภาวะเศรษฐกิจของประเทศ   หรือการเปลี่ยนแปลงฐานะทางเศรษฐกิจของผูเสียภาษีไดงาย  

2.1.2  แนวคิดเก่ียวกับการวัดประสิทธิภาพ 

การวัดประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีอากร  สามารถวัดไดหลายทางดวยกันที่นิยมมาก คือ 
ใชดัชนีความพยายามในการจัดเก็บภาษีอากร (tax effort) โดยเปรียบเทียบระหวางตัวเลขที่จัดเก็บ
ไดจริงกับตัวเลขประมาณการ ตามสมการดังนี ้
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โดยที่   E    =    ดัชนีความพยายามในการเก็บภาษี 
 T    = รายไดภาษีอากรที่จัดเก็บไดจริง 
 T̂    = รายไดภาษีอากรที่คาดวาจะเก็บได 
 Y    = รายไดประชาชาติ 

YT /     =  สัดสวนของภาษีอากรที่จัดเก็บไดจริงตอรายไดประชาชาติ 
YT /ˆ   = ประมาณการสัดสวนของภาษีอากรตอรายไดประชาชาต ิ
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คาความพยายาม (E) ที่คํานวณไดถือเปนเครื่องชี้วัดผลการจัดเก็บภาษีอากรตามหลักเกณฑ
ดังนี ้

E > 1 แสดงวาความพยายามในการจัดเก็บอยูในระดับสูงกวาปกติ 
E = 1 แสดงวาความพยายามในการจัดเก็บภาษีอยูในระดับปกติหรือระดับที่

ยอมรับได 
E < 1 แสดงวาความพยายามในการจัดเก็บอยูในระดับต่ํากวาปกติตองปรับปรุง 

นั่นคือ  ความพยายามในการจัดเก็บภาษีสรรพากร  จึงแสดงถึงความมีประสิทธิภาพการ
จัดเก็บภาษีอากรของหนวยจัดเก็บนั้นๆ 

2.1.3  แนวคิดในการพยากรณหาแนวโนม 

การหาแนวโนมจากความสัมพันธระหวางตัวแปรดวยคาสัมประสิทธิ์สหสัมพันธ  ซ่ึงจะ
แสดงถึงความสัมพันธของตัวแปรทั้งสองวามีความสัมพันธกันหรือไมอยางไร  การวิเคราะหการ
ถดถอย จะมีตัวแปรอิสระ (independent variable) และตัวแปรตาม 1 ตัว (dependent variable) วิธีนี้
เรียกวา  การวิเคราะหการถดถอยอยางงาย (simple regression)  โดยตองสรางสมการถดถอยเพื่อใช
ในการพยากรณ  ซ่ึงการวิเคราะหการถดถอยเชิงเสนอยางงาย (linear simple regression) มีลักษณะ
สมการดังนี้ 

                                                   bXaY +=ˆ  
 
เมื่อ   Ŷ   แทนคาของตัวแปรตามที่ไดจากการพยากรณ 
         a    แทน Y – intercept  ซ่ึง    XbYa −=  

         b    แทนสัมประสิทธิ์การถดถอย   22 )()(
))(()(

XXn
YXXYnb

Σ−Σ
ΣΣ−Σ

=  

 
 การทดสอบสมมติฐานเกี่ยวกับสัมประสิทธิ์การถดถอยเพื่อทดสอบความมีนัยสําคัญทาง
สถิติโดยจะดูคาจากตาราง coefficients ซ่ึงคาสัมประสิทธ์ิการทํานายเปนคา  b วามีคา Sig of t 
เทากับเทาใดสามารถนําสมการที่ตั้งไวมาพยากรณและดูคาแนวโนม (คา b) ไดหรือไม 
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2.1.4  แนวคิดการพยากรณขอมูลอนุกรมเวลา  โดยวิธี  Box - Jenkins 

วิธีการพยากรณแบบ Box – Jenkins จะใหคาพยากรณที่มีความถูกตองสูงกวาวิธีอ่ืน ในการ
พยากรณระยะสั้น ซ่ึงการพยากรณของวิธี  Box-Jenkins  จะแมนยําในชวงระยะเวลาหนึ่งสัปดาหถึง
สามสัปดาห หรือหนึ่งเดือนถึงสามเดือน  หากตองการจะใชพยากรณชวงเวลาที่ยาวนานกวานี้  ควร
นําขอมูลที่ทันสมัยมาปรับคาพยากรณที่ไดทําไวแลว เพื่อใหคาความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ
ลดลง   

วิธีการวิเคราะหอนุกรมเวลาของ  Box-Jenkins  เปนการวิเคราะหอนุกรมเวลาโดยการหา
รูปแบบที่เหมาะสมใหกับอนุกรมเวลา  โดยใชคา  autocorrelation  function  (ACF)  และคา  partial  
autocorrelation  function ( PACF)  เปนหลักในการพิจารณา และรูปแบบที่เลือกใชจะอยูในกลุม
ของรูปแบบ  ARIMA  (p,d,q) หรือเรียก  integrated autoregressive-moving  average  order  p  and  
q  ซ่ึงเปนรูปแบบที่กําหนดวาคาพยากรณในอนาคตเปนคาที่ไดจากการสังเกต  หรือคาพยากรณ
กอนหนา  และความคลาดเคลื่อนของการพยากรณกอนหนา โดยเปนการรวมสวนของรูปแบบ  
AR(p) และรูปแบบ  MA (q)  เขาดวยกัน  รูปแบบ  AR (p) หมายถึงรูปแบบที่แสดงวาคาสังเกต  Yt 
จะขึ้นอยูกับคา Yt-l,  Yt-2 …..,Yt-p หรือคาสังเกตที่เกิดขึ้นกอนหนา p คา   สวนรูปแบบ MA (q) 
หมายถึงรูปแบบที่แสดงวาคาสังเกต Yt  จะขึ้นอยูกับคาของความคลาดเคลื่อน εt-1 , εt-2 ,…, εt-q 

หรือคาความคลาดเคลื่อนที่เกิดขึ้นกอนหนา  q  คา  ซ่ึงรูปแบบ  ARMA (p,q) โดยมีการกําหนด
รูปแบบดังนี้         
                   

 AR(p) คือ   Yt    =  θ0 + ∅lYt-1 + …+ ∅pYt-p + εt 

 MA (q) คือ   Yt    =  θ0 + εt - θ1εt-1 - …- θqεt-q 

 ARMA (p,q) คือ    Yt    =  θ0 + ∅lYt-1 + …+ ∅pYt-p + εt - θ1εt-1 -…- θqεt-q 
 

อนุกรมเวลาที่จะนํามาศึกษาเพื่อประโยชนในการพยากรณนั้น  การเคลื่อนไหวของอนุกรม
เวลาขึ้นอยูกับสวนประกอบตางๆไดแก  แนวโนม (trend)  ตัวแปรฤดูกาล (seasonal  factor)  ตัว
แปร    วัฏจักร (cyclical  factor) และเหตุการณที่ผิดปกติ (irregular   movement) โดยวิธี  Box – 
Jenkins  จะสามารถแบงอนุกรมเวลาออกเปน  2  ประเภทดังนี้ 

1.  อนุกรมเวลาที่เปน  stationary  series  คืออนุกรมเวลา  {Yt} ที่มีคาเฉลี่ยและคาความ
แปรปรวนของ Yt  คงที่   นั่นคือคาเฉลี่ย  E(Yt ) และคาความแปรปรวน V(Yt )  มีคาคงที่สําหรับ
อนุกรมแตละอนุกรมเวลา  ซ่ึงอนุกรมเวลาที่มีแนวโนมและ/หรืออิทธิพลฤดูกาลจะมีคาเฉลี่ย E(Yt ) 
ไมคงที่และอนุกรมเวลาที่มีความแปรปรวนของ Yt สูงจะเปนลักษณะของอนุกรมเวลาที่ V(Yt ) มีคา
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ไมคงที่ซ่ึงจะเรียกอนุกรมเวลาดังกลาวนี้วา อนุกรมเวลาที่ไมเปน stationary  series   นอกจากนั้น
อนุกรมเวลาที่เปน stationary  series จะเปนอนุกรมเวลาที่มีคาเฉลี่ย  และความแปรปรวนคงที่แลว
ยังจะตองมีคาสัมประสิทธิ์ สหสัมพันธแบบออโตที่ lag K  ขึ้นอยูกับคา K อยางเดียว  อนุกรมเวลาที่
กําหนดรูปแบบ  ARMA (p,q)  ไดจะตองเปนอนุกรมเวลาที่เปน stationary  series  แลว  

2.  อนุกรมเวลาที่ไมเปน stationary  series เปนอนุกรมเวลาที่ไมมีคุณสมบัติเปน stationary  
series การจะหารูปแบบ  ARMA (p,q)   ใหกับอนุกรมเวลาดังกลาวไดจะตองแปลงอนุกรมเวลา
ดังกลาวใหเปนอนุกรมเวลาใหมที่มีคุณสมบัติ stationary  series เสียกอน  การแปลงอนุกรมเวลาที่
ไมเปน stationary  series ใหเปนอนุกรมเวลาที่เปน stationary  series  อาจทําไดดวยวิธีการตาง ๆ 
ดังนี้ 

2.1 การหาผลตางปกติ (regular differencing) ของอนุกรมเวลาเพื่อกําจัดแนวโนม

นั่นคือ  ถาอนุกรมเวลา {Yt}  มีแนวโนมอยูในอนุกรมเวลาจะแปลงใหอนุกรมเวลาใหมที่ไมมี

แนวโนม {Zt} โดย Zt =  ∇d Yt  โดย d  เปนลําดับของการหาผลตาง และ∇  คือผลตางของตัวแปร  

เชนเมื่อ d = 1  จะได  Zt = ∇Yt = Yt- Yt-1   เมื่อ d = 2  จะได  Zt = ∇2 Yt =∇( Yt- Yt-1) =∇ Yt  -

∇Yt-1= Yt- 2Yt-1+  Yt-2    เปนตน  จํานวนครั้งที่หาผลตาง จะขึ้นอยูกับวาเมื่อหาผลตางแลวอนุกรม
เวลาใหมเปน  stationary  series หรือไม  ถายังไมเปน stationary  series  ตองหาผลตางตอไป  
โดยทั่วไปถาอนุกรมเวลามีแนวโนมเปนแบบเสนตรงจะใช  d = 1  อนุกรมเวลาที่มีแนวโนมเปน
แบบควอดราติกจะใช  d=2 

2.2  การหาผลตางฤดูกาลของอนกุรมเวลา  ถาอนุกรมเวลามีตัวแปรฤดูกาลเขามา

เกี่ยวของ  จะตองแปลงอนุกรมเวลาเดิม {Yt} ใหเปนอนุกรมเวลาใหมที่ไมมีฤดูกาล {Zt} โดย       

Zt = ∇D
L

 Yt โดย  D เปนลําดับของการหาผลตางฤดูกาล  และ L เปนจํานวนฤดูกาลตอป เชน  

สําหรับอนุกรมเวลารายเดือน (L = 12) เมื่อ D = 1 จะได  Zt =  ∇12
 Yt  หรือ Zt = Yt- Yt-12     และเมื่อ  

D = 2 จะได Z = ∇2
12

 Yt  หรือ Z =  ∇2 (Yt- Yt-12 ) = Yt- 2Yt-12  + Yt-24   เปนตน  ผลตางนี้จะทํากี่ครั้ง
ขึ้นกับวาเมื่อหาผลตางแลว  อนุกรมเวลาใหมเปน stationary  series หรือไม  ถายังไมเปน stationary  
series ตองหาผลตางตอไป 

2.3  การหาผลตางปกติ และผลตางฤดูกาล กรณีที่อนุกรมเวลามีทั้งแนวโนมและ
ตัวแปรฤดูกาล   การปรับใหอนุกรมเวลาเปน stationary  series นั้นจะทําไดโดยการหาผลตางปกติ
และผลตางฤดูกาล d และ D ควบคูกันไป  ซ่ึงคา d เปนลําดับของการหาผลตางปกติ และคา D เปน
ลําดับของการหาผลตางฤดูกาลโดยที่คา d  และ D  จะมีคาเทาไรนั้นขึ้นอยูกับวาเมื่อหาผลตาง และ
ผลตางฤดูกาลแลวอนุกรมเวลาใหมเปน stationary  series หรือไม  ถายังไมเปน stationary  series 
ตองหาผลตางตอไป เชน อนุกรมเวลารายเดือน  ที่มีทั้งแนวโนมและฤดูกาลเมื่อ d = 1 และ D = 1 จะ
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แปลงอนุกรมเวลาเดิม{Yt}ใหเปนอนุกรมเวลาใหม{Zt}โดยZt=∇∇12
 Yt =∇(Yt- Yt-12 ) = Yt- 

Yt-1  - Yt-12  + Yt-13    เปนตน 
2.4  การหาลอการิทึมของคาสังเกตในอนุกรมเวลา  นั่นคือแปลงอนุกรมเวลาเดิม 

ใหเปนอนุกรมเวลาเดิม {Yt} ใหเปนอนุกรมเวลาใหม {Zt} โดย Zt  = ln (Yt )    การแปลงนี้จะ
ทําเมื่อความแปรปรวนของ อนุกรมเวลาไมคงที่  นั่นคือ V(Yt )    สําหรับคาเวลา t ตาง ๆ 

การทดสอบความนิ่งของขอมูลอนุกรมเวลา  (unit root test) 

การทดสอบ unit root test  นั้นสามารถทดสอบไดโดยใช Dickey and Fuller 

(DF)  test (Dickey and Fuller, 1981) และ Augmented Dickey and Fuller  (ADF) test  

(Said and Dickey, 1984)  Null Hypothesis ของ DF test  คือ 
 

  H0 :  ρ    = 1  จากสมการ (1)  
  Xt = ρ Xt-1+εt  (1) 

ซ่ึงเรียกวา unit root test โดยที่ถา ρ  < 1    X1 จะมีลักษณะนิ่ง (stationary)   และ
ถา ρ  = 1   Xt จะมีลักษณะไมนิ่ง (non   stationary)  อยางไรก็ตามการทดสอบนี้สามารถทําไดอีก
ทางหนึ่งซึ่งเหมือนกับสมการ (2) 
 

  Δ Xt =  θ Xt-1+ εt (2) 
 

ซ่ึงก็คือ  Xt = (1+ θ ) Xt-1+ εt   ซ่ึงคือสมการที่ (1) นั่นเอง โดยที่ ρ  = (1+ θ )  ถา 
θ ในสมการ (2)  มีคาเปนลบ  จะไดวา ρ ในสมการ (1) จะมีคานอยกวา 1  ดังนั้น  สามารถจะสรุป
ไดวา  การปฏิเสธ  H0: θ = 0  ซ่ึงเปนการยอมรับ Ha: θ < 0  หมายความวา ρ <1 และ Xt มี 
integration of order zero (Charemza and Deadman, 1992)  นั่นคือ Xt   เปน stationary  
และถาเราไมสามารถปฏิเสธ  H0: θ = 0  ได  ก็จะหมายความวา Xt  เปน non stationary  

ถา Xt มีแนวคิดเดินเชิงสุมซึ่งมีความโนมเอียงทั่วไปรวมอยูดวย (random walk 

with drift) เราสามารถจะเขียนแบบจําลองไดดังนี้ 
 

  Δ Xt  = α + θ Xt-1+ εt (3) 
 

และถา Xt เปน random walk with drift และมีแนวโนมตามเวลาเชิงเสน (linear  

time trend) เราสามารถจะเขียนจําลองแบบไดดังนี้ 
 

  Δ Xt = α +βt + θ Xt-1+ εt (4) 
 

โดยที่   t =  เวลา 
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แบบจําลองการพยากรณ  โดยวิธี  Box – Jenkins 
การพยากรณอนุกรมเวลาโดยวิธี Box – Jenkins ในรูปแบบ ARIMA (p,d,q)   ตอง

พิจารณาอนุกรมเวลา {Yt}  มีคุณสมบัติอนุกรมเวลาที่เปน stationary เสียกอน  การพิจารณาวา 
อนุกรมเวลาเปน stationary หรือไม (Dickey and Fuller, 1979) จะพิจารณาจาก 

1)  คาเฉลี่ย  E (Yt )  คงที่  สําหรับทุกคาของ  t  หรือไมจะทําไดโดยการแบงอนุกรม
เวลาออกเปนสวนๆ แลวหาคาเฉลี่ยของอนุกรมเวลาแตละสวน  ถาคาเฉลี่ยแตละสวนยอย  ไม
แตกตางกันมากจะสรุปไดวา E (Yt )    คงที่ 

2)  คาความแปรปรวน  V (Yt )   คงที่  สําหรับทุกคาของ  t  หรือไมจะทําไดโดยการ
แบงอนุกรมเวลาออกเปนสวนๆ  แลวหาคาความแปรปรวนของอนุกรมเวลาแตละสวน  ถาคาความ
แปรปรวนแตละสวนยอยไมแตกตางกันมากนักจะสรุปไดวา V (Yt )  คงที่ 

3)  พิจารณาแนวโนม และ/หรือปจจัยฤดูกาล  ดวยการวาดกราฟอนุกรมเวลาในกรณี
ที่มีแนวโนมและ/หรือปจจัยฤดูกาล  มักจะเห็นชัดเจนไดจากรูป 

4)  พิจารณาจาก correlogram   ของคาสัมประสิทธิ์สหสัมพันธแบบออโตของ
ตัวอยาง   (rk) กรณีที่อนุกรมเวลาเปนแบบ stationary คา correlogram   ของ autocorrelation (rk)   จะ
มีคาลดลงคอนขางเร็วเมื่อ  k  มีคาเพิ่มขึ้นมาก  ดังนั้นถาคา autocorrelation (rk)    มีคาลดลงคอนขาง
ชา  จะเปนขอสังเกตวาอนุกรมเวลาชุดนี้มีแนวโนม  แตถาคา autocorrelation (rk)   มีคาลดลง
คอนขางชา  และมีคาคอนขางสูงที่  k = L , 2L, 3L   จะเปนขอสังเกตวาอนุกรมเวลาชุดนี้มีแนวโนม  
และอิทธิพลฤดูกาลและถาการเคลื่อนไหวของคา correlogram  ของ  autocorrelation (rk)    มี
ลักษณะคลายลูกคลื่น  โดยคล่ืนจะครบรอบใน  2  ชวงเวลา  แสดงวาอนุกรมเวลามีอิทธิพลฤดูกาล
เขามาเกี่ยวของ 

สําหรับอนุกรมเวลาที่มีอิทธิพลของฤดูกาลเขามาเกี่ยวของ  รูปแบบที่จะใชไดแก  
SARIMA (P,D,Q)L  (seasonal  integrated  autoregressive  and  moving  average  ที่  order  P,D,Q)  
โดย  P  เปนอันดับของ  SAR  (seasonal  moving  average)  และ  D  เปนจํานวนครั้งที่หาผลตาง
ฤดูกาลเพื่อทําใหอนุกรมเวลา  (yt)  ที่ไมเปนสเตชั่นนารีเนื่องจากฤดูกาลเปนอนุกรมเวลาชุดใหม  (zt)  

ที่เปนสเตชั่นนารี  โดย  Zt =  ∇L
dY t  เชน   

สําหรับอนุกรมเวลารายป  L = 12  
D = 1   Zt =  ∇12Y t  

     =    Y t - Y t-12   
D = 2   Zt  =   ∇12

2Y t  
     =   ∇12(Y t - Y t-12)  
     =  Y t -2Y t-12 + Y t-24   
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สําหรับอนุกรมเวลารายไตรมาส  L = 4  
D = 1   Zt =   ∇4Y t 

     =    Y t - Y t- 4  
D = 2   Zt =   ∇4

2Y t  
     =   ∇4 (Y t - Y t- 4)  
     =  Y t -2Y t- 4 + Y t- 8 

 

ตัวอยางของรปูแบบ SARIMA (P,Q)L  ของอนุกรมเวลา  (yt)  เปนดังนี ้
 
SAR(1) L             (1 - ∅LBL) Y t   =  θ0 + εt 
                    Y t   =  θ0 + ∅LY t- L + εt 
SAR(2) L        (1 - ∅LBL - ∅2LB2L) Y t  =  θ0 + εt 

หรือ                                  Y t   =  θ0 + ∅LY t- L + ∅2LY t- 2L + εt 
SMA(1) L         Y t   =  θ0 + (1 - ∅LBL)εt 

หรือ                                  Y t   =  θ0 + εt  - ∅Lεt - L  
SMA(2) L         Y t   =  θ0 + (1 - ∅LBL- ∅2LB2L)εt 

หรือ                                  Y t   =  θ0 + εt  - ∅Lεt - L  
 SARMA(1,1)             (1 - ∅LBL) Y t   =  θ0 + (1 - ∅LBL)εt   

หรือ                                  Y t   =  θ0 + ∅LY t- L + εt - ∅Lεt – L 

เมื่อพิจารณาจากการตรวจสอบแลววา  อนุกรมเวลาที่ศึกษาไมเปน stationary กอนที่
จะทําการกําหนดรูปแบบใหกับอนุกรมเวลาที่ไมเปน stationary จะตองแปลงอนุกรมเวลาใหเปน 
stationary เสียกอน  โดยการหาผลตางสําหรับอนุกรมที่มีแนวโนม  ถาอนุกรมเวลาที่มีอิทธิพล
ฤดูกาลใหหาผลตางฤดูกาลจนไดอนุกรมเวลาที่เปน stationary  ถาอนุกรมเวลามีทั้งแนวโนม และ
อิทธิพลฤดูกาลใหหาผลตาง และผลตางฤดูกาลจนไดอนุกรมเวลาที่เปน stationary แตถาอนุกรม
เวลามีความแปรปรวนไมคงที่ใหแปลงอนุกรมเวลาเดิมโดยการหา ลอการิทึม (Zt =  ln Yt )  จนกวา
จะไดอนุกรมเวลาใหมที่มีความแปรปรวนคงที่  จากอนุกรมเวลาใหมที่เปน stationary  series  แลว
จะทําตามขั้นตอนของ Box – Jenkins  ดังนี้ 

 

ขั้นตอนการพยากรณโดยวิธีของ Box – Jenkins  มี 4  ขั้นตอนไดแก 
1. การกําหนดแบบจําลอง (identification) ใหกับอนุกรมเวลาที่เปน stationary  series 

เปนการหารูปแบบ ARMA (p,q)   ที่คาดวาจะเหมาะสมใหกับอนุกรมเวลาโดยที่ 
autocorrelation: pk   คือการวัดความสัมพันธของแตละชวงเวลา  โดยมีชวงเวลาที่

ยอนหลังไป  k  หนวยเวลา  โดยที่ pk มีคาเทากับ –l ≤ pk≤ l  โดยพิจารณาเปรียบเทียบคา 
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autocorrelation (rk)  ของอนุกรมเวลาตัวอยางกับคา autocorrelation  (pk)  ของอนุกรมเวลา
ประชากร  ที่มีชวงเวลายอนหลังไป  k  หนวยเวลา  ซ่ึงมีสูตรดังนี้  
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                q    =   จํานวนเวลาสุดทายที่ยอนหลัง    
partial  autocorrelation : pkk คือการวัดความสัมพันธของแตละชวงเวลา โดยมี

ชวงเวลาที่ยอนหลังไป  k  หนวยเวลา  โดยพิจารณาเปรียบเทียบคา partial  autocorrelation (rkk)   

ของอนุกรมเวลาตัวอยาง  กับคา partial  autocorrelation (pkk) ของอนุกรมเวลาของประชากร  ที่
มีชวงเวลายอนหลังไป  k  หนวยเวลา  ซ่ึงมีสูตรดังนี้    
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การพิจารณาเปรียบเทียบแตละรูปแบบ  ตองพิจารณา rk, rkk กับ pk    และ   pkk  พรอม
กันหลาย ๆ คา  จึงมักจะพิจารณาจากรูปที่เรียกวาคอเรลโลแกรม  (correlogram )  ที่ไดจากการ
พล็อต rk, rkk , pk และ pkk  ในชวงเวลา  k  ดังนั้นการพิจารณาเปรียบเทียบ จะเปนการเปรียบเทียบ  
correlogram    ของคา autocorrelation  ของอนุกรมเวลาตัวอยาง (rk) กับคา autocorrelation 

ของอนุกรมเวลาของประชากร(pk) และ correlogram  ของคา partial  autocorrelation ของ
อนุกรมเวลาตัวอยาง (rkk)  กับคา partial  autocorrelation ของอนุกรมเวลาประชากร (pkk)  
สําหรับแตละรูปแบบจะมี   (correlogram )  ของ pk และ pkk ตางกัน  อนุกรมเวลาที่จะนํามา
กําหนดรูปแบบจะตองเปนอนุกรมเวลาที่ stationary เทานั้น  หากไมเปน stationary จะตอง
เปล่ียนแปลงใหเปน stationary เสียกอน 

2.  การประมาณคาพารามิเตอรในรูปแบบ (estimation)  จะทําไดโดยการหา
คาประมาณแบบงาย หรือคาประมาณที่ไดจากการวิเคราะหตัวเลข (numerical analysis) สําหรับ
คาประมาณแบบงาย  จะทําโดยการสรางสมการที่มาจากความสัมพันธระหวาง pk  และพารามิเตอร 
โดยสมการที่สรางขึ้นจะมีจํานวนเทากับพารามิเตอรที่ตองการประมาณ สวนคาประมาณที่ไดจาก
การวิเคราะหตัวเลขจะไดจากการแกสมการที่สรางขึ้นจากวิธีกําลังสองนอยที่สุด ขั้นตอนของการ
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วิเคราะหตัวเลขจะตองมีการกําหนดคาประมาณเริ่มตน ซ่ึงสวนใหญจะใชการประมาณแบบงายเปน
คาประมาณเริ่มตน เมื่อการวิเคราะหส้ินสุดจะไดคาประมาณสุดทายที่จะนําไปใชประโยชนในการ
สรางสมการพยากรณ 

3.  การตรวจสอบแบบจําลอง (diagnostic checking)  เมื่อกําหนดรูปแบบ และ
ประมาณคาพารามิเตอรในแบบจําลองแลว  จะตองตรวจสอบทุกครั้งวารูปแบบที่กําหนดนั้นมีความ
เหมาะสมจริงหรือไม  การตรวจสอบจะทําไดหลายวิธีไดแก  การพิจารณาคอเรลโลแกรมของ rk   
หรือของคาคลาดเคลื่อน  การทดสอบคาพารามิเตอรในแบบจําลองดวยการทดสอบแบบ t  และการ
ทดสอบความเหมาะสมของแบบจําลองโดยการทดสอบของ Box - Ljung หรือการทดสอบของ   
Box – Pierce ซ่ึงจะพิจารณาจาก Q–statistic (Gujarati, 2003) ดังสมการ 
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กําหนดให n  = จํานวนของขอมูล 
 m  = คา lag length   
โดยมีการกําหนดคา Q–statistic เพื่อเปนการทดสอบวาสหสัมพันธในตัวเองของคา

ความคลาดเคลื่อนจากการประมาณ (estimated residuals) ทุกชวงเวลาที่หางกัน k  มีความเปน
อิสระหรือไม  จากสมมติฐานดังตอไปนี้ 
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ทั้งนี้คา Q นั้นจะพบวามีการแจกแจงแบบ chi-square ที่มีดีกรีเทากับ m ซ่ึงอยู
ภายใตขอสมมุติฐานวา สมมุติฐานวางคือคาความคลาดเคลื่อนที่ไดจากการประมาณมีลักษณะเปน 
white noise นั่นแปลวาแบบจําลองมีลักษณะปราศจากสหสัมพันธ (autocorrelation) ดังนั้นหาก
ตรวจสอบพบวาแบบจําลองนั้นมีลักษณะปราศจากสหสัมพันธแลว  จะใชแบบจําลองนั้นในการ
พยากรณตอไป  แตหากแบบจําลองนั้นไมเหมาะสมตองทําตามขั้นตอนที่ 1  เพื่อกําหนดรูปแบบ
ของแบบจําลองใหม   

4. การพยากรณ  (forecasting)  ใชสมการพยากรณที่สรางจากรูปแบบการพยากรณ
ที่กําหนด  และผานการตรวจสอบในขั้นตอนที่ผานมาแลว  แตเนื่องจากการพยากรณขอมูลไป
ขางหนานั้นจะตองเปนแบบจําลองที่ใหคาประมาณที่แมนยําที่สุด  ดังนั้นการพยากรณจึงตองมีการ
ทดสอบแบบจําลอง  โดยการแบงการพยากรณออกเปน 3 ชวง คือ ชวง historical forecast  อัน
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เปนการพยากรณตั้งแตอดีตจนถึงชวงเวลาที่พิจารณา (T0 – Tn-k)   การพยากรณชวง ex-post 

forecast  คือการพยากรณโดยการตัดขอมูลออกมาสวนหนึ่งแลวทําการพยากรณเปรียบเทียบขอมูล
จริงกับขอมูลที่ไดจากการพยากรณ โดยพิจารณาคา root mean squared error (RMSE)   คา Theil 
inequality coefficient (U)  และคา Akaike information criterion (AIC) จะพิจารณาคาสถิติทั้ง 3 
คาที่มีคาต่ําที่สุด  ซ่ึงไดจากการทําการพยากรณเมื่อเลือกแบบจําลองที่ดีที่สุดไดแลว  จึงนํา
แบบจําลองนั้นมาทําการพยากรณแบบ ex-ante forecast  ซ่ึงเปนการพยากรณขอมูลไปขางหนา     
ดังรูปที่ 2.1         

 
รูปท่ี 2.1  แสดงชวงเวลาที่ใชในการพยากรณ 

ที่มา: Pindyck and Rubinfeld (1998) 
 
 
2.2  งานวิจัยท่ีเก่ียวของ 

 2.2.1  ประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษ ี

ประภัสสร  กฤติยาภิชาตกุล  (2541)  ศึกษาประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มใน
จังหวัดเชียงใหม  เมื่อเทียบกับการจัดเก็บภาษีการคาเดิม  วามีความแตกตางกันเพียงใด  ผลคือ  
ภาษีมูลคาเพิ่มเก็บไดสูงขึ้นทุกป  เมื่อพิจารณาสัดสวนของภาษีมูลคาเพิ่มที่จัดเก็บไดเทียบกับมูลคา
ผลิตภัณฑจังหวัด  ปรากฏวาเพิ่มขึ้นทุกป  แตอยางไรก็ตามสัดสวนดังกลาวยังคงต่ํากวาระดับที่มี
ประสิทธิภาพมากที่สุด  และเมื่อพิจารณาในภาพรวมแลว  สํานักงานสรรพากรจังหวัดเชียงใหมมี
ความพยายามในการเพิ่มประสิทธิภาพในการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มและประสิทธิภาพในการจัดเก็บ
ภาษีมูลคาเพิ่มของจังหวัดเชียงใหมสูงกวาประสิทธิภาพในการจัดเก็บภาษีการคาเดิม  และเมื่อ
เปรียบเทียบกับประสิทธิภาพสูงสุดแลวประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มของจังหวัดเชียงใหม
ยังอยูในระดับต่ํา  ทั้งนี้เนื่องมาจากมีขอจํากัดหลาย ๆ ดานโดยเฉพาะในดานบุคลากรและความ
รวมมือของผูเสียภาษ ี

 

Time 
Tn Tn-k T0 

ex-post  
forecast

ex-ante  
forecast historical forecast 
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 รังสิณี  ฉ่ําใจดี  (2547)  ศึกษาประสิทธิภาพ  ปญหาและอุปสรรคของระบบกํากับดูแลผูเสีย
ภาษีอยางใกลชิดเปนรายผูประกอบการของสํานักงานสรรพากรพื้นที่เชียงใหม 1  ใชขอมูลทุติยภูมิ
ผลจัดเก็บภาษีของสํานักงานสรรพากรพื้นที่เชียงใหม 1  ปงบประมาณ  2542 – 2546  ศึกษาเฉพาะ
ภาษีเงินไดนิติบุคคลและภาษีมูลคาเพิ่ม  โดยเปรียบเทียบกับประมาณการจัดเก็บภาษี  มูลคา
ผลิตภัณฑจังหวัดเชียงใหม (GPP)  และคาใชจายสํานักงาน  พบวาสํานักงานสรรพากรพื้นที่
เชียงใหม 1  จัดเก็บภาษีไดสูงกวาประมาณการทุกป  อัตราเพิ่มการจัดเก็บภาษีเงินไดนิติบุคคลสูง
กวาอัตราเพิ่มของ GPP  ยกเวนป  2545  ซ่ึงมีการนําระบบกํากับมาใชตั้งแตป  2544  สวนอัตรา
คาใชจายตอผลจัดเก็บภาษีเงินไดนิติบุคคลอยูในชวง  9.16 – 13.30%  ตอภาษีมูลคาเพิ่มอยูในชวง  
5.32 – 5.95 %  ปญหาและอุปสรรคใชขอมูลปฐมภูมิออกแบบสอบถามผูประกอบการ 100  ชุด 
เจาหนาที่  50  ชุด  ใชสถิติเชิงพรรณนาในการวิเคราะห  พบวาผูประกอบการสวนใหญเห็นวา  
เจาหนาที่มีความรูไมเพียงพอที่จะตรวจสอบและใหคําแนะนํา  รวมทั้งไมมีอํานาจในการตัดสินใจ
ทันที  ขั้นตอนการทํางานมากเกินไป  เสียเวลา  นาเบื่อ  แตสวนใหญก็พอใจในระบบกํากับดูแลวา
สามารถลดปญหาขอผิดพลาดทางบัญชีและภาษของผูประกอบการได  ในสวนเจาหนาที่  คือไมพบ
ผูประกอบการ  การโตแยงกันในเรื่องการชําระภาษีที่เหมาะสมตองตรวจสอบเอกสารเพิ่มระยะเวลา
การทํางาน  ผูเสียภาษีไมทราบขอกฎหมายทางภาษีอากรและจํานวนรายที่ตองกํากับมากเกินไป   

มุกดา  แกวพนา  (2548)  ศึกษาโครงสรางและประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีสรรพากรของ
สํานักงานสรรพากรพื้นที่ลําปาง  โดยใชขอมูลทุติยภูมิจากรายงานสถิติประจําปของสํานักงาน
สรรพากรพื้นที่ลําปาง  ตั้งแตป  2538 – 2547  ผลการศึกษาพบวาประเภทภาษีที่มีสัดสวนสําคัญใน
การจัดเก็บ  ไดแก  ภาษีเงินไดบุคคลธรรมดา  ภาษีมูลคาเพิ่ม  และภาษีเงินไดนิติบุคคล  โดยมี
สัดสวนตอผลการจัดเก็บภาษีสรรพากรรวมเฉลี่ย  45.60  ,  30.64  และ  17.25  ตามลําดับ  การศึกษา
ประสิทธิภาพการจัดเก็บเมื่อเทียบกับประมาณการรายไดภาษีสรรพากรทุกประเภทภาษี  ในชวง
เวลาที่ทําการศึกษาประสิทธิภาพการจัดเก็บอยูในระดับต่ํากวาปกติ  โดยมีคาความพยายามในการ
จัดเก็บภาษีเฉลี่ยนอยกวา  1  เพียงเล็กนอย  มีเพียงภาษีเงินไดนิติบุคคลเทานั้น  ที่มีคาความพยายาม
ในการจัดเก็บภาษีเทากับ  1  ภาษีอากรจากอากรแสตมปและจากรายไดอ่ืน ๆ นั้นมีประสิทธิภาพใน
การจัดเก็บสูงกวาปกติ  โดยมีคาความพยายามในการจัดเก็บเฉลี่ยสูงกวา  1  สําหรับภาษีเงินได
บุคคลธรรมดา  ภาษีมูลคาเพิ่ม  และภาษีธุรกิจเฉพาะมีประสิทธิภาพในการจัดเก็บอยูในระดับต่ํากวา
ปกติ  โดยมีคาความพยายามในการจัดเก็บภาษีเฉล่ียนอยกวา   1  และเมื่อเทียบผลจัดเก็บภาษีของบ
สํานักงานสรรพากรพื้นที่ลําปางกับผลจัดเก็บภาษีของกรมสรรพากรและผลิตภัณฑมวลรวมจังหวัด 
(GPP)  พบวามีอัตราการเปลี่ยนแปลงสูงกวาอัตราเปลี่ยนแปลงของกรมสรรพากรและ GPP  และ
เมื่อพิจารณาจากอัตรากําลังของเจาหนาที่และตนทุนในการจัดเก็บภาษีโดยเฉลี่ยเจาหนาที่  1  คน  
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จัดเก็บภาษีได  5.910  ลานบาท  และตนทุนการเก็บภาษี  0.370  บาทตอภาษีที่จัดเก็บได  100  บาท  
ดังนั้นเจาหนาที่  1  คน  มีตนทุนในการจัดเก็บภาษีโดยเฉล่ียเพียง  0.020  ลานบาทตอปเทานั้น  จาก
คาดัชนีความไหวตัวและความยืดหยุนของภาษีสรรพากรตอ GPP  พบวารายไดภาษีสรรพากรรวมมี
ความสัมพันธในทิศทางเดียวกับ GPP  โดยมีความสามารถในการทํารายไดใหแกรัฐและมี
ความสามารถในการรักษาเสถียรภาพทางเศรษฐกิจอยูในเกณฑสูง 

 วันเพ็ญ  ไชยวรรณ  (2548)  ศึกษาลักษณะทั่วไป  ปจจัยที่มีผลตอกําไรสุทธิ  ประสิทธิภาพ
ในการจัดเก็บภาษีและปญหาและอุปสรรคในการจัดเก็บภาษีเงินไดนิติบุคคลประเภทอุตสาหกรรม
การผลิตในจังหวัดลําปาง  ใชขอมูลทุติยภูมิเกี่ยวกับการยื่นแบบแสดงรายการภาษีเงนิไดนิติบุคคล
ปงบประมาณ  2546  และขอมูลผลการจัดเก็บภาษีอากรปงบประมาณ  2543 – 2547  จากสํานักงาน
สรรพากรพื้นที่ลําปาง  นอกจากนี้ใชขอมูลปฐมภูมิจากกลุมผูประกอบการกลุมตัวอยางจํานวน  100  
ราย  จากผูประกอบการกลุมเหมืองแร  16  ราย  กลุมผลิตอาหาร  10  ราย  กลุมผลิตภัณฑจากไม  22  
ราย  กลุมผูผลิตเซรามิค  42  ราย  และกลุมอื่น ๆ 10  ราย  การศึกษาทั่วไปพบวากิจการสวนใหญมี
ผลกําไรรอยละ  76.61  ขาดทุนรอยละ  23.39  โดยมีสาเหตุมาจากมีตนทุนการผลิต  คาใชจายใน
การขายและบริหารสูง  การศึกษาปจจัยที่มีผลตอกําไรสุทธิพบวาทุกกลุมมีปจจัยที่มีผลตอกําไรสุทธิ
มากเรียงตามความสําคัญจากมากคือรายไดกิจการ  ตนทุนการผลิตของกิจการ  และคาใชจายการ
ขายและบริหาร  การศึกษาประสิทธิภาพในการจัดเก็บภาษีอากรของสํานักงานสรรพากรพื้นที่
ลําปางและภาษีเงินไดนิติบุคคลกลุมผูผลิตในป  2545 – 2546  คาดัชนีความพยายามมีคามากกวา  1  
ในสวนของการศึกษาปญหาและอุปสรรคพบวาผูประกอบการมีความรูความเขาใจในการจัดทํางบ
ทางการเงินและกฎหมายระเบียบของกรมสรรพากร  และสวนใหญมีความรูเบื้องตนทั่ว ๆ ไป  
บางสวนใหความเห็นวาปญหาของกฎหมายสรรพากรยุงยากและซับซอนและเปลี่ยนแปลงบอย  ทํา
ใหไมสามารถติดตามไดทันตอการเปลี่ยนแปลง 
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 2.2.2  การพยากรณโดยวิธี  Box - Jenkins 

สุทิศา  นพดลธิยากูล  (2541)  ศึกษาการวิเคราะหขอมูลที่มีฤดูกาลโดยวิธีบอกซและ      
เจนกินส  ซ่ึงเปนเทคนิคการพยากรณในเชิงปริมาณที่ใชขอมูลหรือเหตุการณที่เกิดขี้นในอดีตมา
คาดการณลักษณะการเปลี่ยนแปลงของขอมูลในอนาคตวาควรอยูในรูปแบบใด   ซ่ึงการ
เปล่ียนแปลงของขอมูลเปนผลเนื่องมาจากการเปลี่ยนแปลงของเวลาตามลําดับเวลาที่เกิดขึ้นและ
ลักษณะการเปลี่ยนแปลงบางอยางมีการเปลี่ยนแปลงในชวงเวลาเรียกวา  ความผันแปรตามฤดูกาล  
โดยมีรูปแบบซ้ําเดิมในชวงเวลาสั้น ๆ ภายใน 1 ป  และจากการศึกษาขอมูลปริมาณน้ําในอางเก็บน้ํา
เขื่อนภูมิพล  จังหวัดตาก  ซ่ึงเปนขอมูลที่เกี่ยวเนื่องกับเวลาและมีลักษณะของฤดูกาล  ขั้นตอนใน
การวิเคราะหขอมูลประกอบดวย  การกําหนดรูปแบบที่เหมาะสมในการพยากรณซ่ึงพิจารณาจาก
จากการลดลงของคาสัมประสิทธิ์สหสัมพันธในตัวเองและคาสัมประสิทธิ์ในตัวเองบางสวนของ
ขอมูลอนุกรมเวลาและผลตางของขอมูล  การประมาคาพารามิเตอรของรูปแบบ  เปนคาที่ทําใหผล
บกของคาคลาดเคลื่อนกําลังสองมีค านอยที่ สุดและขั้นตอนการตรวจสอบรูปแบบและ
คาพารามิเตอรที่ประมาณไดมีความเหมาะสมในการนําไปใชในการพยากรณเพียงใด  โดยตรวจ
ความเปนอิสระของคาสัมประสิทธ์ิสหสัมพันธในตัวเองของคาคลาดเคลื่อนและคาสัมประสิทธ์ิ
สหสัมพันธในตัวเองของคาคลาดเคลื่อนทุกตัว  และนํารูปแบบที่ตรวจสอบความเหมาะสมแลวไป
ใชในการพยากรณ  รูปแบบที่ไดคือ  ARIMA(1,1,0)(0,1,1)12  Noconstant  คาพยากรณที่ได
ใกลเคียงกับคาขอมูลจริง 

 จิตราภรณ  ฝนศิริ  (2547)  ศึกษาการพยากรณราคาสงออกขาวโดยวิธีอารีมา  เพื่อศึกษา
รูปแบบและพยากรณราคาสงออกขาวของไทย  ใชขอมูลราคาสงออกขาวเปนรายเดือนชวงมกราคม  
2531  ถึงธันวาคม  2546  จํานวน  192  ตัวอยาง  จากกรมการคาตางประเทศ  การศึกษาทดสอบ
ความนิ่งโดยวิธี  Unit  root  และกําหนดรูปแบบอารีมาดวยวิธี  Box – Jenkins  ซ่ึงมี  4  ขั้นตอน  
ไดแก (1)  การกําหนดแบบจําลอง  (2)  การประมาณคา  (3)  การตรวจสอบความถูกตอง  และ(4)  
การพยากรณ  ผลจากการทดสอบ  Unit  root  ขอมูลราคาสงออกขาวมีลักษณะไมนิ่ง  จึงตองทํา
ผลตางลําดับที่  1  และจากการพิจารณาคา  Correlogram  จะไดแบบจําลองที่เหมาะสมขึ้นอยูกับคา  
AR(1)  และ  MA(19)  โดยมีคาสัมประสิทธิ์เทากับ  0.360  และ  0.228  ตามลําดับ  และมีนัยสําคัญ
ทางสถิติที่ระดับ  1%  สําหรับผลการตรวจสอบความถูกตองพบวา  คาประมาณการของความ
คลาดเคลื่อนมีลักษณะเปนเชิงสุม  (White  noise) ที่ระดับนัยสําคัญทางสถิติ  10%  มีคา  Root  
Mean  Squared  Error  และคา  Theil’s  Inequality  Coefficient  ที่มีคาตํ่าสุด จึงใชแบบจําลอง  
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AR(1)  และ  MA(19)  ในการพยากรณราคาสงออกขาวในชวงเดือนมกราคม  ถึงเดือนเมษายน  
2547  เทากับ 205,  204,  202  และ 201  เหรียญสหรัฐตอตันตามลําดับ 

 สมบัติ  สนิทจันทร  (2547)  ศึกษาการพยากรณราคาผลิตภัณฑมันสําปะหลัง  โดยวิธีอารี
มา  ใชมูลคาการสงออก  เอฟ.โอ.บี.กรุงเทพฯรายเดือนทั้งหมด  192  เดือน  ซ่ึงวิธีการพยากรณของ 
Box – Jenkin  มีขั้นตอนการวิเคราะหขอมูลที่สําคัญ  4  ขั้นตอน  ไดแก  การกําหนดรูปแบบอนุกรม
เวลา  การประมาณคาพารามิเตอร  การตรวจสอบความถูกตองและการพยากรณ  ผลการศึกษาพบวา
ราคามันเม็ดแข็งและราคาแปงมันสําปะหลังมีลักษณะนิ่งที่ระดับ  I(1)  และในการกําหนดรูปแบบ
การพยากรณเพื่อใหไดรูปแบบที่เหมาะสมที่สุด  โดยพิจารณาจากคอเรลโลแกรม  พบวามันเม็ดแข็ง
ไดรูปแบบ  AR(1)  มีคาสัมประสิทธิ์เทากับ  0.2152  โดยมีนัยสําคัญทางสถิติที่ระดับ  1%  และแปง
มันสําปะหลังไดรูปแบบ  MA(4)  MA(36)  มีคาสัมประสิทธิ์เทากับ  -0.3347  และ  0.2477  
ตามลําดับ  โดยมีนัยสําคัญทางสถิติที่ระดับ  1%  จากผลการตรวจสอบความถูกตอง  พบวาทุกรูป
แบบจําลองมีลักษณะเปน  White  noise  ที่การทดสอบ  ณ  ระดับ  1%  และเลือกรูปแบบที่มีคา  
Root  Mean  Squared  Error  และคา  Theil’s  Inequality  Coefficient  ที่มีคาต่ําสุด  ดังนั้นคา
พยากรณราคาที่ได  พบวาราคามันเม็ดแข็งสงออก  เอฟ.โอ.บี.กรุงเทพฯรายเดือนตั้งแตเดือน
มกราคม  ถึงเดือนเมษายน  2547  มีคาเทากับ  82.13,  81.93,  81.72  และ  81.52  เหรียญสหรัฐตอ
ตัน  ราคาแปงมันสําปะหลังสงออก  เอฟ.โอ.บี.กรุงเทพฯรายเดือนตั้งแตเดือนมกราคม  ถึงเดือน
เมษายน  2547  มีคาเทากับ  178.76,  176.04,  179.12  และ  177.53  เหรียญสหรัฐตอตัน  และเพื่อ
ความแมนยําควรศึกษาปจจยัที่มีผลตอราคามันสําปะหลังเพิ่มเติม 
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