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แบบสอบถาม 

ปจจัยที่มีอิทธิพลตอการเลือกใชบรกิารรักษาความปลอดภัยระบบอิเล็คทรอนิกสของ
ผูบริโภค ในเขตอําเภอเมือง จังหวัดเชียงใหม 
 

คําชี้แจง  
 เอกสารนี้เปนแบบสอบถามประการศึกษาถึงปจจัยที่มีอิทธิพลตอการเลือกใชบริการรักษา
ความปลอดภยัระบบอิเล็คทรอนิกสของผูบริโภค ในเขตอําเภอเมือง จังหวดัเชยีงใหม เปนสวนหนึ่ง
ของการศึกษาตามหลักสูตรปริญญาเศรษฐศาสตรมหาบัณฑิต บณัฑติวิทยาลัย มหาวิทยาลัยเชียงใหม  
 

 ผูจัดทําการศึกษาจึงใครขอความรวมมือจากทานในการตอบแบบสอบถามนี้ตามความเปน
จริง เพื่อใชประโยชนในการศึกษาวจิัยในเชิงวิชาการ ซ่ึงผลการศึกษานีจ้ะรายงานออกมาในรูปเลม
ของสวนรวม โดยไมมีผลเสียหายตอผูตอบแบบสอบถามแตประการใด ขอขอบคุณมา ณ โอกาสนี้
  
 

โปรดเติมคาํลงในชองวางและเครื่องหมาย  ในชองวางที่ตรงกับความเปนจริงท่ีสดุ 
 
สวนท่ี 1 ขอมูลท่ัวไปของผูตอบแบบสอบถาม 
 

1.  ประเภทธุรกิจ 
   1) หอพกัเอกชน    
   2) หอพักของหนวยงานราชการ   

 

2.  จํานวนพนกังานของกิจการ 
 1)   1-5 คน 

 2)   6 -10 คน 

 3)   11 คนขึ้นไป 

  

3.  ขนาดของกิจการ  (จํานวนหองพัก) 
 1) ต่ํากวา 50 หอง 

 2) ระหวาง 50 - 100 หอง 

 3) เกินกวา 100 หอง 
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4.  ระยะเวลาที่ดําเนินกิจการ 
 1)   ต่ํากวา 1 ป  
  2)  1 – 3 ป  
 3)   3 – 5 ป  
 4)   เกินกวา 5 ป  

 

5.  ที่ตั้งของของกิจการ 
   1) ตําบลสุเทพ     5) ตําบลหายยา 
   2) ตําบลชางเผือก     6) ตําบลชางคลาน 
   3) ตําบลศรีภูมิ     7) ตําบลฟาฮาม 
   4) ตําบลพระสิงห     8) ตําบลวัดเกต ุ
 
 

สวนท่ี 2 ขอมูลเก่ียวกับการตัดสินใจใชบริการรักษาความปลอดภยัระบบอิเล็คทรอนิกส  
(ระบบควบคุมการเขาออก ) 
 
1.  กิจการหอพักของทานใชบริการ รักษาความปลอดภยัแบบระบบอเิล็คทรอนิกส (ระบบควบคุม

การเขาออก ) อยูใชหรือไม 
   1)  ใช     2)  ไมใช  
 

2.  ทานคิดวาคาบริการ รักษาความปลอดภัยระบบอิเล็คทรอนิกส  (ระบบควบคุมการเขาออก ) มี
ความเหมาะสมหรือไม 

   1)  เหมาะสม     2)  ไมเหมาะสม  
   
3.  ทานคิดวาบริการรักษาความปลอดภยัระบบอิเล็คทรอนิกส  (ระบบควบคุมการเขาออก ) มีบริการ

เสริมพิเศษดวยใชหรือไม  
  1)  ใช      2)  ไมใช 

 
4.  ทานคิดวาบรกิารรักษาความปลอดภัยระบบอิเล็คทรอนิกส (ระบบควบคุมการเขาออก) มีการ  

รับประกันของอุปกรณในการใชงานดวยใชหรือไม  
  1)  ใช      2)  ไมใช 
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5.     ทานรูจักบริการรักษาความปลอดภยัระบบอิเล็คทรอนิกส (ระบบควบคุมการเขาออก) จากการ  
โฆษณาผานทางสิ่งพิมพและอินเตอรเน็ต ใชหรือไม 

 
  1)  ใช      2)  ไมใช 

 
6.  ทานคิดวาบริการรักษาความปลอดภยัระบบอิเล็คทรอนิกส(ระบบควบคุมการเขาออก ) จะ

สามารถชวยประหยดัคาใชจายในการดําเนนิงานขอกิจการไชหรือไม 
   1)  ใช      2)  ไมใช  
 

7.   ทานคิดวาบริการรักษาความปลอดภยัระบบอิเล็คทรอนิกส  (ระบบควบคุมการเขาออก ) จะชวย
ปองกันการความสูญหายของทรัพยสินภายในอาคารจากการขโมยได ใชหรือไม 

  1)  ใช      2)  ไมใช 
 

8.  ทานคิดวาบริการรักษาความปลอดภยัระบบอิเล็คทรอนิกส (ระบบควบคุมการเขาออก ) ทําใหเกดิ
ความสะดวกสบายแกผูพกัอาศัย ใชหรือไม 

   1)  ใช      2)  ไมใช 
 
 

9.  ทานคิดวาบริการรักษาความปลอดภยัระบบอิเล็คทรอนิกส (ระบบควบคุมการเขาออก ) มีบริการ
หลังการขายทีด่ีและรวดเร็วหากมี่ปญหาเกิดขึ้น ใชหรือไม 

   1)  ใช      2)  ไมใช 
 
 

10..ทานคิดวาบริการรักษาความปลอดภยัระบบอิเล็คทรอนิกส (ระบบควบคุมการเขาออก ) ชวยทํา
ใหภาพลักษณของธุรกิจการดีขึ้น มีความนาเชื่อ รวมทั้งสรางความไดเปรียบเหนือคูแขง ใช
หรือไม 

   1)  ใช      2)  ไมใช 
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ผลการวิเคราะหตัวแปร   D1,D2,D3,D4,D5,D6,D7,D8,D9,D10,D11,D12, และ D13  
โดยวิธี  Logit Model 
 
+---------------------------------------------+ 
| Multinomial Logit Model                     | 
| Maximum Likelihood Estimates                | 
| Model estimated: Mar 20, 2006 at 01:59:27AM.| 
| Dependent variable                    Q     | 
| Weighting variable                 None     | 
| Number of observations              200     | 
| Iterations completed                  6     | 
| Log likelihood function       -94.39930     | 
| Restricted log likelihood     -123.8201     | 
| Chi squared                    58.84167     | 
| Degrees of freedom                   13     | 
| Prob[ChiSqd > value] =         .0000000     | 
| Hosmer-Lemeshow chi-squared =   7.49104     | 
| P-value=  .27781 with deg.fr. =       6     | 
+---------------------------------------------+ 
+---------+--------------+----------------+--------+---------+----------+ 
|Variable | Coefficient  | Standard Error |b/St.Er.|P[|Z|>z] | Mean of X| 
+---------+--------------+----------------+--------+---------+----------+ 
          Characteristics in numerator of Prob[Y = 1] 
 Constant     .6777100450       1.8514658     .366   .7143 
 D1          -.7636873210       .49780776   -1.534   .1250     .72500000 
 D2           .9072898463       .51207323    1.772   .0764     .86500000 
 D3          -1.682641938       .55589763   -3.027   .0025     .72500000 
 D4           .9048179594       .55968865    1.617   .1060     .86000000 
 D5           1.395122130       .57233843    2.438   .0148     .87500000 
 D6           1.444355246       .39594948    3.648   .0003     .64500000 
 D7           1.334599045       .43446781    3.072   .0021     .74500000 
 D8           .1968077610       .54589974     .361   .7185     .87000000 
 D9           1.737443651       .67195775    2.586   .0097     .86000000 
 D10          .8218204967       .64626082    1.272   .2035     .92500000 
 D11         -.5222047582       .59081183    -.884   .3768     .84000000 
 D12          2.064539021       .67601855    3.054   .0023     .78000000 
 D13         -1.252869971       1.2026471   -1.042   .2975     .95500000 
 
 
 
 
+------------------------------------------------------------------+ 
| Information Statistics for Discrete Choice Model.                | 
|                            Model    Constants Only      No Model | 
| Criterion F (log L)      -94.399          -123.820      -138.629 | 
| Likelihood Ratio          58.842              .000          .000 | 
| Degrees of Freedom        13.000              .000          .000 | 
| Prob. Value for LR          .000              .000          .000 | 
| Entropy for probs.        94.399              .000       138.629 | 
| Normalized Entropy          .681              .000         1.000 | 
| Entropy Ratio Stat.       88.460              .000          .000 | 
| Bayes Info Criterion    -262.975          -321.817      -351.435 | 
| BIC - BIC(no model)       88.460            29.619          .000 | 
| Pseudo R-squared            .238              .000          .000 | 
+------------------------------------------------------------------+ 
 
+-------------------------------------------+ 
| Partial derivatives of probabilities with | 
| respect to the vector of characteristics. | 
| They are computed at the means of the Xs. | 
+-------------------------------------------+ 
+---------+--------------+----------------+--------+---------+----------+ 
|Variable | Coefficient  | Standard Error |b/St.Er.|P[|Z|>z] | Mean of X| 
+---------+--------------+----------------+--------+---------+----------+ 
          Characteristics in numerator of Prob[Y = 1] 
 Constant     .1181260783       .32119850     .368   .7130 
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
 D1          -.2365457433   .62592381E-01   -3.779   .0002     .72500000 
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
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 D2        .3566792753E-01      .10252855     .348   .7279     .87000000 
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
 D3           .1844755420       .11413931    1.616   .1060     .86500000 
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
 D4          -.1206410021   .70162931E-01   -1.719   .0855     .72500000 
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
 D5           .2760988306   .77302517E-01    3.572   .0004     .64500000 
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
 D6           .1301446664       .63963977    2.035   .0419     .86000000  
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
 D7           .2998695884       .13244217    2.264   .0236     .87500000 
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
 D8           .3785074731       .15120195    2.503   .0123     .86000000 
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
 D9           .2683853121   .92814096E-01    2.892   .0038     .74500000 
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
 D10          .2588115054       .54397492    4.758   .0000     .78000000 
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
 D11          .1685739733       .14819556    1.138   .2553     .92500000  
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
 D12      -.8216188030E-01  .82717428E-01    -.993   .3206     .84000000 
          Marginal effect for dummy variable is P|1 - P|0. 
 D13         -.1542308114   .94572635E-01   -1.631   .1029     .95500000 
 (Note: E+nn or E-nn means multiply by 10 to + or -nn power.) 
 
+----------------------------------------+ 
| Fit Measures for Binomial Choice Model | 
| Logit    model for variable Q          | 
+----------------------------------------+ 
| Proportions P0= .310000   P1= .690000  | 
| N =     200 N0=      62   N1=     138  | 
| LogL =   -94.39930 LogL0 =  -123.8201  | 
| Estrella = 1-(L/L0)^(-2L0/n) = .28532  | 
+----------------------------------------+ 
|     Efron |  McFadden  |  Ben./Lerman  | 
|    .25906 |    .23761  |       .68460  | 
|    Cramer | Veall/Zim. |     Rsqrd_ML  | 
|    .26273 |    .41092  |       .25488  | 
+----------------------------------------+ 
| Information  Akaike I.C. Schwarz I.C.  | 
| Criteria        1.08399     262.97504  | 
+----------------------------------------+ 
Frequencies of actual & predicted outcomes 
Predicted outcome has maximum probability. 
Threshold value for predicting Y=1 = .5000 
            Predicted 
------  ----------  +  ----- 
Actual      0    1  |  Total 
------  ----------  +  ----- 
  0        35   27  |     62 
  1        22  116  |    138 
------  ----------  +  ----- 
Total      57  143  |    200 
 

 
 บริการรักษาความปลอดภัยระบบอิเลค็ทรอนิกส 
 

1. ระบบควบคุมการเขาออก 
 

ระบบ Access Control เปนระบบที่ควบคุมการเขา หรือ ออก อัตโนมัติ โดยใชบัตร
เปน อุปกรณสําหรับเขาผาน โดยที่เครื่องควบคุม จะประกอบดวย สวน 2 สวน หลักคอื สวนควบคุม 
(Controller) การทํางาน และสวนของ หวัอานบัตร (reader) โดยเครื่องควบคุมจะอานขอมูลในบัตร 
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หากขอมูลถูกตอง ก็จะสงคําสั่งให อุปกรณอ่ืนๆ เชน ตัวล็อค ใหคลาย หรือปลดล็อค และเซ็นเซอร
อ่ืนๆ เชนตัวดกัจับกนังัด ตวัดักจับ ควันไฟ ดักจับความรอน ดักจับการเคลื่อนไหว หรือแมแต เปด-
ปด ไฟฟาแสงสวาง ใหทํางานตอไปและหากขอมูลบัตร ไมถูกตอง อุปกรณตางๆ ก็ไมทํางาน จึงไม
สามารถเขาผานไดบัตร ซ่ึงเปนอุปกรณสําหรับเขา-ผาน มี 2 ชนิด คือ บัตร แถบแมเหล็ก (magnetic 
card)และ บัตร ความถี่ (proximity card) 
 

2. สวนประกอบทั่วไปของเครื่องควบคุมการเขาออกโดยใชบัตร  
 

2.1 หัวอานบัตร (Head Reader) เปนสวนอานและรับขอมลูจากบัตร และสง
ขอมูลไปยังสวนควบคุม สวนควบคุม (controller) มีลักษณะเปน แผนปริ้นหรือ main board มีไอซี 
เปนตัวทํางานตามคําสั่ง โดยจะตรวจเช็คขอมูลบัตรที่รับมาจากสวน หวัอานบัตร หากขอมูลถูกตอง
ตรงกับที่โปรแกรมไว สวนควบคุมนี้ กจ็ะสั่งให อุปกรณตางๆ ที่ตอเชื่อมใหทํางานตามฟงกช่ันที่
กําหนด  

2.2 เฮาสซ่ิง (Housing) หมายถึงพิ้นผิววัสดุภายนอกทําจากเหล็กหนาชุบ
โครเมี่ยมกันสนิม (สําหรับ magnetic) และทําจาก PVC (สําหรับ proximity)  

2.3 คียแพ็ด (Keypad) เปนอุปกรณรับขอมูล หรือรับการโปรแกรมการทํางาน
ตางๆ มีลักษณะเปนแผนจากยางมีความเหนี่ยว และ คงทน หมายเหตุ สวนประกอบดงักลาว หาก
หมดอายหุรือเสื่อมอายุการใชงาน สามารถเปลี่ยนใหมไดโดยไมตองเปลี่ยนใหมทั้งเครื่อง  

2.4 เคร่ืองควบคุม (Controller) สําหรับบัตร แถบแมเหล็ก (access control with 
magnetic striper reader) และสําหรับบัตร ความถี่ (access control with proximity card ) 

2.5 ระบบแมเหล็กไฟฟาลอค 
ระบบ แมเหล็กลอค ประกอบไปดวยแมเหล็กที่ติดอยูขอบประตู และ แผน

เหล็กที่ติดอยูวงกบเหนือประตู ประตูจะปดอยางแนนเมื่อ  แมเหล็ก ไดรับพลังงานไฟฟาจากแผน
เหล็กที่ติดอยู ประตูจะทําการเปดอัตโนมัต ิเมื่อระบบการจายไฟถูกตัด หรือไฟดับ ผลดีตอเหการณ
ฉุกเฉินที่ตองมีการหนีออกจากประต ู
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3.  ระบบโทรทัศนวงจรปด 
 

ระบบ Alt network surveillance เปนระบบการประมวลผลภาพและเสยีงพรอมการ
ส่ังงานและดูสถานะของการทํางานเซ็นเซอรในระยะไกลโดยที่ระบบเปนแบบดาวกระจาย (node 
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distribution) ซ่ึงจะใชซอฟตแวรที่ถูกตดิตั้ง ณ ที่ทําการสวนกลาง คอยตรวจจับสถานะและทํางาน
อัตโนมัติตลอดเวลา ขอดขีองโครงสรางระบบแบบดาวกระจาย จะทําใหสามารถเก็บและรับ/สง
ขอมูลไดตอเนือ่ง ไมติดขัดแมวาระบบสื่อสาร (wan) ขัดของชั่วขณะ หรือเกิดการ delay ในระบบ ใน
บางกรณีความเร็วของระบบจะตกลงในชวงที่มีการใชงานหรือมีขอมูลในระบบมาก (peak load) 
ระบบจะทําการปรับสมดุลโดยระบบเองใหเขากับแบนวดิชที่มีอยู (dynamic packet) ดวยคุณสมบตัินี้
จะทําใหมีความยืดหยุนสูงและมีเสถียรภาพ  

ในกรณีที่ไดทาํการติดตั้งระบบประมวลผลภาพและเสยีงพรอมการสั่งงานและดู
สถานะของการทํางานในแตละสาขา และไดทําการเชื่อมโยงระบบ เขากับระบบเครือขายขององคกร 
อินเตอรเน็ตจะทําใหสามารถถายทอดสภาพกิจกรรมตางๆ เชน การปฏิบัติงานของพนักงานในองคกร
ตอลูกคา พฤติกรรมการเขามาเลือกซื้อสินคา ณ บริเวณตางๆของราน โดยขอมูลเหลานี้สามารถนํามา
ปรับเปลี่ยนสภาพการทํางานใหสอดคลองเพื่อเพิ่มยอดขายและบริการตางๆใหเหมาะสมกับความ
ตองการและนโยบายขององคกรได โดยหลังจากที่ทําการเชื่อมตอระบบแลว ขอมูลภาพและเสียง ซ่ึง
เกิดขึ้น ณ ขณะนั้น จะถกูบันทึกตามโปรแกรมที่กําหนด พรอมทั้งสั่งภาพและเสยีงนั้นเขามาทีจุ่ด
ควบคุมที่ตั้งไว  อาจมีหลายจุดควบคุมไดตามตองการ โดยการกําหนดสิทธิระดบัการเขาสูระบบ
ขอมูลได สามารถทําการเลือกบันทึก ณ จุดควบคุม หรือ สามารถเรียกดภูาพและเสียงยอนหลังได
ทันทีโดยสะดวก เนื่องจากระบบจะทําการปฏิบัติงานแบบออนไลนตลอดเวลา 

3.1 การเก็บบันทึกภาพ ณ ศูนยควบคุม 
 

โดยที่ระบบเปนแบบดาวกระจาย (distribution) ขอมูลแรกจะถูกบนัทึกและ
เก็บไวที่ตนทาง และจะทําการจัดสงขอมูลภาพ ขอมูลของสถานะ (status) และขอมูลแบบ text เขาสู
สวนกลางตามที่โปรแกรมกําหนดใช และที่ศูนยควบคุมจะสามารถเห็นการเปลีย่นแปลงสถานะ 
(enunciator) บนจอภาพ ผูปฏิบัติงานสามารถเรียกดูรายละเอียดภาพโดยกดปุมประจําสถานะของ
กลองใดๆในระบบ ภาพนัน้ๆจะปรากฏขึ้นทันทีในกรณีที่ติดตัง้ไมโครโฟนกจ็ะไดรับเสียงได
เชนเดยีวกัน  ในหลายกรณผูีควบคุมระบบสามารถทําการเรียกดูขอมลูที่เก็บบันทึก ผูควบคุมเพียงแต
เรียกกดปุมชื่อของสาขา และเลือกชวงเวลาที่ตองการก็จะสามารถไดรับสัญญาณภาพและเสียงของ
พื้นที่ที่ตองการ ในขณะเดียวกันระบบที่ปลายทางก็ยังคงทําการเก็บขอมูลในขณะนัน้ๆอยูสําหรับการ
บันทึกภาพ/เสียงนั้น นอกจากจะทําการบันทึกขอมูลไวที่ตนทางแลว ที่ศูนยควบคุมสามารถเลือก
บันทึกภาพของจุดสําคัญเชน แคชเชียร ของแตละสาขาจาํนวนขอมูลการบันทึกสูงสุด16 ชุดขอมูลตอ
โปรแกรม โดยในกรณีนี้ผูควบคุมจะตองติดตั้ง โปรแกรม และเรียกภาพพรอมกับสั่งงานบันทึกภาพ
ของชุดขอตอเฉพาะ 
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3.2 การเชื่อมตอเพื่อแสดงผลภาพ 
 

ระบบของ Alnet เมื่อเปดใชงานจะทําการเชื่อมตอระบบไดเองโดยอตัโนมัติ
ทั้ง 16 สาขา ตอ หนึ่ง station 

 
 

 
 
 
 
  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

รูปแสดงรายการเชื่อมตอของแตละ Site งาน 
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1.    แสดงสถานะปด / เปด การบันทึก 11.  Alarm  Motion และเสียงของแตละกลองตางๆ 
2.    รายการเชือ่มตอของแตละ Site  งาน  12.  ปุมแสดงการแจงรายงานสถานะ Site ตางๆ 
3.    ที่อยูของ Site งานตาง ๆ ที่เชื่อมตอ 13.  แสดงสถานะ Port Alarm Sensor Input                                             
4.    เซตคาของกลอง                                                  ของแตละกลอง จากสาขาตางๆ 
5.    เปดดูภาพยอนหลัง       14.  แสดงสถานะ สวิทซ  Input / Output  
6.    กําหนดเนือ้ที่ของฮารดดิสกในการบันทึก         ส่ังงานปด/ เปด อุปกรณไฟฟาเปด      
7.    เซตคาพารามิเตอรของซอฟตแวร  Client    15.  แสดงสถานะสัญญาณเสียงของแตละ Site งาน     
8.    เซตคาฟงกช่ันควบคุมระยะไกลของอปุกรณ      Dome  Control  P/T/Z            
9.    ปุม Control  Dome แบบ Soft Key               16.  พื้นที่หนาจอแสดงผลภาพของแตละ Site งาน 
10.  เลือกรูปแบบหนาจอการแสดงผลภาพ         17.  ปดโปรแกรม 
    18.  สถานะที่เกิดจากการตรวจสอบของระบบ ณ 
    ขณะนัน้ 
   
  
 

3.3 ความสะดวกในการใชงานและการเขาสูระบบ 
 

ผูใชสามารถตรวจสอบหรือเขาสูระบบโดยมีขอจํากัดนอยที่สุด ซ่ึงระบบ
เปดใหสามารถเชื่อมตอทั้ง คอมพิวเตอรแบบตั้งโตะ คอมพิวเตอรแบบพกพา (pocket pc) 
โทรศัพทมือถือ (smart phone) คอมพิวเตอรแบบโนตบุกส โดยจะมกีารตรวจสิทธิการเขาสูระบบตาม
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กําหนดเพื่อเพิม่ความปลอดภัยในสวนของชุดควบคุมระบบดวยคุณสมบัติmultisite management ผู
ควบคุมสามารถทําการเชื่อมตอและปฏิบัตกิารแบบ real time สามารถสั่งภาพไดงาย โดยมีเครื่องมือ
ตางๆครบสมบูรณ อีกทั้งสามารถสั่งขอมูลเหตุการณตางๆผาน text report ซ่ึงรายงานตรงจากระบบที่
ติดตั้งที่สาขาตลอดเวลา รวมทั้งสถานะตางๆซึ่งสามารถตั้งคาได เชน การตรวจสอบความเคลื่อนไหว 
ตรวจสอบระดบัความดัง ตรวจสอบการเปด-ปดประต ู  รวมทั้งสามารถทําการสั่งงานเพื่อเปด-ปด 
(activate) อุปกรณไฟฟาในระยะไกลจากศูนยควบคุม  

ในบางกรณีผูใชมีความจําเปนตองเดินทางและไมไดนําอปุกรณในการ 
เชื่อมตอเขาระบบ เชน pocket pc  โทรศัพทมือถือ ไปดวย  ผูใชสามารถเขาสูระบบไดโดยผาน 
browser ie ไดเชนเดยีวกัน ทาํใหระบบ alnet ไมมีขอจํากดัใดๆในการเขาสูระบบ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปแสดงการดภูาพผาน BROWSER IE 
 

3.4 ระบบในการแสดงผลภาพระยะไกล 
 

ดวยลักษณะเทคโนโลยีบีบอัดแบบ MPEG4 ทําใหระบบมีความยืดหยุนใน
การรับสงขอมูลภาพและเสยีงไดโดยผูใชสามารถปรับระดับคุณภาพ ภาพและเสียง รวมทั้งการทํางาน
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แบบอัตโนมัต ิเพื่อที่ระบบจะทําการปรับระดับ package size ใหเหมาะสมกับการจราจร (data traffic) 
ของระบบอินเตอรเน็ตในกรณีที่มีการเขาสูระบบโดยผานระบบเครือขาย GPRS ระบบจะทําการ
เปล่ียนแปลงคณุลักษณะพิเศษ เพื่อใหสามารถทําการผานขอมูลในระบบ GSM ไดเร็วขึ้น โดยเฉลี่ย
อัตราความเร็วของระบบ GPRS ปจจุบันอยูที่  2-5 ภาพตอวินาที และในระบบเครือขายอินเตอรเนต็
ความเร็วจะใกลเคียงกับความเปนจริง หากใชสาย ADSL ที่มี bandwidth  ขนาดกวางพอ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

รูปแสดง  Cell  phones  client  application 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 5 .    นิยามศัพทเฉพาะ 
 

 เพื่อใหเกิดความเขาใจที่ชัดเจนตรงกันในความหมายของคําบางคําที่ผูเขียนตองการ
ใหมีขอบเขตเพื่อใชในการคนควาอิสระนี้เทานั้น และเพือ่ใหเกดิความเขาใจในคําศพัทเฉพาะทางดาน
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อิเล็คทรอนิกส (ระบบควบคุมการเขาออก) ผูเขียนจึงไดรวบรวมคําเฉพาะและศัพทบางคําไว
ดังตอไปนี้  

 บริการรักษาความปลอดภยัระบบอิเล็คทรอนิกส หมายถึง บริการรักษาความ
ปลอดภัย ที่ใชอุปกรณอิเล็คทรอนิกส มาชวยดูแลปองกันความสูญเสียและเสียหาย ของชีวิตและ
ทรัพยสิน 

 ระบบควบคุมการเขาออก (Access control) หมายถึง ระบบควบคุมการเขา หรือ 
ออก อัตโนมตัิ โดยใชบัตรเปน อุปกรณสําหรับเขาผาน โดยที่เครื่องควบคุม จะประกอบดวย สวน 2 
สวน หลักคือ สวนควบคุม (controller) การทํางาน และสวนของ หัวอานบัตร (reader) โดยเครื่อง
ควบคุมจะอานขอมูลในบัตร หากขอมูลถูกตอง ก็จะสงคําสั่งให อุปกรณอ่ืนๆ เชน ตัวล็อค ใหคลาย 
หรือปลดล็อค และเซ็นเซอรอ่ืนๆ เชนตัวดกัจับกนังัด ตัวดักจับ ควนัไฟ ดักจับความรอน ดักจับการ
เคลื่อนไหว หรือแมแต เปด-ปด ไฟฟาแสงสวาง ใหทํางานตอไปและหากขอมูลบัตร ไมถูกตอง 
อุปกรณตางๆ ก็ไมทํางาน จึงไมสามารถเขาผานไดบัตร ซ่ึงเปนอุปกรณสําหรับเขา-ผาน มี 2 ชนิด คอื 
บัตร แถบแมเหล็ก (magnetic card)และ บตัร ความถี่ (proximity card) 

 หัวอานบัตร (Head reader) หมายถึง สวนอานและรับขอมูลจากบัตร และสงขอมูล
ไปยังสวนควบคุม สวนควบคุม มีลักษณะเปน แผนปริน้หรือ main board มีไอซี เปนตัวทํางานตาม
คําสั่ง โดยจะตรวจเช็คขอมลูบัตรที่รับมาจากสวน หัวอานบัตร หากขอมูลถูกตองตรงกับที่โปรแกรม
ไว สวนควบคมุนี้ ก็จะสั่งให อุปกรณตางๆ ที่ตอเชื่อมใหทํางานตามฟงกช่ันที่กําหนด 

 Housing หมายถึง พิ้นผิววัสดุภายนอก ทําจากเหล็กหนา ชุบโครเมี่ยมกนัสนิม
(สําหรับ magnetic) และทําจาก PVC (สําหรับ proximity)  

 คียแพ็ด (Keypad) หมายถึง อุปกรณรับขอมูล หรือรับการโปรแกรมการทํางาน
ตางๆ มีลักษณะเปนแผนจากยางมีความเหนี่ยว และ คงทน หมายเหตุ สวนประกอบดังกลาว หาก
หมดอายหรือเสื่อมอายุการใชงาน สามารถเปลี่ยนใหมไดโดยไมตองเปลี่ยนใหมทั้งเครื่อง 
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ประวัติผูเขียน 

 
 
ชื่อ   นายอดิศยั  สําเนียง 
 
วัน เดือน ป เกดิ 1 ตุลาคม  2517 
 
ประวัติการศึกษา สําเร็จการศึกษาชั้นมัธยมศกึษาปที่ 3  ที่โรงเรียนเมืองเชลียง จังหวัด 
   สุโขทัย ปการศึกษา 2531 
   สําเร็จการศึกษาชั้นมัธยมศกึษาปที่ 6 ที่โรงเรียนนครสวรรค จังหวัด 
   นครสวรรค ปการศึกษา 2535 
   สําเร็จการศึกษาปริญญาตรี  ศึกษาศาสตรบัณฑิต  สาขาคณิตศาสตร 
   มหาวิทยาลัยเชียงใหม  เมื่อปการศึกษา  2541 
 
ประสบการณ  ที่ปรึกษาการบริการอาวุโส  แผนกรักษาความปลอดภยั 
   บริษัทพรอพเพอรตี้ แคร เซอรวิสเซส (ประเทศไทย) จํากัด  
   สาขาภาคเหนอื จังหวดัเชียงใหม 
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