
บทที่ 3 
ระเบียบวิธีการศึกษา 

 
3.1 แบบจําลองที่ใชในการศึกษา 
 จากการศึกษาทฤษฎีเก่ียวกับการเคลื่อนยายเงินลงทุนโดยตรงจากตางประเทศทําใหได
สมการดังน้ี 
 
 แบบจําลอง 
 

FDIt  = β10 + β11FDIt-1 + β12GDPt-1 + β13EXRt-1 + β14CPIt-1 + β15MLRt-1 + ε 1t 

GDPt  = β20 + β21FDIt-1 + β22GDPt-1 + β23EXRt-1 + β24CPIt-1 + β25MLRt-1 + ε 2t 

EXRt  = β30 + β31FDIt-1 + β32GDPt-1 + β33EXRt-1 + β34CPIt-1 + β35MLRt-1 + ε 3t 

CPIt  = β40 + β41FDIt-1 + β42GDPt-1 + β43EXRt-1 + β44CPIt-1 + β45MLRt-1 + ε 4t 

MLRt  = β50 + β51FDIt-1 + β52GDPt-1 + β53EXRt-1 + β54CPIt-1 + β55MLRt-1 + ε 5t 

 
 โดยที่ FDIt คือ เงินลงทุนโดยตรงจากตางประเทศ (ลานบาท) 

GDPt     คือ ผลิตภัณฑมวลรวมภายในประเทศ (พันลานบาท) ใชดัชนีผลผลิต
อุตสาหกรรมเปนตัวประมาณคา (เปอรเซ็นต) 

  EXRt คือ อัตราแลกเปลี่ยน (บาทตอดอลลารสหรัฐ) 
  CPIt คือ อัตราเงินเฟอ ใชป 2541 เปนปฐาน (เปอรเซ็นต) 
  MLRt คือ อัตราดอกเบี้ย (เปอรเซ็นตตอป)  

βij คือ การเปล่ียนแปลงของตัวแปรตาง ๆ ที่มีผลตอมูลคาการลงทุนโดย 
  ตรงจากตางประเทศในประเทศไทย 
ε it คือ คาความคลาดเคลื่อน 
 
 
 
 

ÅÔ¢ÊÔ·¸Ô ìÁËÒÇÔ·ÂÒÅÑÂàªÕÂ§ãËÁè
Copyright  by Chiang Mai University
A l l  r i g h t s  r e s e r v e d

ÅÔ¢ÊÔ·¸Ô ìÁËÒÇÔ·ÂÒÅÑÂàªÕÂ§ãËÁè
Copyright  by Chiang Mai University
A l l  r i g h t s  r e s e r v e d



12 

3.2 สมมติฐาน 
1) ผลิตภัณฑมวลรวมภายในประเทศ (GDP)  

 อธิบายถึงศักยภาพในการเจริญเติบโตของตลาดภายในประเทศ ซ่ึงจะเปนการกระตุนให
เกิดการลงทุนภายในประเทศมากขึ้น ดังน้ันจึงมีความสัมพันธในทิศทางเดียวกัน น่ันคือถา
ผลิตภัณฑมวลรวมภายในประเทศเพิ่มขึ้น ก็จะสงผลใหการลงทุนโดยตรงจากตางประเทศมาก
ย่ิงขึ้น 

2) อัตราแลกเปลี่ยน (EXR) 
 การเปลี่ยนแปลงของอัตราแลกเปลี่ยนมีผลตอการสงออกสินคา กลาวคือหากอัตรา
แลกเปล่ียนมีคาเพ่ิมขึ้น (เงินบาทออนคาลง) จะทําใหสามารถทําการสงออกไดมากขึ้น จึงเปนแรง
ดึงดูดใหนักลงทุนมาลงทุนในประเทศที่มีอัตราแลกเปลี่ยนออนตัวมากขึ้น เพ่ือจะไดผลิตสินคา
สงออกไดดวยตนทุนที่ต่ําลง ดังน้ันจึงมีความสัมพันธในทิศทางเดียวกัน 

3) อัตราเงินเฟอ (CPI)  
 หากอัตราเงินเฟอเพ่ิมขึ้นในอัตราที่เหมาะสม แสดงวาเศรษฐกิจมีการขยายตัว จึงสามารถ
ดึงดูดใหมีการลงทุนจากเงินลงทุนจากตางประเทศไดมากขึ้น ดังน้ันจึงมีความสัมพันธในทิศทาง
เดียวกัน 

4) อัตราดอกเบี้ย (MLR) 
 เน่ืองจากอัตราดอกเบี้ยเปนผลตอบแทนของปจจัยทุน ดังน้ันการพิจารณาการเลือกวาจะทํา
การลงทุนในประเทศใด ก็ตองพิจารณาอัตราดอกเบี้ยเปนหลัก คือนักลงทุนจากตางประเทศจะเลือก
ลงทุนในประเทศที่มีอัตราดอกเบี้ยสูงกวา เพราะจะไดรับผลตอบแทนมากกวา ดังน้ันจึงทําใหมี
ความสัมพันธในทิศทางเดียวกัน 
 
3.3 วิธีการวิเคราะหขอมูล 
 เน่ืองจากขอมูลที่นํามาใชในการศึกษาน้ีเปนขอมูลอนุกรมเวลา ซึ่งในการวิเคราะหขอมูลที่
เปนอนุกรมเวลา (time series) ส่ิงที่เราควรพิจารณาก็คือขอมูลน้ันเปนขอมูลที่มีลักษณะนิ่ง 
(stationary) หรือไม เพราะขอมูลอนุกรมเวลาที่จะสามารถนําไปใชพยากรณไดจะตองเปนขอมูล
อนุกรมเวลาที่มีลักษณะนิ่ง หากนําขอมูลอนุกรมเวลามาวิเคราะหความสัมพันธของขอมูลโดยตรง
โดยที่ไมมีการตรวจสอบขอมูลกอนอาจเกิดปญหาความไมน่ิงของขอมูล (non - stationary) ได  
 ขอมูลอนุกรมเวลาที่มีลักษณะนิ่ง หมายถึง การที่ขอมูลอนุกรมเวลาอยูในสภาพของการ
สมดุลเชิงสถิติ (statistical equilibrium) ซ่ึงก็คือการที่ขอมูลอนุกรมเวลาไมมีการเปลี่ยนแปลง
ถึงแมวาเวลาจะเปลี่ยนแปลงไป  
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 ปญหาความไมน่ิงของขอมูลอาจสังเกตไดจากการที่คาเฉลี่ย (mean) และคาความแปรปรวน 
(varience) มีคาไมคงที่ ทําใหความสัมพันธระหวางตัวแปรของสมการมีความสัมพันธไมแทจริง 
(spurious regression) โดยสังเกตจากคาสถิติบางอยาง เชน คา t – statistic จะไมเปนการแจกแจงที่
เปนมาตรฐาน และคา R2 สูง ในขณะที่คา Durbin – Watson statistic อยูในระดับต่ํา  
 การทดสอบความนิ่งของขอมูลโดยวิธี Unit Root Test 
 การทดสอบ Unit Root หรืออันดับความสัมพันธของขอมูล (order of integration) เปนการ
ตรวจสอบขอมูลอนุกรมเวลาวามีลักษณะนิ่งหรือไมน่ิง ซ่ึงสามารถแบงออกเปน 2 วิธี คือ 

วิธีท่ี 1 Dickey – Fuller Test (DF) 
วิธีน้ีจะทําการทดสอบตัวแปรที่เคลื่อนไหวไปตามชวงเวลาที่มีลักษณะเปน autoregressive 

model โดยพิจารณาสมการ 3 รูปแบบที่แตกตางกัน ดังน้ี 
 

ttt xx εθ +=∆ −1   (random walk process)   (1) 
ttt xx εθα ++=∆ −1  (random walk with drift)   (2) 

ttt xtx εθβα +++=∆ −1  (random walk with drift and linear  (3) 
time trend)  

 
โดยที่ tx∆        คือ first differencing ของตัวแปรที่ทําการศึกษา 
 θβα ,,      คือ คาคงที ่
 t        คือ แนวโนมเวลา 

tε               คือ ตัวแปรสุมท่ีมคีาเฉล่ียเทากับศูนย และมีคาความแปรปรวนคงที่  
หรือ ),0(~ 2

εσε iidt  
 

 ในการทดสอบจะพิจารณาคา θ  โดยเปรียบเทียบกับคา t – statistics ที่คํานวณได กับคาที่
เหมาะสมที่อยูในตาราง Dickey – Fuller ซ่ึงมีสมมติฐานการทดสอบดังน้ี 
 

0H : 0=θ  (ขอมูลตัวแปรมีคุณสมบัติไมน่ิง หรือ tX  มี unit root) 
  1H  : 0pθ  (ขอมูลตัวแปรมีคุณสมบัติน่ิง หรือ tX  ไมมี unit root) 
 

ถายอมรับ 0H  จะไดวาตัวแปรที่สนใจมี unit root หรือมีลักษณะเปน non - stationary  
แตถายอมรับ 1H  จะไดวาตัวแปรที่สนใจไมมี unit root หรือมีลักษณะเปน stationary 
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วิธีท่ี 2 Augmented Dickey – Fuller Test (ADF)  
 เปนการทดสอบ Unit Root อีกวิธีหน่ึงที่พัฒนามาจาก DF Test เน่ืองจากวิธี DF ไมสามารถ
ทําการทดสอบตัวแปรในกรณีที่เปน serial correlation ในคา error term ( tε ) ท่ีมีลักษณะ
ความสัมพันธกันเองในระดับสูง โดยมีสมการดังน้ี 
 

t

p

j
jtjtt xXX εφθ ∑

=
− +∆+=∆

1
     (4) 

t

p

j
jtjtt xXX εφθα ∑

=
− +∆++=∆

1
     (5) 

t

p

j
jtjtt xXtX εφθβα ∑

=
− +∆+++=∆

1
    (6) 

 
 ซ่ึงจํานวน lagged term (p) สามารถใสจํานวน lag ไปกระทั่งไมเกิดปญหา autocorrelation 
ในสวนของ error term 
 การทดสอบจะพิจารณาคา θ  โดยเปรียบเทียบคา t – statistic ที่คํานวณไดกับคาที่เหมาะสม
จากตาราง Augmented Dickey – Fuller ซ่ึงมีสมมติฐานการทดสอบเชนเดียวกับวิธี DF   

เมื่อสามารถสรุปไดวาขอมูลตัวแปรทุกตัวมี order of integration ที่เทาใด ก็จะทําการ
ทดสอบโดยวิธี Impulse Response Function ในขั้นตอนตอไป 

Impulse Response Function  
การหาสัมประสิทธิ์ของตัวแปรตน เพ่ือบอกถึงขนาดและทิศทางของความสัมพันธกับตัว

แปรตามน้ันสามารถทําไดโดยใช Impulse Response Function (Enders, 2004) คือ 
สมมติให ty และ tz เปนตัวแปรตามที่ถูกกําหนดโดยตัวแปรตนในอดีตและปจจุบัน คือ 

te 1 และ te 2  
รูปแบบ VAR Model (vector autoregression) คือ 
 

tttt ezayaay 111211110 +++= −−  
tttt ezayaaz 212212120 +++= −−  

 
สามารถเขียนในรูปของสมการ matrix ไดดังน้ี 
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จาก  
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∞
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สามารถแกสมการไดดังน้ี 
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จากสมการที่ (7) เราเขียน ty และ tz ในรูปของ { }te 1  และ { }te 2  ตามลําดับ อยางไรก็ตาม จะ
เปนการงายขึ้นถาเราเขียน ty และ tz ในรูปของ { }t1ε  และ { }t2ε  ตามลําดับ  
จาก  
  

  ( ) ( )
( ) ( )2112212

2112121

1/

1/

bbbe

bbbe

ytztt

ztytt

−−=

−−=

εε

εε  

 
สามารถเขียนเวคเตอรของตัวคลาดเคลื่อน (error) ไดดังน้ี 
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นําสมการ (9) ไปแทนในสมการ (8) จะได 
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    (10) 

 
จากสมการ (10) สามารถเขียนใหส้ันลงโดยเมตริกซ 2*2 โดยที่ iφ  มีคาเทากับ 
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ดังน้ัน สมการแสดงคาเฉลี่ย (moving average representation) คือ 
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หรือ 
 

∑
∞

=
−+=

0i
ititx εφµ  

 
คาของตัวแปร iφ  สามารถนําไปใชในการบอกผลกระทบที่เกิดข้ึนกับตัวแปรตาม ( ty และ tz ) 
อันเนื่องมาจากการเปลี่ยนแปลงตัวแปรตน ( ytε  และ ztε ) ได 
 เราเรียกคา iφ  วา impact multiplier และเรียกเซทของ iφ  วา สัมประสิทธิ์ที่ไดจาก Impulse 
Response Function  
 Variance Decomposition  
 เปนเครื่องมือการวิเคราะหภายใตตัวแบบ VAR ที่เสริมการวิเคราะหแบบ Impulse 
Response Function คือวิเคราะหแยกสวนประกอบของการผันแปรของตัวแปรที่สนใจ ซ่ึงจะเปน
ประโยชนในการเปรียบเทียบความสําคัญของปจจัยกําหนดแตละตัว วาจะสามารถอธิบายการผัน
แปรของตัวแปรภายในที่เราสนใจไดมากนอยเพียงใด (Enders, 2004) 
 สมมติวาเราทราบคาสัมประสิทธิ์ของตัวแปร 2 ตัว คือ 0A  และ 1A  และเราตองการหาคา
ของ itx +  จากคาของ tx , ถา i = 1 ดังน้ัน  
 
  1101 ++ ++= ttt exAAx                             (11) 
 
หาคาความคาดหวังของ 1+tx  ไดเทากับ 
 
  ttt xAAxE 101 +=+                             (12) 
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แทนสมการที่ (12) ในสมการที่ (11) จะได 
   

  
111

111

+++

+++

=−∴

+=

tttt

tttt

exEx
exEx  

 
ถา i = 2 จะไดวา 
 
  21102 +++ ++= ttt exAAx     
  ( ) 2110102 +++ ++++= tttt eexAAAAx   
 
หาคาความคาดหวังของ 2+tx  ไดเทากับ 

  
 ( ) ttt xAAAIxE 2

1012 ++=+  
 
∴ถา i = n จะหาคาความคลาดเคลื่อนของ ntx +  ไดเทากับ 
 
  ( ) t

nn
ntt xAAAAAIxE 10

1
1

2
11 ... +++++= −

+  
 
และคาความคลาดเคลื่อนของการพยากรณ คือ 
 
  1

1
12

2
111 ... +

−
−+−++ ++++ t

n
ntntnt eAeAeAe   

 
เราสามารถพิจารณาคาความคลาดเคลื่อนของการพยากรณไดจากสมการ ซ่ึงอยูในรูปของ 

VMA (vector moving average)  
 

จาก  ∑
∞

=
−+=

0i
ititx εφµ     จะได 

  ∑
∞

=
−++ +=

0i
intintx εφµ  

 
∴คาความคลาดเคลื่อนของการพยากรณในชวงระยะเวลา n คือ 
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  ∑
∞

=
−+++ =−

0i
intinttnt xEx εφ  

 
พิจารณาทางดานคา { }ty  จะได 

 
  ( ) ( ) ( ) 11111111 1...10 +−++++ −+++=− ytnytnytnttnt nyEy εφεφεφ  
        ( ) ( ) ( ) 11211212 1...10 +−++ −++++ ztnztnzt n εφεφεφ  
 
ถาใหคาความแปรปรวนของ nty +  มีคาเทากับ ( )2nyσ  จะได 
 
  ( ) ( ) ( ) ( )[ ]2

11
2

11
2

11
22 1...10 −+++= nn yy φφφσσ  

      ( ) ( ) ( )[ ]2
12

2
12

2
12

2 1...10 −++++ nz φφφσ  
 
∴สัดสวนของ ( )2nyσ  อันเน่ืองมาจากการเปลี่ยนแปลงอยางฉับพลัน (shock) ใน { }ytε  และ 
{ }ztε  คือ 
 

  ( ) ( ) ( )[ ]
( )2

2
11

2
11

2
11

2 1...10

n

n

y

y

σ

φφφσ −+++   

 
และ 
 

  ( ) ( ) ( )[ ]
( )2

2
12

2
12

2
12

2 1...10
n

n

y

z

σ
φφφσ −+++  

 
ซ่ึงวิธี variance decomposition น้ี จะบอกใหทราบถึงสัดสวนของการเคลื่อนไหว อันเปนผลมาจาก
การเปล่ียนแปลงอยางฉับพลันในตัวมันเองกับการเปลี่ยนแปลงอยางฉับพลันกับตัวแปรอื่นๆ  
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