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บทคัดยอ 
 
 

 ในงานนี้ไดศึกษาถึงเสถียรภาพและการควบคุมความอลวนของสองระบบซึ่ง
สามารถอธิบายไดดวยระบบสมการตอไปนี้ 
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เมื่อ , ,x y z   คือ ตัวแปรและ และ c เปนพารามิเตอรที่เปนจํานวนจริงบวก  ,a b

ขั้นแรก ไดศึกษาเงื่อนไขที่เหมาะสมของพารามิเตอรที่ทําใหจุดสมดุลของระบบ
พลวัตอลวนเสถียรเชิงเสนกํากับ 

ตอมา ไดศึกษาวิธีการในการควบคุมความอลวนโดยใชตัวควบคุมยอนกลับ ซ่ึงวิธี
นี้ไดควบคุมความอลวนไปยังจุดสมดุล โดยที่เสถียรภาพของจุดสมดุลนั้นไดศึกษาโดยใช
เงื่อนไข Routh-Hurwitz และในแตละวิธีจะมีการยกตัวอยางเชิงตัวเลขดวย 

ทายที่สุด ไดศึกษาความพรอมกันของระบบพลวัตอลวน โดยวิธีการควบคุมที่ปรับ
เปลี่ยนได และวิธีการ Backstepping design และไดแสดงตัวอยางโดยระเบียบวิธีเชิงตัว 
เลขดวย 
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        ABSTRACT 
 

In this work we study stability and controlling chaos of two chaotic dynamical 
systems which are described by 
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where ,x y  and  are the state variables and are positive real parameters. z , ,a b c

Firstly, we study sufficient conditions of parameters which guarantee that the 
equilibrium points of chaotic dynamical system are asymptotically stable. 
Secondly, we study method for controlling chaos. The linear feedback control method 
suppress the chaotic behavior of chaotic dynamical system to unstable equilibrium points. 
The stability of the equilibrium points are studied by Routh-Hurwitz criteria. Numerical 
examples of the obtained results are presented. 

Finally, we study synchronization of chaotic dynamical system by adaptive 
control method and backstepping design method. The examples of the control methods 
are verified by numerical method. 
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