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บทคัดยอ 
 
 
 
การอานริมฝปากเปนงานวิจัยท่ีจําเปนสําหรับสถานการณท่ีการส่ือสารดวยเสียงไมสามารถ

กระทําได ในงานวิจัยนี้จึงไดนําเสนอระบบการอานริมฝปากแบบอัตโนมัติ จากคําพูดท่ีไดกําหนด
ไว โดยใชเพียงขอมูลท่ีไดเปนภาพเคล่ือนไหวเทานั้น ระบบนี้เร่ิมตนจากการตรวจจับใบหนาคนใน
แตละเฟรมรูปภาพ โดยการใชตัวแบบของสีผิว และ การแบงกลุมดวย FCM จากนั้นทําการตัดแยก
เอาเฉพาะสวนบริเวณท่ีเปนริมฝปากออกจากสวนสีผิวอ่ืนๆ โดยการใชการแปลงคาสี และ การ
แบงกลุมดวย FCM อีกคร้ังหนึ่ง คาลักษณะเดนสามารถหาไดจากบริเวณริมฝปากท่ีตัดแยกได ซ่ึง
จะใชในการระบุคําพูดโดยใชแบบจําลองฮิดเดนมารคอฟ ในงานวิจัยนี้ไดแบงการทดลองออกเปน
สองสวนหลัก ไดแก การอานริมฝปากดวยคํา 5 คํา และการอานริมฝปากดวยคํา 10 คํา โดยในแต
ละการทดลองหลักจะถูกแบงออกเปนการทดลองยอย 3 การทดลอง การทดลองแรกไดแก การอาน
ริมฝปากจากผูพูดเพียงคนเดียว การทดลองท่ีสองไดแก การอานริมฝปากจากผูพูดหลายคน และการ
ทดลองสุดทายคือ การอานริมฝปากจากผูพูดท่ีระบบไมเคยเห็นมากอน (หรือท่ีเรียกวาการทดสอบ
แบบบอด) 

 
ผลการทดลองท่ีได สําหรับการทดลองแรก ใหความถูกตองสูงสุดรอยละ 92.00 สําหรับการ

อานริมฝปากจากผูพูดเพียงคนเดียว ใหความถูกตองสูงสุดรอยละ 70.80 สําหรับการอานริมฝปาก
จากผูพูดหลายคน และใหความถูกตองสูงสุดรอยละ 59.33 สําหรับการทดสอบแบบบอด และใน
การทดลองท่ีสอง ใหความถูกตองสูงสุดรอยละ 77.00 สําหรับการอานริมฝปากจากผูพูดเพียงคน



 

จ 

เดียว ใหความถูกตองสูงสุดรอยละ 60.50 สําหรับการอานริมฝปากจากผูพูดหลายคน และใหความ
ถูกตองสูงสุดรอยละ 22.33 สําหรับการทดสอบแบบบอด จากผลการทดลองแสดงใหเห็นวาระบบ
การอานริมฝปากแบบอัตโนมัตินี้ใชงานไดดีกับการอานริมฝปากจากผูพูดเพียงคนเดียว และใหผลท่ี
ยอมรับไดกับการอานริมฝปากจากผูพูดหลายคน แตไมเหมาะท่ีจะใชงานกับผูพูดท่ีระบบไมเคยเห็น
มากอน เนื่องจาก การขยับปากของผูพูดแตละคนคอนขางตางกันแมวาจะพูดคําเดียวกันก็ตาม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

ฉ 

Thesis Title Automatic Lip Reading Using Hidden Markov Models 
 
Author Mr. Kittichai   Wantanajittikul 
 
Degree Master of Engineering (Electrical Engineering) 
 
Thesis Advisor Assoc.Prof.Dr. Nipon   Theera-Umpon 
 
 

Abstract 
 
 

Lip reading is an important research in some situations which the audio can not 

be used. This work proposes the automatic lip reading system which recognizes the 

assigned words using only video of human lips (without any audio part). This system 

starts from the face detection in each frame of image sequences by using skin color 

models and FCM clustering. Then lip regions are separated by using color 

transformation and FCM clustering again. Static and dynamic features are extracted 

from lip regions. These features are used in HMMs to recognize the assigned words. 

In this work, the experiment is divided into two main parts. For the first part, this 

system is used for classifying the five assigned words. And for the second part, this 

system is used for classifying the ten assigned words. In each main part of the 

experiment, it is divided into three sub sections. For the first sub section this system is 

tested with single speaker (The system is trained and tested by one speaker.). For the 

second sub section, this system is used by grouping the data from all speakers and 

dividing them into the training data and the testing data. And for the last experiment, 

this system is trained by four speakers and tested by another speaker (Blind test). 

 

The results of the first main experiment achieve 92.00% maximum accuracy for 

the single speaker, 70.80% accuracy for multi speakers and 59.33% maximum 

accuracy for the blind tests. The results of the second main experiment achieve 
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77.00% maximum accuracy for the single speaker, 60.50% accuracy for multi 

speakers and 22.33% maximum accuracy for the blind tests. All recognition rates 

show that the system works great for using with single speaker and acceptable for 

using with multi-speakers. But this system gives the unsatisfying results when it is 

used with unknown speakers because the movements of the lips from the different 

speakers are quite distinct although they speak the same words. 

 
 


