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บทคัดยอ 

 
 

 วิทยานิพนธนี้นําเสนอการหาคากําลังไฟฟาสูงสุดโดยใชการควบคุมฟซซีลอจิกแบบ
ปรับตัวสําหรับระบบเซลลเ ช้ือเพลิงชนิดโซลิดออกไซดตอกับกริดไฟฟา   ระบบท้ังหมด
ประกอบดวยวงจรบูสตคอนเวอรเตอรเช่ือมตอกับเซลลเช้ือเพลิง และอินเวอรเตอรสามเฟสเช่ือมตอ
กับกริดไฟฟาขนาด 380 โวลต 50 เฮิรตซ  ตัวควบคุมฟซซีลอจิกจะรับคากระแสและแรงดันไฟฟา
จากเซลลเช้ือเพลิงเม่ืออุณหภูมิมีการเปล่ียนแปลงในชวง 800-1,100 องศาเซลเซียส จากนั้นจะ
คํานวณหาคาความผิดพลาดและการเปล่ียนแปลงความผิดพลาดตามหลักการกําลังไฟฟาสูงสุดเพื่อ
ปรับขนาดองคประกอบและปรับรูปรางฟงกชันสมาชิกฟซซีเซต  คาพารามิเตอรเหลานี้จะถูกสงไป
ยังตัวควบคุมฐานความรูฟซซีเพื่อสรุปหาคําตอบ  เอาตพุตท่ีไดจะควบคุมวงจรบูสตคอนเวอรเตอร
เพื่อทําใหเซลลเช้ือเพลิงจายกําลังสูงสุด  โดยผลการจําลองพบวาวิธีฟซซีลอจิกแบบปรับตัวสามารถ
ควบคุมระบบใหทํางานที่จุดกําลังไฟฟาสูงสุดไดดีกวาวิธีฟซซีลอจิกแบบดั้งเดิมและวิธีการควบคุม
แบบ PI   โดยคิดเทียบเปนรอยละ  97  ของกําลังไฟฟาสูงสุด  
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ABSTRACT 

 
 

 This thesis presents a maximum power control of grid-connected solid oxide 

fuel cell system using the adaptive fuzzy logic controller. The system consists of a 

boost converter connected to the fuel cell and a three-phase inverter connected to the 

380 Volt 50 Hz.  utility grid. The adaptive fuzzy logic controller receives the current 

and voltage from the fuel cell when the temperature changes within the range of 

800°C  to 1100°C. Then the scaling factor and the membership functions of error and 

the change of error are adjusted by this controller. These parameters are sent to the 

fuzzy knowledge base controller in order to evaluate the inference. By using the 

inference, the duty ratio of the boost converter is controlled so that the fuel cell is able 

to provide the maximum power. It is found that the percentage of the maximum 

power using the adaptive fuzzy logic controller in the system is about 97% which is 

higher than the use of the conventional fuzzy logic controller and the Proportional-

Integral (PI) controller. 

 


