
บทที ่3 
 

วธีิด ำเนินกำรวจัิย 
 

 

3.1 สถำนที่ท ำกำรวจัิย 

 สถานท่ีจ าลองพื้นท่ีเกิดเหตุภายใน จงัหวดัเชียงราย 

                 สถานท่ีเก็บรวบรวมขอ้มูล 

-  ศูนยพ์ิสูจน์หลกัฐาน  5 ส านกังานพิสูจน์หลกัฐานต ารวจ จงัหวดัล าปาง                                       

-  พิสูจน์หลกัฐานจงัหวดัเชียงใหม่                                                                                       

-  พิสูจน์หลกัฐานจงัหวดัเชียงราย                                                                                                       

-  พิสูจนห์ลกัฐานจงัหวดัแม่ฮ่องสอน  

3.2 วสัดุและอุปกรณ์ในกำรทดลอง 
 

1. เคร่ืองบินปีกหมุนบงัคบัวทิย ุ  ( RC-Helicopter Trex500 3D ) 
2. วทิยคุวบคลุม  ( Futaba EX6 hp.) 
3. กลอ้งถ่ายภาพติดตั้งระบบ CHDK ( Canon A480 + CHDK :10.1 Mp ) 
4. กลอ้งส่งสัญญาณภาพไร้สาย  ( Mini-camera ) 
5. เคร่ืองระบุพิกดั  ( GPS ) 
6. แบตเตอร์ร่ี  ( Battery 6cell 22.2 v ) 
7. เคร่ืองเล่นดีวดีีพกพา   ( DVD-player ) 
8. แผน่มาตราส่วน ( Scale ) 
9. แผน่ป้ายอกัษรและตวัเลข 
10. ตลบัวดัระยะ 
11. เขม็ทิศ 
12. อุปกรณ์จดบนัทึกผลการทดลอง 
13. อุปกรณ์ประกอบฉากจ าลองสถานการณ์ทางคดี 
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ภำพ 22 แสดงอุปกรณ์และเคร่ืองมือต่ำงๆ ตำมหมำยเลข 
 
 
 

3.3 วธีิกำรทดลอง 

1. วำงแผนกำรทดลองและก ำหนดวธีิกำรทดลอบ 
 

1.1 วางแผนการทดลองโดยการก าหนดพื้นท่ีเป้าหมายและขนาดพื้นท่ี ท่ีตอ้งการท า

การบินเข้าพื้นท่ีเป้าหมาย โดยก าหนดพื้นท่ีบินเข้าในพื้นท่ีเปิดโล่งขนาด 400 

ตารางเมตร  

1.2 วางรูปแบบการจ าลองดว้ยป้ายอกัษรและตวัเลขเพื่อแสดงความสัมพนัธ์ของพื้นท่ี

และวตัถุพยาน เพื่อการทอสอบหาระยะและค านวณระดบัความสูงท่ีเหมาะสมใน

การบินเพื่อการหาระยะท่ีถูกตอ้งก่อนจ าลองสถานการณ์จริง  

1.3 วางแผนการบินเขา้พื้นท่ีเป้าหมาย โดยการเลือกวิธีการบินเพื่อบนัทึกภาพทาง

อากาศ โดยการก าหนดเส้นทางการบินเป็นเส้นตรงเรียกว่า แนวบิน (Flight line) 

จนครบพื้นท่ีพร้อมทั้งบนัทึกภาพจนครบแต่ละแนวซ่ึงแต่ละภาพจะครอบคลุม

พื้นท่ีซอ้นกนั เรียกวา่ ส่วนเหล่ือม (Overlap) เพื่อไม่ใหพ้ื้นท่ีเป้าหมายขาดหายไป 

 

1. เคร่ืองบินปีกหมุนบงัคบัวทิย ุ 2. วทิยคุวบคลุม 3. กลอ้งถ่ายภาพติดตั้งระบบ CHDK                                       
4. กลอ้งส่งสญัญาณภาพไร้สาย   (Mini-camera)  5. เคร่ืองระบุพิกดั (GPS)  6. แบตเตอร์ร่ี                                       
7. เคร่ืองเล่นดีวดีีพกพา  8. แผน่มาตราส่วน 9. แผน่ป้ายอกัษรและตวัเลข 10. ตลบัวดัระยะและเขม็ทิศ 

 

1. 

2. 
3. 

4. 5. 

6. 
7. 

8. 

9. 

10. 

10. 
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2. ก ำหนดรูปแบบสถำนกำรณ์จ ำลองทำงคดี 
 
2.1  ก าหนดรูปแบบสถานการณ์จ าลองทางคดีภายในพื้นท่ีเป้าหมาย โดยการจ าลอง

คร้ังแรกเป็นการวางป้ายอกัษรและตวัเลขเพื่อแสดงความสัมพนัธ์ของพื้นท่ีและ

วตัถุพยาน เพื่อการทอสอบหาระยะและค านวณระดบัความสูงท่ีเหมาะสมในการ

บินเพื่อการหาระยะท่ีถูกตอ้ง  

2.2 ท าการจ าลองเหตุการณ์ทางคดี เสมือนจริงซ่ึงเลือกคดีจราจรและคดีเพลิงไหม ้เพื่อ

น ามาจ าลองสถานท่ีเกิดเหตุ ในรูปแบบต่างๆท่ีคลา้ยกบัเหตุการณ์จริงบนพื้นท่ีท่ี

สามารถเกิดเหตุการณ์นั้นไดจ้ริง และก าหนดลกัษณะสถานการณ์ เพื่อการบนัทึก

ภาพถ่ายมุมสูง     

ภำพแสดงขั้นตอนกำรจ ำลองสถำนกำรณ์ ภำพที่  23 - 31 

ภำพ 23 พืน้ทีจ่ ำลองเหตุกำรณ์ทำงคดี (เหตุคดีทำงจรำจร) 
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ภำพ 24 จ ำลองสถำนกำรณ์ทำงคดีโดยใช้อุปกรณ์ประกอบฉำกสมจริง 

ภำพ 25 หุ่นจ ำลองผู้ประสบอุบัติเหตุทำงจรำจร 
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ภำพ 26 ท ำกำรก ำหนดจุดทำงวตัถุพยำนและวำงป้ำยก ำกบัไว้ 

ภำพ 27 ท ำกำรวดัระยะวตัถุพยำนและจดบันทกึ ทำงภำคพืน้ 
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3. ท ำกำรก ำหนดระยะวตัถุและวำงป้ำยมำตรำส่วน 
 
3.1  ด าเนินการก าหนดจุด 2 จุดมาตรฐานเพื่อท าการวดัระยะทางจากจุดท่ีก าหนดเพื่อ

หาระยะความสัมพนัธ์ทางวตัถุพยาน และท าการวางอุปกรณ์จ าลองพื้นท่ีเกิดเหตุ

ใหท้ัว่พื้นท่ีใหเ้สมือนจริง  

3.2 ท าการวางป้ายมาตราส่วน ประกอบไวภ้ายในพื้นท่ีสถานท่ีจ าลองเหตุการณ์ เพื่อ

ใชเ้ป็นมาตราส่วนเปรียบเทียบหาระยะความสัมพนัธ์ภายใน และใชเ้ป็นมาตรฐาน

ก าหนดสัดส่วนของภาพถ่ายทางอากาศ ให้สามารถหาสัดส่วนท่ีแท้จริงหรือ

ใกลเ้คียงกบัวตัถุพยานใหต้รงกบัความเป็นจริงมากท่ีสุด 

3.3 วางป้ายระบุทิศทาง เพื่อบ่งบอกทิศทางในการวางแผนท่ีทางอากาศ ประกอบกบั

การวดัระยะทางต่อวตัถุพยานต่างๆท่ีจ าลองข้ึน โดยการวดัระยะจากภาคพื้นและ

จดบนัทึกลายละเอียดต่างๆไวเ้ป็นขอ้มูลเปรียบเทียบในภายหลงั   

ภำพแสดงขั้นตอนกำรจ ำลองสถำนกำรณ์ ภำพที ่ 28 -31 

 

ภำพ 28 วำงแผนป้ำยมำตรำส่วนและป้ำยระบุทศิ ก ำกบัไว้ภำยในพืน้ทีจ่ ำลองเหตุกำรณ์ 
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ภำพ 29 ท ำกำรวดัระยะเพือ่หำจุดมำตรำฐำนอ้ำงองิ 

 

4. ด ำเนินกำรบินเข้ำสู่พืน้ทีเ่ป้ำหมำยทีก่ ำหนด 
 
4.1  หลงัจากท าการจ าลองสถานท่ีเกิดเหตุและท าการวดัระยะวตัถุพยานต่างๆภายใน

พื้นท่ีจ  าลองทั้ งหมดพร้องทั้ งจดบันทึกลายละเอียดปะกอบการถ่ายภาพทาง

ภาคพื้นเสร็จส้ินจึงด าเนินการณ์เตรียมเคร่ืองบินใหพ้ร้อมบิน  

4.2  ท าการติดตั้งกล้องถ่ายรูประบบ CHDK ซ่ึงกล้องถ่ายภาพจะท างานอตัโนมติั

ถ่ายภาพทุกๆ 2 วนิาที เขา้กบัตวัเคร่ืองบินพร้อมทั้งติดตั้งชุดกลอ้งส่งสัญญาณภาพ

ไร้สายและเคร่ืองระบุพิกดั (GPS)  เขา้กบัชุดฐานรับอุปกรณ์ใตท้อ้งเคร่ืองบินโดย

ใหมี้น ้าหนกัท่ีสมดุลกบัตวัเคร่ืองเพื่อรักษาการบินท่ีเสถียรขณะถ่ายภาพ  

4.3  ท าการวางแผนการบินขั้นสุดทา้ยก าหนดจุดแนวบินและพื้นท่ีเป้าหมายเพื่อความ

ครอบคลุมสถานท่ีเกิดเหตุ และท าการก าหนดความสูงท่ีต้องการในการบิน

ตรวจวดัทิศทางรวมทั้งความเร็วกระแสลมเพื่อความปลอดภยั  เพื่อการก าหนด

ทางเขา้-ออกของเคร่ืองบินท่ีถูกตอ้ง 
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4.4  ด าเนินการบินเขา้สู้พื้นท่ีเป้าหมายตามแผนการบินท่ีก าหนดไว ้ โดยแบ่งหน้าท่ี

ท างานเป็นกลุ่ม โดยมีนกับินท าหนา้ท่ีบินเขา้พื้นท่ีตามแผนท่ีวางไว ้และอีกหน่ึง

ท าหน้าท่ีคอยขานต าแหน่งให้นกับินทราบ ผ่านการดูมอนิเตอร์เพื่อแจง้ต าแหน่ง

พื้นท่ีเป้าหมาย เพื่อใหส้ามารถควบคุมการบินใหอ้ยูใ่นพื้นท่ีเป้าหมายอยา่งถูกตอ้ง 

          ภำพที ่30 – 31 ตั้งค่ำอุปกรณ์ข้ันสุดท้ำยและเร่ิมท ำกำรบินเข้ำพืน้ทีเ่ป้ำหมำยตำมแผนกำรบิน 
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5. ตรวจสอบข้อมูลและกำรประมวลผล 
 
5.1  ท าการตรวจสอบขอ้มูลท่ีได้จากการบินถ่ายภาพทางอากาศ โดยสามารถเปิดดู

ข้อมูลจากกล้องถ่ายรูประบบ CHDK เพื่อดูรายละเอียดและภาพถ่ายท่ีท าการ

บนัทึกมามีความสมบรูณ์หรือไม่ เน่ืองจากกลอ้งถ่ายภาพอตัโนมติัและตั้งระบบ

ถ่ายภาพเป็นรูปแบบค่าอตัโนมติัท าให้ภาพท่ีไดอ้าจมีความเสียหายไดจ้ากการท่ี    

ชดัเตอร์กล้องกดถ่ายภาพในขณะท่ีเคร่ืองบินท าการเคล่ือนท่ีจึงอาจมีภาพท่ีไม่

ชดัเจนได ้หากพบความผดิพาทก็สามารถด าเนินการแกไ้ข ท าการบินถ่ายภาพทาง

อากาศอีกคร้ังหน่ึง 

5.2 ท าการถ่ายโอนขอ้มูลเขา้สู่เคร่ืองคอมพิวเตอร์เพื่อท าการตรวจสอบขอ้มูลภาพถ่าย

ทางอากาศและด าเนินการจบัคู่ภาพถ่ายเพื่อระบุพิกดั (GPS) เขา้คู่กบัภาพถ่ายผา่น

โปรแกรมจบัคู่ภาพถ่าย ซ่ึงสามารถระบุพิกดัลงในภาพถ่ายแต่ละซ่ึงภาพสามารถ

เลือกระดบัความสูงท่ีตอ้งการ ในขณะท่ีบินถ่ายภาพนั้นๆได ้ ใชเ้พื่อการระบุภาพ   

ท่ีเราตอ้งการ 

5.3 เม่ือท าการคดัเลือกภาพท่ีไดจ้ากการถ่ายภาพทางอากาศท่ีตอ้งการไดแ้ลว้ ขั้นตอน

ต่อไปคือการน าภาพถ่ายทั้งหมดเขา้สู่โประแกรมตกแต่งภาพ (Photo Shops CS3)

ร่วมภาพถ่าย เพื่อการสร้างแผ่นภาพโมเซก (Mosaic) เพื่อการท าภาพถ่ายทาง

อากาศให้สมบรูณ์และมีความถูกตอ้งตามสัดส่วนประกอบกบัการลงมาตราส่วน

และองคป์ระกอบทางแผนท่ีทางอากาศ เพื่อใชใ้นการวดัระยะรวมทั้งมาตราส่วน

ในการค านวณท่ีถูกตอ้ง 

5.4 ด าเนินการจดัพิมพ์แผนภาพทางอากาศ  เพื่อน าไปประยุกต์ใช้ในการประเมิน

สถานท่ีเกิดเหตุเบ้ืองตน้ อนัเป็นเทคนิคทางเลือกในการตรวจพิสูจน์สถานท่ีเกิด

เหตุไดเ้พื่อการน าเสนอภาพถ่ายทางคดีในอีกมุมมองหน่ึงต่อไป 

 

 



 

61 

 

จากการศึกษาคร้ังน้ีได้ท าการทดสอบภาพถ่ายทางอากาศ (Aerial Photographs)                     

ในลักษณะภาพถ่ายในแนวด่ิงหรือแนวตั้งฉาก (Vertical) เป็นภาพถ่ายท่ีใช้กล้องถ่ายลงไปใน

แนวด่ิงหรือแนวตั้งฉากกบัผิวโลกเป็นการทดสอบการถ่ายภาพเพื่อแสดงผลการตรวจสภาพท่ีเกิด

เหตุ จากภาพถ่ายสถานท่ีเกิดเหตุ ซ่ึงการถ่ายภาพก็อาจจะไดแ้ต่สภาพความเสียหายเท่านั้น กรณีหาก

สถานท่ีเกิดเหตุมีลกัษณะกวา้ง โดยไม่สามารถถ่ายภาพใหอ้ยูใ่นภาพเดียวกนัได ้จึงตอ้งถ่ายภาพจาก

ทุกๆจุดแยกกนัแต่ละภาพจนคลอบคลุมพื้นท่ี จึงน าภาพถ่ายทั้งหมดมาเรียงแปะให้ติดต่อกนั ซ่ึงท า

ให้ได้ภาพท่ีแสดงทศันียภาพไดท้ั้งหมดในท่ีเดียวกนั จากการทดสอบการใช้ระบบส ารวจขอ้มูล

ระยะไกลโดยใชเ้คร่ืองบินบงัคบัวิทยุขนาดเล็ก RC (Radio-control Airplane) ผา่นเทคโนโลยีการ 

ส่งสัญญานคล่ืนความถ่ีวิทยุระบบ FPV (First  Person View)/ RPV ( Remote Piloted Vehicles )           

โดยการติดตั้งกล้องไวบ้นเคร่ืองบินเพื่อส่งสัญญาณภาพ ลงมาแสดงบนจอมอนิเตอร์ ซ่ึงดูผ่าน

จอมอนิเตอร์แสดงพิสัยทศัน์การบินสมจริง แลว้ท าการบงัคบัเคร่ือง เป็นการบงัคบัแบบ Real-Time

ส าหรับใชใ้นงานตรวจพิสูจน์สถานท่ีเกิดเหตุ เพื่อการบนัทึกรายละเอียดของคดีผา่นภาพถ่ายมุมสูง 

จากพื้นท่ีและสถานการณ์จ าลองทางคดี ในพื้นท่ีเปิดโล่ง ทดสอบการบนัทึกภาพภายใตพ้ื้นท่ีขนาด                 

400 ตารางเมตร ในระดบัความสูงต่างๆเร่ิมตน้ท่ี ระดบัความสูง 5 เมตรเหนือพื้นดินและ 10, 20, 30, 

40, และความสูงไม่เกิน 50 เมตร เพื่อท าการบนัทึกภาพและวิเคราะห์ผลท่ีมีความเหมาะสมต่อการ

ใชง้านดา้นตรวจสถานท่ีเกิดเหตุดว้ยภาพถ่ายทางอากาศ แลว้ท าการทดสอบประสิทธิภาพเคร่ืองมือ

ถ่ายภาพทางอากาศ ( Heli-Cam)ในการบินใหค้รอบคลุมพื้นท่ีเป้าหมาย โดยการก าหนดเส้นทางการ

บินเป็นเส้นตรงเรียกวา่ แนวบิน (Flight Line) จนครบพื้นท่ีพร้อมทั้งบนัทึกภาพจนครบแต่ละแนว

ซ่ึงแต่ละภาพจะครอบคลุมพื้นท่ีซ้อนกนัประมาณร้อยละ 60 เรียกว่า ส่วนเหล่ือม (Overlap) เพื่อ

ไม่ให้พื้นท่ีเป้าหมายขาดหายไป เม่ือน าภาพทั้ งหมดมาเรียงต่อกันจะมีลักษณะเหมือนภาพ            

โมเซก (Mosaic) ท าให้สามารถเห็นข้อมูลทั้ งหมดในพื้นท่ีเป้าหมายชัดเจนและท าการแสดง

ต าแหน่งสถานท่ีเกิดเหตุดว้ยระบบระบุพิกดัจากเคร่ือง GPS  

จากการศึกษาและลงมือปฏิบติัไดผ้ลสนองตอบของการสังเกตภาพถ่ายทางอากาศ  แสดง

ลกัษณะของบริเวณสภาพท่ีเกิดเหตุ ซ่ึงแสดงภาพถ่ายทางอากาศท่ีให้ความชัดเจนสูงและแสดง

องคป์ระกอบทางวตัถุพยานไดอ้ย่างครบถว้น โดยผลการศึกษาพบวา่ เคร่ืองมือถ่ายภาพทางอากาศ 

(Heli-Cam) สามารถท าการดว้ยความคมชดัและคุณภาพสูง ในขณะท าการบินเหนือพื้นท่ีเป้าหมาย
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ในระดบัความสูง 10 เมตรจากพื้นดิน ครอบคลุมพื้นท่ีขนาด 100 เมตร และสามารถท าการบินเหนือ

พื้นท่ีไดน้าน 10-12 นาที/เท่ียวบิน   โดยเคร่ืองบินสามารถบรรทุกน ้ าหนกัไดสู้งสุด 3 กิโลกรัม จาก

การทดสอบประสิทธิภาพเคร่ืองสามารถท าการบินไดสู้งสุดในระดบัความสูง 30 เมตร ครอบคลุม

พื้นท่ี 400 ตารางเมตร ซ่ึงท าการบินไดน้าน 5-6 นาที / เท่ียวบิน และการทดสอบประสิทธิภาพพบวา่ 

เคร่ืองมือถ่ายภาพทางอากาศ  ( Heli-Cam) สามารถตอบสนองการตรวจสถานท่ีเกิดเหตุไดเ้ป็นอยา่ง

ดี ซ่ึงภาพถ่ายทางอากาศ มีคุณภาพสูงให้ความคมชัดและชัดเจนสามารถน าข้อมูลท่ีได้ท าการ

วิเคราะห์และแสดงขอ้มูลไดอ้ยา่งถูกตอ้ง ในการประเมินพื้นท่ีสถานท่ีเกิดเหตุเบ้ืองตน้ ซ่ึงสามารถ

ใชเ้ป็นเทคนิคทางเลือกในการตรวจพิสูจน์สถานท่ีเกิดเหตุได ้เป็นการน าเสนอภาพถ่ายทางคดีในอีก

หน่ึงมุมมอง 

6. กำรประเมินคุณภำพภำพถ่ำยทำงอำกำศ 
 

6.1 น าภาพถ่ายทางอากาศท่ีบนัทึกสภาพพื้นท่ีสถานท่ีเกิดเหตุ ท าการประเมินคุณภาพ

ภาพถ่ายทางอากาศ จากการบนัทึกภาพสถานท่ีเกิดเหตุ เพื่อการวดัคุณภาพจากการ

วเิคราะห์ภาพถ่ายดัง่กล่าวจากตวัแทนผูท้  าการทดสอบจากพิสูจน์หลกัฐานทั้ง 4 ท า

การประเมินจากแบบสอบถามอีกคร้ังในแบบสอบถาม  

6.2 รวบรวมแบบสอบถามจากกลุ่มประชากร น ามาท าการวิเคราะห์ทางสถิติ

ประมวลผลโดยใช ้โปรแกรมคอมพิวเตอร์ ส าเร็จรูป SPSS for Windows                                 

(Statistical Package for the Social Science for Windows) ตามล าดบั 

           แบบสอบถามเก่ียวกบัขอ้มูลพื้นฐานของผูต้อบแบบสอบถาม ค านวณหาค่า           มี      

ม               อตัราร้อยละ (Percentage)  

6.3 แบบสอบถามเก่ียวกบัขอ้มูลประเมินความพึงพอใจและประสิทธิภาพสมรรถนะ

เคร่ืองมือถ่ายภาพทางอากาศในการปฏิบติังาน ในพื้นท่ีเกิดเหตุ เพื่อน าข้อมูลท่ี

ไดรั้บท าการค านวณหาค่าอตัราร้อยละ ค่าความถ่ี 

6.4 วิเคราะห์ข้อมูลและค านวณความถูกต้อง เพื่อประเมินประสิทธิภาพและความ

เหมาะสมของภาพถ่ายทางอากาศเพื่อใช้ระบุสถานท่ีเกิดเหตุเบ้ืองตน้ เพื่อน ามาใช้

ในงานนิติวทิยาศาสตร์และประยกุตใ์นงานตรวจพิสูจน์หลกัฐาน 


