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บทที่ 3 

ระเบียบวิธีวจิัย 

 

3.1 แบบจําลองท่ีใชในการศึกษา 

การศึกษาคร้ังนี้ใชแบบจําลอง Vector Autoregressive (VAR) ในการศึกษาความสัมพันธและ
ผลกระทบท่ีตัวแปรเศรษฐกิจมหภาคมีตอดุลการชําระเงินของประเทศไทย โดยตัวแปรตางๆท่ีนํามา
เปนตัวแปรในแบบจําลอง VAR ไดแก ดัชนีราคาผูบริโภค ดัชนีคาเงินในรูปตัวเงิน ดัชนีผลผลิต
อุตสาหกรรม และอัตราดอกเบี้ยเงินใหกูยืมระหวางธนาคาร ของประเทศไทย สหรัฐอเมริกาและ
ญ่ีปุน รวมท้ังหมด 12 ตัวแปรดังนี้ 
 
 BOPTH  คือ ดุลการชําระเงินของประเทศไทย 
 BOPUS  คือ ดุลการชําระเงินของประเทศสหรัฐอเมริกา 
 BOPJ  คือ ดุลการชําระเงินของประเทศญ่ีปุน 
 CPITH  คือ ดัชนีราคาผูบริโภคของประเทศไทย 
 CPIUS  คือ ดัชนีราคาผูบริโภคของประเทศสหรัฐอเมริกา 
 CPIJ  คือ ดัชนีราคาผูบริโภคของประเทศญ่ีปุน 
 NEERTH คือ ดัชนีคาเงินของประเทศไทย 

 NEERUS คือ ดัชนีคาเงินของประเทศสหรัฐอเมริกา 

NEERJ  คือ ดัชนีคาเงินของประเทศญ่ีปุน 
iTH  คือ อัตราดอกเบี้ยของประเทศไทย 

iUS  คือ อัตราดอกเบี้ยของประเทศสหรัฐอเมริกา 

iJ  คือ อัตราดอกเบี้ยของประเทศญ่ีปุน 
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3.2 วิธีการวิจัย 

3.2.1 การทดสอบความนิ่งของขอมูล (Unit Root Test) 
  ในการศึกษานี้ใชขอมูลท่ีมีลักษณะเปนขอมูลอนุกรมเวลา คาของตัวแปรใน
ปจจุบันและอดีตมีความสัมพันธกัน ทําใหตัวแปรมีลักษณะไมนิ่ง(Non-Stationary) ถาหากตัว
แปรท่ีใชประมาณคาในแบบจําลองมีคุณสมบัติไมนิ่ง จะทําใหเกิดปญหาความสัมพันธไม
แทจริง ดังนั้นจึงตองมีการทดสอบความน่ิงของขอมูล เพื่อพิจารณาคุณสมบัติความน่ิง 
(Stationary) ของขอมูล โดยวิธี Phillips – Perron test (PP test) เพ่ือคนหารูปแบบของ Unit 
Root ซ่ึงอาจชวยอธิบายระหวางการทดสอบ Unit Root ท่ีขอมูลมีลักษณะคงที่และไมคงท่ีของ
แนวโนมในการตัดสินใจ Phillips – Perron จึงเลือกวิธีทดสอบโดยการไมใชตัวแปรในการ
ควบคุมระดับความสัมพันธตามลําดับท่ีสูงกวาของระดับตัวเลข ซ่ึงแสดงไดดังตอไปนี้ 
 

Yt  =  α + βYt -1 + εt             (3.1) 
 
ทําการแกไขวิธีทดสอบของ Augmented Dickey Fuller test ใหมีลําดับ

ความสัมพันธตามลําดับสูงข้ึน โดยบวกตัวเลขกลุมทายท่ีมีความแตกตางกันทางดานขวามือ คือ
การทดสอบของฟลลิป-เพอรอน ไดมีการแกไข t-test ของคาสัมประสิทธ์ิเพื่อใหตัวเลขเกิด
ความสัมพันธตอเนื่อง โดยทําการแกไขปญหาการเกิด heteroscedasticity และ Autocorrelation 
ดวยวิธีการของ Newey-West ดังนี้ 

 
ω2  =  γ0 + ∑ 1 -  u

 q+1
γ1

q
u =1             (3.2) 

 
γj  =  1

T
 ∑ εεt - j

T 
t = j +1              (3.3) 

 
คา t-test ของฟลลิป-เพอรอน คํานวณไดดังนี้ 
 

tpp  =   
γ
0

1
2tb

ω
 - 

ω2-γ̂0
2ωs

           (3.4) 
 
จากสมการขางตนตําแหนงใดท่ี ,  คือคา t-test และ standard error ของ  

และ s คือผลการทดสอบการถอยหลังของลําดับเลขผิดพลาด และ q คือ truncation lag 
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การกระจายไมส้ินสุดของ t-test ของฟลลิป-เพอรอน ก็เหมือนกับ t-test ของวิธี 
Augmented Dickey Fuller test สวนท่ีเหมือนกับการทดสอบของวิธี Augmented Dickey Fuller 
test คือใหมีการกําหนดรวมตัวเลขคงท่ีกับตัวเลขคงท่ีท่ีมีทิศทางเปนเสนตรง หรือจะไมกําหนด
ก็ไดในการทดสอบการถดถอย สําหรับวิธีทดสอบของ Phillip – Perron test ตองระบุวิธีตัดเลข
ตัวทาย q เพ่ือแกไขตามวิธีของ Newey-West โดยขอมูลใดก็ใชทดสอบการถดถอยตองแปลง
เปนเลขจํานวนเต็มกอน 

 
3.2.2 การเลือกความลาชา (Lag) ท่ีเหมาะสม 

 ในการศึกษาน้ีใชเกณฑ Akaike Information Criteria (AIC) และ Schwarz’s 
Bayesian Information Criterion (SBC หรือ SC) เปนเกณฑการพิจารณาความเหมาะสมของ
จํานวนความลาชา หรือ Lag ของแบบจําลอง (Enders, 1995) มีสูตรดังนี้ 

 
  AIC = T ln(sum of squared residual) + 2n         (3.5) 

  SC = T ln(sum of squared residual) + n ln(T)        (3.6) 
 
 โดยท่ี  = จํานวนพารามิเตอร (p + q + possible constant term) 

   T = จํานวนตัวอยาง  
 

เกณฑการพิจารณาท้ังสองนี้อาศัยความควรจะเปน(likelihood-based) และแสดงให
เห็นถึงความสมดุล (ท่ีมีผลในทางตรงกันขาม) ระหวาง “fit” ซ่ึงวัดโดยจํานวนของพารามิเตอร
อิสระ p+q ถาคาคงท่ีถูกนําไปรวมอยูในแบบจําลองดวยจํานวนพารามิเตอรดังกลาวก็จะ
เพิ่มข้ึนเปน  p+q+ 1 สําหรับหลักเกณฑในการตัดสินใจเลือกแบบจําลองคือ  จะเลือก
แบบจําลองท่ีมีคา AIC หรือ SC ท่ีมีคานอยท่ีสุด โดยคา AIC หรือ SC จะมีคานอยเนื่องจาก
สาเหตุดังตอไปนี้คือ มีคาความแปรปรวนและความแปรปรวนรวมนอย มีจํานวนของตัวแปร
และจํานวน Lag นอย รวมถึงมีจํานวนขอมูลในการประมาณคามาก 

ถาเกณฑการพิจารณาทั้งสองดังกลาวมีความแตกตางกันใหเลือกใชคา SC กอน 
เนื่องจากคา SC มีคุณสมบัติในการเลือกแบบจําลองท่ีถูกตองและคอนขางแนนอน สําหรับ 
AIC นั้น มีแนวโนมเปนลักษณะเชิงเสนกํากับในแบบจําลองท่ีมีพารามิเตอรมากเกินไป 
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3.2.3 แบบจําลอง Vector Autoregressive 
เพื่อตอบคําถามของการศึกษา การศึกษานี้ไดกําหนดแบบจําลอง VAR เปน

แบบจําลองท่ีเหมาะสมเพื่อใชในการศึกษา เนื่องจากลักษณะและความสัมพันธของตัวแปรอาจ
ไมชัดเจนและเปนความสัมพันธในเชิงพลวัตร ประกอบกับขอสมมติท่ีใหตัวแปรแตละตัวไม
สงผลตอตัวแปรอ่ืนๆในชวงเวลาเดียวกันหรือไมสงผลกระทบอยางทันทีเม่ือตัวแปรหนึ่ง
เปล่ียนแปลง เพราะการตอบสนองตอ Shock ท่ีเกิดข้ึนและท่ีมีผลตอตัวแปรตางๆในระบบ
เศรษฐกิจนั้นมีความลาชา (Non-Contemporaneous Effect) 

สามารถสรางแบบจําลองของเวกเตอรในรูปคาท่ีผานมาในอดีตของเวกเตอร
ดังกลาว ผลท่ีไดคือ Vector Autoregrssion (VAR) สามารถเขียนไดดังนี้ 

 
 yt  =  m + A1yt - 1 + A2yt - 2 +…+ Apyt - p + εt         (3.7) 
 
Enders (1995) ไดยกตัวอยางระบบอยางงายท่ีมีสองตัวแปรดังนี้ 
 
 y1  =  b10 + b12zt + γ11yt - 1 + γ12zt - 1 + εyt         (3.8) 
  z1  =  b20 + b21yt + γ21yt - 1 + γ22zt - 1 + εzt         (3.9) 
 
3.2.4 การวิเคราะหปฏิกิริยาตอบสนองตอความแปรปรวน (Impulse Response 

Function : IRF) 
เนื่องจากการวิเคราะหแบบจําลอง VAR ไมสามารถวิเคราะหจากคาสัมประสิทธ์ิท่ี

ไดจากการประมาณคา จึงตองอาศัยวิธีการวิเคราะหปฏิกิริยาตอบสนองตอความแปรปรวน 
(Impulse Response Function: IRF) ชวยในการวิเคราะห ซ่ึงอาศัยแนวคิด Moving Average 
เพื่อพิจารณาการเคล่ือนไหวของตัวแปรท่ีเปนอนุกรมเวลา โดยแบบจําลอง VAR จะอาศัย
คุณสมบัติ Stability ของแบบจําลองในการเขียนแบบจําลองใหอยูในรูป Vector Moving 
Average (VMA) ดังนี้ 

 
  

yt
Zt

  =  
y
z  + ∑  11(i) 12(i)

21(i) 22(i)

εyt -i
εzt - i

∞
i=0        (3.10) 

 
จากน้ันทําการหาตัวคูณ Multiplier ij(i)  ของคาความผิดพลาด (εi) ใน

แบบจําลองVMA แตละชวงเวลา แลวนําตัวคูณนั้นมาวาดกราฟเทียบกับเวลา จะได IRF จะ
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สามารถวิเคราะหความสัมพันธของตัวแปรหนึ่งตออีกตัวแปรหนึ่งในแตละชวงเวลา ซ่ึงใน
การศึกษานี้ สามารถบอกทิศทาง แนวโนมการเปลี่ยนแปลงและขนาดของผลกระทบในแตละ
ชวงเวลาได 

 
3.2.5 การวิเคราะหการแยกสวนของความแปรปรวน (Variance Decomposition) 

 จาก IRF เปนการวิเคราะหตัวแปรท่ีศึกษาแบบเปนคู เนื่องจากสัมประสิทธ์ิของคา
ความผิดพลาด (εi) ท่ีคํานวณไดเปนคาท่ีเกิดจากพจนความคลาดเคล่ือนของตัวแปรเดียว 
Variance Decomposition (VD) เปนวิธีการหนึ่งในการวิเคราะหภาพรวมในระบบ โดยจาก
แบบจําลอง VMA ท่ีไดจากการหา IRF เราสามารถพยากรณ (Forecast) ตัวแปรได (หรือ
พยากรณจาก VAR หรือ VEC ก็ได) 

ดังนั้นสวนประกอบของความแปรปรวนของความคลาดเคล่ือนของการพยากรณ
จะแสดงสัดสวนการเคล่ือนไหวในหนึ่ง Sequence อันเนื่องมาจาก Shocks ของตัวแปรนั้นเอง 
เม่ือเทียบกับ Shocks อันเนื่องมาจากตัวแปรอ่ืน โดยการพิจารณาสัดสวนของผลกระทบของตัว
แปร 
 


