
 บทท่ี 2 

หลักการ ทฤษฎี และงานวิจัยที่เกี่ยวของ 

 

2.1 หลักการและทฤษฎีที่เกี่ยวของ 

 

2.1.1 ทฤษฎีบทขอมูลอนุกรมเวลา 

 

  ในการศึกษาขอมูลอนุกรมเวลา ปญหาท่ีมักพบบอยคือ การหาสมการถดถอย

ระหวางตัวแปรอนุกรมเวลาสองตัวแปร แลวไดคา R2 สูงมากและคาสถิต ิt จะไมมีนัยสําคัญ ท้ังๆ ท่ี

ความสัมพันธของตัวแปรท้ังสองดังกลาวโดยทางทฤษฎีแลวไมมีความหมายในทางเศรษฐศาสตร 

R2 ท่ีสูงมากๆ มาจากอนุกรมเวลามีแนวโนม ไมใชจากความสัมพันธท่ีแทจริงระหวางตัวแปร

อนุกรมเวลาท้ังสอง เรียกวาอนุกรมเวลามีลักษณะไมนิ่ง (Non-stationary) โดยขอมูลอนุกรมเวลาท่ี

มีลักษณะนิ่ง (Stationary) คือ คาเฉล่ีย (Mean) และความแปรปรวน (Variance) จะมีคาคงท่ีเม่ือเวลา

เปล่ียนไป และคาความแปรปรวนระหวางสองคาบเวลาจะขึ้นอยูกับระยะทางหรือคาความลาหลัง

ระหวางคาบเวลาท้ังสองเทานั้น ไมขึ้นอยูกับเวลาท่ีเกิดขึ้นจริงท่ีความแปรปรวนรวมไดถูกคํานวณ 

ดังนั้น ดิกกี้-ฟูลเลอร (Dickey-Fuller) จึงพัฒนาการตรวจสอบขอมูลอนุกรมเวลาวามีลักษณะนิ่ง

หรือไมโดยการทดสอบยูนิทรูท (Unit root test) (Gujarati, 1995 อางถึงใน ทรงศักดิ,์ 2547)  

 

2.1.2 การทดสอบความนิ่งของขอมูล (Unit Root Test) 

 

  การทดสอบนี้เปนการตรวจสอบวาตัวแปร ท่ีเปนตัวแปรอนุกรมเวลาท่ีนํามาศึกษา

นั้น มีความนิ่ง (Stationary) [I (0); integrated of order 0] หรือไมนิ่ง (Non-stationary) [I (d) ; d>0, 

integrated of order d] ในการทดสอบความน่ิง (Unit root test) สามารถทดสอบได 2 รูปแบบคือการ

ทดสอบ DF (Dickey-Fuller test) (Dickey and Fuller, 1981) และการทดสอบ ADF (Augmented 

Dickey Fuller test)  

  1. DF (Dickey-Fuller test) ใชทดสอบตัวแปรท่ีเคล่ือนไหวไปตามชวงเวลา โดย

สามารถเขียนรูปแบบสมการได 3 รูปแบบ คือ แบบท่ีปราศจากจุดตัดแกนและแนวโนม แบบท่ีมี

จุดตัดแกนแตปราศจากแนวโนม และแบบท่ีมีจุดตัดแกนและแนวโนม 
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  tΧ  = ρ 1−Χ t + tε        (1) 

  tΧ  = 0α + ρ 1−Χ t + tε       (2) 

  tΧ  = 0α + t1α + ρ 1−Χ t + tε       (3) 

 

โดยมีสมมติฐานหลักคือ  0H : ρ =1 (X t จะมีลักษณะไมนิ่ง Non-Stationary) 

และสมมติฐานรองคือ  1H :  ρ <1 (X t จะมีลักษณะนิ่ง Stationary) 

หรืออาจทําไดอีกวิธีคือทําใหอยูในรูป First Differencing ( tX∆ ) 

   tX∆  = θ 1−Χ t + tε        (4) 

  tX∆  = 0α +θ 1−Χ t + tε       (5) 

  tX∆  = 0α + t1α +θ 1−Χ t + tε       (6) 

 

โดยท่ี  ρ  = (1+θ )  

ซ่ึงมีสมมติฐานหลักคือ  0H : θ = 0 (X t จะมีลักษณะไมนิ่ง Non-Stationary) 

และสมมติฐานรองคือ  1H : θ < 0 (X t จะมีลักษณะนิ่ง Stationary) 

 

เม่ือ  tΧ  คือ ตัวแปรท่ีใชในการศึกษา 

  α , ρ  คือ คาสัมประสิทธ์ิ 

  t  คือ แนวโนมเวลา 

  tε  คือ คาความคลาดเคล่ือน 

 

  2. ADF (Augmented Dickey Fuller test) เปนอีกวิธีการหนึ่งท่ีพัฒนามาจาก DF 

Test  

   tX∆  = θ 1−Χ t +∑
=

−∆
p

i
iti X

1
φ + tε      (7) 

  tX∆  = 0α +θ 1−Χ t +∑
=

−∆
p

i
iti X

1
φ + tε     (8) 

  tX∆  = 0α + t1α +θ 1−Χ t +∑
=

−∆
p

i
iti X

1
φ + tε     (9) 

 

โดยมีสมมติฐานหลักคือ  0H : θ = 0 (X t จะมีลักษณะไมนิ่ง Non-Stationary) 

และสมมติฐานรองคือ  1H : θ < 0 (X t จะมีลักษณะนิ่ง Stationary) 
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  จํานวนพจนผลตางของคาลา (Lagged different term) ท่ีเพ่ิมเขาไปนั้นขึ้นอยูกับ

ความเหมาะสม ของงานวิจัย หรือจะตองมีมากพอท่ีจะใหคาความคลาดเคล่ือน (Error terms) ไมมี

ปญหาอัตสหสัมพันธเชิงอันดับ (Serially correlation)  

เม่ือ  tΧ   คือ ตัวแปรท่ีใชในการศึกษา 

  φ ,α , ρ  คือ คาสัมประสิทธ์ิ 

  t   คือ แนวโนมเวลา 

  tε   คือ คาความคลาดเคล่ือน 

  

  การทดสอบสมมติฐานของท้ัง 2 วิธีทําโดยเปรียบเทียบคาสถิติ t (t-statistic) ท่ี

คํานวณไดกับคาในตาราง Dickey-Fuller ถาผลที่ไดปฏิเสธสมมติฐานหลัก แสดงวา tΧ  มีความนิ่ง 

(Stationary) มีอันดับความสัมพันธของขอมูล (Order of Integrated) เทากับศูนย แทนดวย tΧ ∼I(0) 

แตถาทําการเปรียบเทียบแลวยอมรับสมมติฐานหลักแสดงวา tΧ  ไมนิ่ง (Non-stationary) จะตองนํา

คา tX∆  มาทําการหาผลตาง (Differencing) จนกระทั่งพบวาปฏิเสธสมมติฐานหลัก tΧ  มีความนิ่ง 

(Stationary) และจะทําใหทราบอันดับความสัมพันธของขอมูล (Order of integration (d)) วาอยูใน

ระดับใด ( tΧ ∼I(d); d>0) 

 

2.1.3 การทดสอบความสัมพันธเชิงดุลยภาพระยะยาว (Cointegration)  

 

 งานวิจัยนี้เลือกใชวิธีของ Johansen and Juselius (Johansen and Juselius, 1990 อาง

ถึงใน ทรงศักดิ,์ 2547) ซ่ึงวิเคราะหโดยใชรูปแบบของ Vector Autoregressive Model (VAR model) 

ซ่ึงมีขั้นตอนในการทดสอบดังนี้ 

 1. หาอันดับความสัมพันธของขอมูล (Order of integration) ของทุกตัวแปร 

 2. ทําการทดสอบหาความยาว lag ของตัวแปรดวยวิธี Akaike Information 

Criterion (AIC) Likelihood Ratio Test  (LR) และ Schwartz Bayesian Criterion (SBC) โดย

สามารถคํานวณไดดังตอไปนี ้

 AIC = Τ log ∑ +2N       (10) 

 LR = (T-c)(log r∑ - log u∑ )     (11) 

 SBC = T log u∑ +N log(T)      (12) 
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เม่ือ T = number of observation 

 c = number of parameters in the unrestricted system 

 ∑  = determinant of variance/covariance matrices of the residual 

 r∑  = determinant of variance/covariance matrices of the restricted system 

 u∑  = determinant of variance/covariance matrices of the unrestricted system 

 N = total number of parameter estimated in all equation 

 ทําการทดสอบสมมติฐานหลักโดยกําหนดจํานวน Lagged Term เทากับ r ในกรณีท่ีมี

ขอจํากัด และกําหนด u เทากับจํานวน Lagged Term ท้ังหมดท่ีเปนไปได แลวทดสอบโดยใชการ

แจกแจงแบบ chi-square (χ2) หรือ F-test และหากพบวาตัวแปรสามารถใช Lagged Term ไดหลาย

ตัว ควรเลือกใชเทอมท่ียาวท่ีสุดและตองคํานึงถึงความเปนอิสระดวยเพราะถาใสมากเกินไปอาจ

สงผลถึงคาวิกฤตทําใหการทดสอบสมมติฐานเปล่ียนแปลงไปได 

 3. สรางรูปแบบจําลอง ซ่ึงมีอยู 5 รูปแบบ คือ 

3.1) รูปแบบ VAR Model ท่ีไมมีคาคงท่ีและแนวโนมเวลา 

  tΧ  = ∑
=

Α
P

i
i

1
it−Χ + tε      (13) 

 ดังนั้น tX∆  = π 1−Χ t +∑
−

=

1

1

p

i
iπ ∆ it−Χ + tε     (14) 

โดยมีคา π  และ iπ ดังนี้ 

  π  = ∑
=

−
p

i
i IA

1
 

  iπ  = ∑
+=

p

ij
jA

1

 

เม่ือ tΧ  = the (n x 1) vectors of variables ( t1Χ , t2Χ … tnΧ ) 

 iΑ  = the (n x n) matrix of parameters 

 Ι  = the (n x n) identity matrix 

 tε  = the (n x n) vectors of error term with multivariate white noise 

 

 3.2) รูปแบบ VAR Model ท่ีไมมีแนวโนมเวลา แตจํากัดคาคงท่ีใน 

cointegrating vector  

  tX∆  = 1
**
−Χ tπ +∑

−

=

1

1

p

i
iπ ∆ it−Χ + tε     (15) 
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3.3) รูปแบบ VAR Model ท่ีมีเฉพาะคาคงท่ี 

   tX∆  = 0Α +∑
=

Α
P

i
i

1
it−Χ + tε      (16) 

ดังนั้น   tX∆  = 0Α +π 1−Χ t +∑
−

=

1

1

p

i
iπ ∆ it−Χ + tε    (17) 

เม่ือ 0Α  = the (n x 1) vectors of constants ( naaa 00201 ,...,, )′ 
 

3.4) รูปแบบ VAR Model ท่ีมีคาคงท่ีและจํากัดแนวโนมเวลาใน cointegrating 

vector 

   tX∆  = 0Α + 1−
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 T = 1,2,3…n  

 

3.5) รูปแบบ VAR Model ท่ีมีท้ังคาคงท่ีและแนวโนมเวลา 

   tX∆  = 0Α + ΤΑ1 +π 1−Χ t +∑
−

=

1

1

p

t
iπ ∆ it−Χ + tε   (19) 

โดยท่ี  1Α  = the (n x 1) vectors of time trend coefficient ( nttt 00201 ,...,, )′ 
  4. โดยคํานวณหา Cointegrating Vector ซ่ึงมีคาเทากับ rank(r) ของ π matrix โดย

ใช likelihood ratio test โดยใชคาสถิติทดสอบ 2 ตัวคือ Eigenvalue Trace Statistic หรือ Trace Test 

( traceλ ) และ Maximal Eigenvalue Statistic หรือ Max Test ( maxλ ) ซ่ึงมีวิธีการคํานวณดังตอไปนี ้

  traceλ (r)   = -T ∑
+=

∧

−
n

ri
i

1
)1ln( λ      (20) 

  maxλ (r,r+1)  = -T ln (1- 1+

∧

rλ )     (21) 
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เม่ือ T = the number of usable observation 

 r = rank of π  

 n = number of variable 

 i

∧

λ  = the estimated value of characteristic roots (eigenvalue) obtained from the  

 estimated π matrix 

 

  วิธีการของ trace statistic เร่ิมตนจากการทําการทดสอบเปรียบเทียบคา traceλ  ท่ี

คํานวณไดมากกวา critical value หรือไม ซ่ึงดูไดจากคา statistics ในตาราง โดยเริ่มจาก 0H : r=0 

และ 1H :r=1 ถาปฏิเสธ 0H ก็ทําการเพิ่มคา r ในสมมติฐานครั้งละ 1 ไปจนยอมรับ 0H ตามตารางท่ี 

2.1 ซ่ึงคา r คือจํานวน cointegrating vector และแบงไดเปน 2 กรณี 

  ถา r=0 แสดงวาสมการท่ีนํามาทดสอบน้ัน เปน VAR in first different ตัวแปรท่ี

นํามาทดสอบไมมีความสัมพันธระยะยาว (Cointegrated) 

  ถา 0<r<n แสดงวามี Cointegrating Vector เทากับ r   

 

ตารางที่ 2.1 การทดสอบสมมติฐานการหาจํานวน Cointegrating Vector 

Eigenvalue Trace Statistic 

Hypothesis Testing 

Maximal Eigenvalue Statistic 

Hypothesis Testing 

0H  1H  0H  1H  

r=0 r>0 r=0 r=1 

r≤ 1 r>1 r=1 r=2 

r≤ 2 r>2 r=2 r=3 

r≤ 3 r>3 r=3 r=4 

ท่ีมา : Walter Ender, 1995 

 

  5. ทําการ Normalized Cointegrating Vector(s) และSpeed of Adjustment 

Coefficients  

  π  = α β ′       (22) 

โดยท่ี β ′ = the (n x r) matrix of cointegrating parameters 

 α  = the (n x r) matrix of speed of adjustment parameters in tX∆  
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  จากนั้นทําการทดสอบความถูกตองของสมการโดยใช Chi-square (χ2) ซ่ึงมี 

Degree of Freedom เทากับจํานวนขอจํากัดในการทดสอบ ทําการทดสอบทุกตัวเริ่มจากคาคงท่ีกอน

แลวจึงทดสอบสัมประสิทธ์ิของตัวแปรอ่ืนๆ จนครบทุกตัว ซ่ึง Cointegrating Vectors จะมี

คุณสมบัติในการปรับขอมูลไมนิ่ง (Non-stationary) เปนขอมูลนิ่ง (Stationary) ได เม่ืออยูในรูปแบบ 

ผลรวมเชิงเสนตรง (Linear combination) β ′ tΧ ∼I(0); tΧ ∼I(1) (Charemza and Deadman, 

1992 อางถึงใน ทรงศักดิ,์ 2547) แตในกรณีท่ัวไป ถา tΧ ∼I(d) และ tΧ มี Cointegrated of Order d 

และ b ( tΧ ∼CI(d,b)) จะมีผลรวมเชิงเสนตรง (Linear combination) ของตัวแปรทีทําให 

β ′ tΧ ∼I(d-b) โดยท่ี d≥b≥0 เม่ือ β  คือ Cointegrating Vector 

  ทําการ Normalized โดยสมมติวาสมการมีความยาว Lag เทากับ 1 และ rank=1 จะ

ไดรูปแบบดังนี ้

  t1∆Χ = 11π 11 −Χ t + 12π 12 −Χ t +…+ n1π 1−Χnt + tε     (23) 

ถาทําการ Normalized โดยคํานึงถึงตัวแปร 11 −Χ t จะไดวา 

  1α = 11π  และ ijβ =
11π
π ij  

  t1∆Χ = 1α ( 11 −Χ t + 12β 12 −Χ t +…+ n1β 1−Χnt )+ tε     (24) 

 

ดังนั้น   11 −Χ t + 12β 12 −Χ t +…+ n1β 1−Χnt =0 คือ Long-Run Relationship 

  β  = (1 12β … n1β )   คือ Cointegrating Vector 

  1α   คือ Speed of Adjustment Coefficient 

 

2.1.4 Vector Autoregressive Model (VAR)  

ถาเรามี Column Vector ซ่ึงมีตัวแปรท่ีแตกตางกัน k  ตัว ty  = [ ty1 , ty2 , … , kty ] 

จะสามารถสรางแบบจําลองของเวคเตอรนี้ในรูปของคาท่ีผานมาในอดีตของเวคเตอรดังกลาว ผลท่ี

ไดก็คือ Vector Autoregression หรือ VAR VAR(p) process (Johansen and Dinardo ,1997 อางถึง

ใน ทรงศักดิ,์ 2547) สามารถเขียนไดดังนี ้

  ty     =  m  + 1A 1−ty  + 2A 2−ty  + …..+ pA pty −  + tε    (25) 

 โดยท่ี iA  = เวกเตอร k  ×  k   ของสัมประสิทธ์ิ 

  m  = เวกเตอร k  ×  1   ของคาคงตัวหรือคาคงท่ี (Constants)  

  ε  = k  ×  1   ของ White Noise Process โดยท่ีคุณสมบัติดังนี้  

  )( tE ε  = 0   สําหรับทุกคาของ t  
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         ),( stE εε  =          (26) 

 

โดยท่ี Ω   =  เมทริกซความแปรปรวนรวมซ่ึงไดถูกสมมติใหมีลักษณะเปน 

บวกแนนอน (Positive Definite) สําหรับ tε  นั้นมีลักษณะ 

Serially Uncorrelated แตอาจจะเปนContemporaneously 

Correlatedได  
 
  วิธีการของ VAR จะพิจารณาแตละตัวแปรภายใน (Endogenous Variables) ซ่ึงจะ

ถูกอธิบายโดยคาลาหรือคาลาหลัง (Lagged Values) หรือคาในอดีต (Past Values) ของตัวแปร

ภายใน (Endogenous Variables) นั้น และคาลาหรือคาลาหลัง (Lagged Values) ของตัวแปรภายใน

อ่ืนๆ ในแบบจําลองโดยจะไมมีคาตัวแปรภายนอก (Exogenous Variables) ในแบบจําลอง 

(Gujarati, 2003 อางถึงใน ทรงศักดิ,์ 2547) 

 

2.1.5 ทดสอบสมมติฐานเชิงเปนเหตุเปนผล (Granger Causality Test)   

 

  แนวคิดและวิธีทดสอบสมมติฐานเชิงเปนเหตุเปนผล ซ่ึงเสนอโดย (Granger, 1969 

อางถึงใน ทรงศักดิ,์ 2547) และ (Sim, 1972 อางถึงใน ทรงศักดิ,์ 2547) สมมติวาเรามีตัวแปรอยู 2 ตัว 

คือ X และ Y ในลักษณะท่ีเปนขอมูลอนุกรมเวลา ถาการเปล่ียนแปลงของ X เปนตนเหตุของการ

เปล่ียนแปลง Y แลว X ก็ควรจะเกิดขึ้นกอน Y ดังนั้น  

  ถา X เปนตนเหตุใหเกิดการเปล่ียนแปลงใน Y จึงมีเง่ือนไข 2 ขอคือ  

  1. X จะชวยในการทํานาย Y คือ ในการถดถอยของ Y กับคาท่ีผานมาของ X ซ่ึงทํา

หนาท่ีเปนตัวแปรอิสระ ควรจะมีสวนเพ่ิมอํานาจในการอธิบายของสมการถดถอยอยางมีนัยสําคัญ 

  2. X ไมชวยในการทํานาย Y เนื่องจากถา X สามารถชวยในการทํานาย Y และ Y 

ชวยในการทํานาย X ไดนั่นหมายความวา ควรจะมีตัวแปรอ่ืนอีก ท่ีเปนสาเหตุใหเกิดการ

เปล่ียนแปลงท้ังใน X และ Y ดังนั้น จึงตองทดสอบสมมติฐานหลัก ( 0H ) ท่ีวาการเปล่ียนแปลงของ 

X ไมไดเปนสาเหตุของการเปล่ียนแปลง Y โดยใชสมการถดถอย 2 สมการ ดังนี้ 

  tY = ∑
=

r

m
m

1
π mt−Χ +∑

=

h

n
n

1
η ntY − + iu      (27) 

  tY = ∑
=

h

n
n

1
η ntY − + iu        (28) 

Ω     ts =   
0      ts ≠  
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 สมการท่ี (27) เรียกวา การถดถอยท่ีไมใสขอจํากัด (Unrestricted Regression) และสมการท่ี 

(28) เรียกวามาการถดถอยท่ีใสขอจํากัด (Restricted Regression) และทดสอบโดยใชสถิติ F (F-Test) 

  F = 
)/(
/)(
knRSS
qRSSRSS

ur

urr

−
−

      (29) 

 

สมมติฐานหลัก 0H  : 1π = 2π =…= rπ =0 (X ไมไดเปนสาเหตุของการเปล่ียนแปลง Y) 

สมมติฐานรอง 1H  : 0H  ไมจริง  (X เปนสาเหตุของการเปล่ียนแปลง Y) 

 

โดยท่ี rRSS  คือ Residual Sum of Square (สวนท่ีเหลือยกกําลังสอง) ของสมการถดถอยท่ี

ใสขอจํากัด 

 urRSS  คือ Residual Sum of Square (สวนท่ีเหลือยกกําลังสอง) ของสมการถดถอยท่ี

ไมใสขอจํากัด 

 

 ถาตองการทดสอบวาการเปล่ียนแปลงของ Y ไมไดเปนสาเหตุของการเปล่ียนแปลงของ X 

ก็ทําการทดสอบเหมือนกระบวนการขางตน แตทําการเปล่ียนแปลงแบบจําลองขางตนจาก Y เปน X 

และ จาก X เปน Y และใชสถิติ F (F-Test) ทดสอบ 

  tΧ = ∑
=

r

m
m

1
π mtY − +∑

=

h

n
n

1
η ntX − + iu      (30) 

  tX = ∑
=

h

n
n

1
η ntX − + iu        (31) 

สมมติฐานหลัก 0H  : 1π = 2π =…= rπ =0 (Y ไมไดเปนสาเหตุของการเปล่ียนแปลง X) 

สมมติฐานรอง 1H  : 0H  ไมจริง  (Y เปนสาเหตุของการเปล่ียนแปลง X) 
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2.2 เอกสารที่เกี่ยวของ 

 

ศิรประภา  แกวมณี (2549) ไดทําการศึกษาความสัมพันธระหวางราคาน้ํามันกับราคา

ทองคํา โดยมีวัตถุประสงคเพ่ือนําผลการศึกษาไปใชในการวางแผนลงทุนในสัญญาลวงหนาราคา

ทองคําและราคาน้ํามัน การศึกษาครั้งนี้ไดใชขอมูลปดรายวันของตลาด NYMEX ประเทศ

สหรัฐอเมริกา ตั้งแตวันท่ี 1 เมษายน พ.ศ. 2543 ถึงวันท่ี 24 มีนาคม พ.ศ. 2549 รวมท้ังส้ิน 5 ป 358 

วัน เนื่องจากเปนขอมูลอนุกรมเวลาจึงตองทําการทดสอบความนิ่ง โดยวิธีการ Augmented Dicky-

Fuller และการรวมไปดวยกัน (Cointegration) และ Error Correction โดยวิธีของ Johensen และ 

Juselious จากนั้นไดทําการวิเคราะหความยืดหยุนของราคาทองคําลวงหนาเม่ือราคาน้ํามันลวงหนา

ไดเปล่ียนแปลงไป โดยทําการแปรขอมูลใหอยูในรูปลอการิทึมธรรมชาต ิ

ผลการศึกษาพบวา เม่ือทําการทดสอบความนิ่งขอมูลมีความนิ่งเดียว I(1) และมีความยาวลา

ท่ีเหมาะสมเทากับ 0 และจากการวิเคราะหความสัมพันธระยะยาวท่ีราคาลวงหนา 7 เดือนเปนตนไป 

มีความสัมพันธในทิศทางเดียวกัน สําหรับการปรับตัวในระยะส้ัน พบวามีความเร็วในการปรับตัว

เขาสูดุลยภาพระยะยาวอยูในชวง 0 ถึง -1 แสดงวาตัวแปรมีความสัมพันธท่ีแทจริง สําหรับการ

วิเคราะหความยืดหยุนพบวาเม่ือราคาน้ํามันลวงหนาเปล่ียนแปลงไป ความยืดหยุนของราคาทองคํา

มีคานอยกวา 1 คือราคาทองคําลวงหนามีการเปล่ียนแปลงราคาขึ้นลงชากวาราคาทองคําลวงหนา 

อังคณา  ทากา (2550) ไดวิเคราะหความสัมพันธระหวางราคาทองคําและราคาน้ํามันใน

ประเทศไทยโดยวิธีโคอินทิเกรช่ัน (Cointegration and Error Correction Model) เพ่ือศึกษาวาราคา

ทองกับราคาน้ํามันดิบมีความสัมพันธกันในทิศทางเดียวหรือสองทิศทาง ขอมูลท่ีใชในการศึกษาคือ 

ราคาทองคําแทง ราคาทองคํารูปพรรณ ในประเทศไทย กับราคาน้ํามันดิบในตลาดดูไบ โดยนํา

ขอมูลในอดีตมาหาทิศทางความสัมพันธระหวางตัวแปร โดยใชขอมูลทุติยภูมิแบบรายวัน ตั้งแต

เดือนมกราคม พ.ศ. 2547 ถึงเดือนตุลาคม พ.ศ. 2549 รวมเวลาท้ังหมด 739 วัน การศึกษาครั้งนี้ได

ทดสอบยูนิทรูท (Unit Root Test) ดวยวิธี Augmented Dicky-Fuller (ADF) Test หลังจากนั้นจึงทํา

การทดสอบ Cointegration และทดสอบความสัมพันธเชิงดุลยภาพในระยะส้ันตามแบบจําลองเออ

เรอรคอเรคช่ัน (Error Correction Mechanism :ECM) 

ผลการทดสอบความนิ่งของราคาทองคําและราคาน้ํามันท่ีมีจุดตัดและแนวโนมของเวลา

และแบบท่ีไมมีจุดตัดและแนวโนมของเวลา พบวามีลักษณะไมนิ่ง (Non-stationary) มี Order of 

Integration เทากับ 1 หรือ I(1) และพบวาสวนท่ีเหลือ (Residuals) จากสมการถดถอยในการทดสอบ 

Cointegration ของราคาทองคําและราคาน้ํามันมีลักษณะขอมูลนิ่งท่ี Order of Integration เปน I(0) 

แสดงวาราคาทองคําและราคาน้ํามันมี Cointegration และมีความสัมพันธเชิงดุลยภาพในระยะยาว 
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สําหรับผลการประมาณคาสัมประสิทธ์ิโดยแบบจําลองออเรอรคอเรคช่ัน Error Correction Model 

:ECM โดยใหราคาทองคําเปนตัวแปรอิสระและราคาน้ํามันเปนตัวแปรตาม พบวาราคาน้ํามันและ

ราคาทองคํามีผลซ่ึงกันและกันในระยะส้ันเทานั้น แตกรณีท่ีราคาน้ํามันเปนตัวแปรอิสระและให

ราคาทองคําเปนตัวแปรตาม พบวาทุกราคาทองคําและราคาน้ํามันมีผลซ่ึงกันและกันในการปรับตัว

ระยะส้ัน และคาสัมประสิทธ์ิความคลาดเคล่ือนของราคาทองคําและราคาน้ํามันมีคานอยกวา 1 และ

มีคาเปนลบ อยางมีนัยสําคัญทางสถิติ ดังนั้นคาความคลาดเคล่ือนมีการปรับตัวเขาสูดุลยภาพใน

ระยะยาว  

 กิติวัจน ตุลสงวน (2552) ศึกษาผลกระทบของปจจัยทางเศรษฐศาสตรมหภาคท่ีมีตอราคา

ทองคําภายในประเทศไทย โดยเลือกศึกษาความสัมพันธระหวางการเปล่ียนแปลงของดัชนีราคา

ผูบริโภคเปรียบเทียบระหวางไทยกับสหรัฐฯ อัตราแลกเปล่ียนสกุลเงินบาทตอดอลลาร

สหรัฐฯ  อัตราดอกเบ้ียนโยบายเปรียบเทียบระหวางไทยกับสหรัฐฯ  ราคาน้ํามันดิบในตลาด 

NYMEX กับการเปล่ียนแปลงของราคาทองคําภายในประเทศไทยท้ังในระยะส้ันและระยะยาว โดย

ใชขอมูลทุติยภูมิแบบรายเดือนในรูปของลอการิทึม ตั้งแตเดือนมกราคม 2545 ถึงเดือนมิถุนายน 

2551 เปนจํานวน 78 เดือน ทําการทดสอบความนิ่งของขอมูลดวยวิธี Augmented Dickey-Fuller 

(ADF) หลังจากนั้นจึงทําการทดสอบความสัมพันธเชิงดุลยภาพในระยะยาว (Cointegration) และ

ทดสอบความสัมพันธเชิงดุลยภาพในระยะส้ันตามแบบจําลองเอเรอรคอเรคช่ัน (Error Correction 

Mechanism: ECM) เพ่ือหาความสัมพันธเชิงเปนเหตุเปนผล (Granger Causality Test) ระหวางตัว

แปรท่ีเปนปจจัยทางเศรษฐศาสตรมหภาพและราคาทองคําภายในประเทศไทย 

 ผลการทดสอบความนิ่งของขอมูลหรือยูนิทรูท ดวยวิธี Augmented Dickey-Fuller Test 

(ADF) ของขอมูลปจจัยทางเศรษฐศาสตรมหภาคและราคาทองคําภายในประเทศไทย จากผลการ

ทดสอบพบวา ขอมูลราคาทองคํามีลักษณะนิ่ง (Stationary) ท่ี Order of Integration เทากับ 1 หรือ 

I(1) และขอมูลดัชนีราคาผูบริโภคเปรียบเทียบระหวางไทยกับสหรัฐฯ อัตราแลกเปล่ียนสกุลเงิน

บาทตอดอลลารสหรัฐฯ อัตราดอกเบี้ยนโยบายเปรียบเทียบระหวางไทยกับสหรัฐฯ ราคาน้ํามันดิบ

ในตลาด NYMEX มีลักษณะนิ่ง (Stationary) ท่ี Order of Integration เทากับ 1 

 ผลการวิเคราะหความสัมพันธเชิงดุลยภาพในระยะยาว Cointegration พบวาตัวแปรอิสระท่ี

ประกอบดวย ดัชนีราคาผูบริโภคเปรียบเทียบระหวาไทยกับสหรัฐฯ อัตราแลกเปล่ียนเงินบาทตอ

ดอลลารสหรัฐฯ อัตราดอกเบี้ยนโยบายเปรียบเทียบระหวางไทยกับสหรัฐ ราคาน้ํามันดิบในตลาด 

NYMEX กับตัวแปรตามท่ีเปนราคาทองคําภายในประเทศไทย มีความสัมพันธเชิงดุลยภาพในระยะ

ยาว 
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 การทดสอบความสัมพันธเชิงดุลยภาพในระยะส้ันดวย Error Correction Mechanism 

(ECM) ในกรณีท่ีราคาทองคําในประเทศเปนตัวแปรตามพบวา เม่ือใหอัตราแลกเปล่ียนสกุลเงินบาท

ตอดอลลารสหรัฐฯ และราคาน้ํามันดิบตลาด NYMEX เปนตัวแปรอิสระนั้น ราคาทองคํา

ภายในประเทศจะมีการปรับตัวในระยะส้ัน สวนในกรณีท่ีดัชนีราคาผูบริโภคเปรียบเทียบระหวาง

ไทยกับสหรัฐฯ และอัตราดอกเบี้ยนโยบายเปรียบเทียบ ระหวางไทยกับสหรัฐฯ เปนตัวแปรอิสระ

นั้น ราคาทองคําภายในประเทศไทย จะไมมีการปรับตัวในระยะส้ัน โดยราคาน้ํามันดิบในตลาด 

NYMEX มีการปรับตัวเขาสูดุลยภาพเร็วท่ีสุด 

 การทดสอบสมมติฐานเชิงเปนเหตุเปนผล Granger Causality Test พบวาดัชนีราคา

ผูบริโภคเปรียบเทียบระหวาไทยกับสหรัฐฯ อัตราดอกเบ้ียนโยบายเปรียบเทียบระหวางไทยกับ

สหรัฐ และราคาน้ํามันดิบในตลาด NYMEX ไมเปนตนเหตุของราคาทองคําภายในประเทศไทย แต

ราคาทองคําภายในประเทศไทย เปนสาเหตุของดัชนีราคาผูบริโภคเปรียบเทียบระหวางไทยกับ

สหรัฐฯ และราคาน้ํามันดิบในตลาด NYMEX ขณะท่ีอัตราแลกเปล่ียนสกุลเงินบาทตอดอลลาร

สหรัฐฯ เปนตนเหตุของราคาทองคําภายในประเทศ และราคาทองคําภายในประเทศไทย ไมเปน

สาเหตุของอัตราแลกเปล่ียนสกุลเงินบาทตอดอลลารสหรัฐฯ นั่นคือ ความสัมพันธท่ีเปนเหตุเปนผล

มีความสัมพันธแบบทิศทางเดียว  

พักตรพร  ไชยศรี (2553) ไดศึกษาถึงความสัมพันธระหวางราคาทองคําและราคาน้ํามันใน

ตลาดปจจุบันและตลาดลวงหนาของตลาดโลก โดยตลาดปจจุบันไดใชขอมูลราคาทองคําในตลาด 

London Bullion Market และราคาน้ํามันในตลาด Brent Crude Oil ตั้งแตวันท่ี 1 มีนาคม 2549 ถึง

วันท่ี 26 กุมภาพันธ 2553 จํานวน 1043 วัน สําหรับตลาดลวงหนาใชขอมูลราคาทองคําของ Gold 

Future Historical โดย Future spot ท่ีเปนดรรชนี และราคาน้ํามันจากตลาด Brent Crude Oil 

(Future) ต้ังแตวันท่ี 13 ตุลาคม 2552 ถึงวันท่ี 30 เมษายน 2553 จํานวน 122 วัน เนื่องจากเปนขอมูล

อนุกรมเวลา จึงตองมีการทดสอบยูนิทรูท (Unit Root Test) เพ่ือทดสอบความนิ่งของขอมูล 

หลังจากนั้นจึงทดสอบการรวมไปดวยกัน (Cointegration) และทดสอบการปรับตัวในระยะส้ันตาม

แบบจําลองเออเรอรคอเรคช่ัน (Error Correction Model : ECM)  

ผลการทดสอบความนิ่งพบวาราคาทองคําและราคาน้ํามันในตลาดปจจุบันและตลาดซ้ือ

ขายลวงหนา มีลักษณะนิ่งท่ี Order of Integration เทากับ 1 หรือท่ีระดับ I(1) และทดสอบ

ความสัมพันธเชิงดุลยภาพระยะยาว กรณีความสัมพันธระหวางราคาทองคําและราคาน้ํามันในตลาด

ปจจุบัน พบวาไมมีความสัมพันธในระยะยาวตอกัน แตในตลาดซ้ือขายลวงหนา ถาใหราคาน้ํามัน

เปนตัวแปรอิสระและราคาทองคําเปนตัวแปรตาม พบวามีความสัมพันธในระยะยาวตอกัน สําหรับ

ผลการปรับตัวในระยะส้ัน ราคาทองคําในตลาดซ้ือขายลวงหนามีการปรับตัวในระยะส้ันเพ่ือเขาสู
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ดุลยภาพในระยะยาว โดยมีคาสัมประสิทธ์ิในแบบจําลองเออเรอรคอเรคช่ันในชวงเวลา t-1 มีคาอยู

ระหวาง 0 ถึง -1 ซ่ึงสอดคลองกับหลักทฤษฎีท่ีวา คาความคลาดเคล่ือนในการปรับตัวเขาสูดุลยภาพ

ในระยะยาวจะตองลดลงเรื่อยๆ และมีนัยสําคัญทางสถิต ิ

 

 


