
บทท่ี 2 

ทฤษฎีและงานวิจัยที่เกี่ยวของ 

 

2.1 ทฤษฎีที่เกี่ยวของ 

 2.1.1 รายไดประชาชาติดุลยภาพแนวสวนร่ัวไหลเทากับสวนอัดฉีด (Withdrawal and 

Injection Approach) 

  กรณีระบบเศรษฐกิจแบบเปด (Open Economy) การวิเคราะหรายไดประชาชาติดุลย-

ภาพแนวสวนรั่วไหลเทากับสวนอัดฉีด จะพิจารณาไดดังตอไปนี ้

  เงินออม การเก็บภาษี และรายจายจากการนําเขา ถือเปนสวนรั่วไหล (withdrawal) ซ่ึง

เปนการดึงรายไดรั่วไหลออกจากกระแสหมุนเวียนของระบบเศรษฐกิจ ทําใหการผลิต รายได 

รายจาย และภาวะเศรษฐกิจหดตัวลง ขณะที่การลงทุนภาคเอกชน การใชจายของรัฐบาล และรายได

จากการสงออก ถือเปนสวนอัดฉีด (injection) กลาวคือ เม่ือสถาบันการเงินนําเงินออมของภาค

ครัวเรือนไปใหภาคธุรกิจกูยืมเพ่ือนํามาลงทุน จะทําใหรายไดกลับเขาสูกระแสหมุนเวียนของระบบ

เศรษฐกิจ รวมถึงการใชจายของรัฐบาลและรายไดจากการสงออกเปนการอัดฉีดเงินเขาสูระบบ

เศรษฐกิจ สมการรายไดประชาชาติดุลยภาพของระบบเศรษฐกิจแบบเปดเปนดังนี ้

  S + T + M =    I + G + X       (2-1) 

โดย S  คือ การออม (Saving)  I  คือ การลงทุนภาคเอกชน (Private Investment) 

 T  คือ ภาษี (Tax)   G คือ การใชจายภาครัฐบาล (Government Expenditure) 

 M คือ การนําเขา (Import)  X คือ การสงออก (Export) 

 

จากสมการท่ี (2-1) สามารถปรับไดเปน 

  (S - I)  + (T - G)     =    (X - M)     (2-2) 

โดย S – I คือ การออมภาคเอกชน 

 T – G คือ การออมภาครัฐบาล 

 X – M คือ ดุลบัญชีเดินสะพัด 
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  จากสมการ (2-2) แสดงวา ดุลบัญชีเดินสะพัดสามารถแสดงถึงการออมของประเทศ นั่น

คือการออมของภาคเอกชนและการออมของภาครัฐบาลนั่นเอง 

 

2.1.2  แนวคิดการบริโภคขามชวงเวลาประยุกตกับดุลบัญชีเดินสะพัด (The Intertemporal 

Approach to The Current Account) (Wolden Bache, 2006) 

The Basic Two Period Model พิจารณา 2 ชวงเวลาคือ ปจจุบันและอนาคต ดังนี ้

  รายไดแบงเปน 2 ชวงเวลา ไดแก Y1 คือ รายไดในปจจุบัน   

       Y2  คือ รายไดในอนาคต 

  การบริโภคแบงเปน 2 ชวงเวลา ไดแก C1  คือ การบริโภคในปจจุบัน  

       C2  คือ การบริโภคในอนาคต 

 การออมในปจจุบัน คือ   S = Y1 - C1 

ขอจํากัดดานงบประมาณขามชวงเวลา (The Intertemporal Buget Constraint) 

 การบริโภคในอนาคต (C2) จะขึ้นอยูกับรายไดในอนาคต (Y2) และการออมในชวงเวลา

ปจจุบัน (S) สามารถเขียนอยูในรูปสมการไดดังนี ้

 �� =  �� + (1 + �)�        (2-3) 

 �� =  �� + (1 + �)(�� − ��)       (2-4) 

  (1 + �)�� + �� =  �� + (1 + �)��      (2-5) 

 �� + ��/(1 + �) =  �� + ��/(1 + �)      (2-6) 

โดย � คือ อัตราดอกเบี้ย 

 สมการ (2-6) คือ ขอจํากัดทางดานงบประมาณสําหรับการบริโภคใน 2 ชวงเวลา 

(Intertemporal Budget Constraint) จะไดวามูลคาปจจุบันของการบริโภค (Present Value of 

Consumption) จะเทากับมูลคาปจจุบันของรายได (Present Value of Income) โดย �
(���)  คือ อัตรา

คิดลด (Discount Rate) 
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รูปท่ี 2.1 การบริโภคขามเวลา (Consumption Over Time) และดุลบัญชีเดินสะพัด 

 

 

 

 

 

 

 

ท่ีมา : Wolden Bache 

 

การบริโภคตลอดชีวิต (Lifetime Consumption) 

 ฟงกชันความพอใจตลอดชีวิต (Lifetime Utility Function) ขึ้นอยูกับการบริโภคใน

ปจจุบัน และการบริโภคในอนาคตซ่ึงจะพิจารณาในรูปมูลคาปจจุบัน สามารถเขียนเปนสมการคือ 

    	 = 	(��) + 
	(��)       (2-7) 

โดย  	(��)  คือ ฟงกชันความพอใจท่ีขึ้นอยูกับการบริโภคในปจจุบัน 

 	(��) คือ ฟงกชันความพอใจท่ีขึ้นอยูกับการบริโภคในอนาคต 

 
  คือ อัตราคิดลด (0 < 
 < 1)  

กําหนดให 
 = 1
1+� โดย � คือ อัตราสวนความพึงพอใจ และ 	�(�) > 0, 	��(�) = 0 และ 

���→� 	�(�) = ∞ 

 ขอจํากัดทางดานงบประมาณสําหรับการบริโภค 2 ชวงเวลา (Intertemporal Budget 

Constraint) คือ การบริโภคท้ังในปจจุบันและอนาคต จะมีคาเทากับรายไดท่ีมีในปจจุบันและอนาคต

ซ่ึงจะพิจารณาในรูปมูลคาปจจุบัน แสดงเปนสมการดังนี ้

   �� + ��/(1 + �) =  �� + ��/(1 + �)     (2-8) 

ซ่ึงสมการ (2-8) คือดุลยภาพท่ีจุด C ดังรูปท่ี 2.1 

C2 

C1

C1=Y1 – B2 �� + ��
(1 + �) 

(1 + �)�� + ��  

C2 

Y2 การบริโภคท้ังปจจุบันและอนาคต 

= รายไดในปจจุบันและอนาคต 

Y1 

A 

C 
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 การหาคาสูงสุดของสมการวัตถุประสงค คือ  	 = 	(��) + 
	(��)  

ภายใตขอจํากัดคือ  �� + ��/(1 + �) =  �� + ��/(1 + �)     (2-9) 

จะได Lagrangian Function ดังนี้ 

 � = 	(�1) + 
	(�2) +�[�� − �� + (�� − ��)/(1 + �)]    (2-10) 

หา First-order Condition ของสมการ (2-10) 

  
��

���
    =     	�(��) − �             =     0     (2-11) 

       
��

���
     =     
	�(��) − �/(1 + �)     =     0     (2-12) 

  
��
��      =     �� − �� + (�� − ��)/(1 + �)   =      0     (2-13) 

 

จากสมการ (2-11) และ (2-12) จะไดวา 

  (1 + �) =  	�(��) /
	�(��)   
 

หรือ 
�

(���)      =   
	�(��) / 	�(��)      (2-14) 

 

  	�(��)   = (1 + �)
	�(��)       (2-15) 

 สมการ (2-14) คือ Intertemporal Euler Equation กลาวคือ ราคาของการบริโภคใน

อนาคต (ในรูปของมูลคาปจจุบัน) จะตองเทากับอัตราการทดแทนกันของการบริโภคในปจจุบัน

และอนาคต 

 

จากสมการ (2-14) แทนคา 
 = 1
1+� จะไดวา 

  
�

(���)      =   �
(���) ���(��)

��(��)!      (2-16) 

  
(���)
(���)      =   ��(��)

��(��)      =  "#�
"#�

     (2-17) 
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• กรณีเพ่ิมการใชจายภาครัฐ (Adding Government Consumption) 

   สมมุติวารัฐบาลใชนโยบายการคลังแบบสมดุล (Balance Budget) นั่นคือรายรับของรัฐบาล

หรือภาษี ($) เทากับรายจายของรัฐบาลท้ังในปจจุบัน (%�) และอนาคต (%�) นั่นคือ %� = %� = $  
   อรรถประโยชนหรือความพอใจของผูบริโภคในระบบเศรษฐกิจจะขึ้นอยูกับการบริโภค

และการใชจายของรฐั ดังนั้นฟงกชันความพอใจ คือ  
    	 = 	(�) + &(%)      (2-18) 

  จากสมการ(2-9) เม่ือพิจารณาการใชจายภาครัฐเพ่ิมขึ้น ขอจํากัดทางดานงบประมาณจะ

เปล่ียนแปลงไปกลาวคือ เม่ือเพ่ิมการใชจายรัฐบาล (G) สมการรายไดประชาชาติคือ   � = � + % 
และจะไดวา   � = � − %  ดังนั้นสมการขอจํากัดดานงบประมาณคือ 

    �� + 
��

��� =  �� − %� + (�� − %�)/(1 + �)    (2-19) 

   โดย %� และ %� จะไมทําใหสัดสวนการบริโภคท่ีเหมาะสมเปล่ียนแปลงไป แตจะทําให

ปริมาณการบริโภคลดลง และทําใหความพอใจลดลง 
 
   ผลกระทบตอดุลบัญชีเดินสะพัด 

   สมมติใหรายไดในปจจุบัน (��) เทากับรายไดในอนาคต (��) เทากันนั่นคือ �� = �� = �   
และใหการบริโภคในปจจุบัน(��) เทากับการบริโภคในอนาคต(��) นั่นคือ �� = �� = �  และ

กําหนดให 
 = 
�

(���)  จากสมการขอจํากัด (2-19) จะไดวา 
  

  
(���)���

��� = � + 
'

��� − %1 − *�
���     (2-20) 

  
(���)�

���      = (���)'
��� − %1 − *�

���     (2-21) 

         �        = � −  (���)*�
��� − *�

���    (2-22) 

 

กรณีที่ 1 : การใชจายรัฐบาลในปจจุบันมากกวาศูนยและไมมีการใชจายรัฐบาลในอนาคต 

(-. > 0  และ -3 = 4) 

   จากสมการ (2-22) จะได Closed Form Solution for Consumption 

   �       = � − (1+�)%1
2+�           (2-23) 
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   � − � =  (���)*�
���        (2-24) 

   จากนิยาม ดุลบัญชีเดินสะพัด(�5) เทากับการสงออกสุทธิ (6 − 7) และจากสมการรายได

ประชาชาติดุลยภาพ กําหนดใหไมมีการลงทุนภาคเอกชน (8 = 0) จะไดวา 

   � = � + % + 6 − 7        (2-25) 

   6 − 7 = � − � − % 

ดังนั้น      �5   = � − � − % 

และจะไดวา  

  �5� = � − � − %� (2-26) 

จากสมการ (2-24)   �5� =  
(���)
(���) %� − %�    (2-27) 

จะได   �5� = 
9*�

(���)        (2-28) 

ดังนั้น  
:�;�
:*�

 =  9�
��� < 0       (2-29) 

  หมายความวา ถาการใชจายของรัฐบาลในชวงเวลาปจจุบัน (%�) เพ่ิมขึ้น 1 หนวยจะทําให

ดุลบัญชีเดินสะพัดในชวงเวลาปจจุบัน (�5�) ลดลง 
�

��� หนวย และจะไดวาดุลบัญชีเดินสะพัดใน

ชวงเวลาท่ี 2 (�5�) หรือในอนาคต เทากับ 
*�

(���)  เพ่ือใหดุลการชําระเงินสมดุลหรือมีคาเทากับ

ศูนย (BOP = 0) จะไดวา �5� = −�5� 
   ดังนั้น �5� =  

*�
(���)       (2-30) 

 

กรณีที่ 2 : ไมมีการใชจายรัฐบาลในปจจุบันและการใชจายรัฐบาลในอนาคตมากกวาศูนย 

(-. = 0  และ -3 > 0) 

   จากสมการ (2-22) จะได Closed Form Solution for Consumption 

   �       = � −  *�
���       (2-31) 

   � − � =  *�
���        (2-32) 

พิจารณา ดุลบัญชีเดินสะพัด (�5)  

          �5� = � − � − %�  แทนคาสมการท่ี (2-32) และ %� = 0 จะไดวา  
   �5� = 

*�
���         (2-33) 
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ดังนั้น  
:�;�
:*�

 =  �
��� > 0       (2-34) 

  หมายความวา ถาการใชจายของรัฐบาลในอนาคต (%�) เพ่ิมขึ้น 1 หนวยจะทําใหดุลบัญชี

เดินสะพัดในชวงเวลาปจจุบัน (�5�) เพ่ิมขึ้น 
�

��� หนวย  

 

กรณีที่ 3 : การใชจายรัฐบาลในปจจุบันเทากับการใชจายรัฐบาลในอนาคตเทากับการใชจายรัฐบาล

รวม และมีคามากกวาศูนย ( -. = -3 = -  โดยที่  - > 0) 

   จากสมการ (2-22) จะได Closed Form Solution for Consumption 

     �   = � − (1+�)%
2+� − 1

2+� %      (2-35) 

   �   = � −  (���)*
���        (2-36) 

   � − � = %        (2-37) 

พิจารณา ดุลบัญชีเดินสะพัด 

          �5� = � − � − %�  แทนคาสมการท่ี (2-37) จะไดวา 

   �5� =  % − % = 0        (2-38) 

ดังนั้น  :�;�
:*�

= 0     และ  
:�;�
:*�

= 0  

  หมายความวา ถาการใชจายของรัฐบาลในชวงเวลาปจจุบัน (%�) เทากับการใชจายของ

รัฐบาลในอนาคต (%�) จะทําใหดุลบัญชีเดินสะพัดในชวงเวลาปจจุบัน (�5�) สมดุลหรือมีคาเทากับ 

ศูนย 

 

• กรณีเพ่ิมการลงทุน (Adding Investment) 

  ฟงกชันการผลิต คือ 

   � = ?(@), ?�(@) > 0, ?��(@) < 0, ?(0) = 0, limA→� ?�(@) = ∞  

  การลงทุนภาคเอกชนสุทธิในชวงเวลาหนึ่ง เทากับการเปล่ียนแปลงสุทธิของทุน (@) หรือ 

ผลตางของสินคาคงคลังส้ินงวดกับสินคาคงคลังตนงวด ดังนั้น ฟงกชันการลงทุน คือ 
   8 =  @B�� − @B   
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   จากนิยาม ดุลบัญชีเดินสะพัด (�5) แสดงถึงการเปล่ียนแปลงของสินทรัพยตางประเทศ

สุทธิ ซ่ึงดุลบัญชีเดินสะพัดเปนตัวแปรเชิงกระแส (Flow Variable) โดยสามารถวัดไดจากการ

เปล่ียนแปลงของตัวแปรสต็อก (Stock Variable) ของสินทรัพยตางประเทศสุทธิ (C) ดังสมการ 

    �5B = CB�� − CB       (2-39) 

โดยท่ี CB�� คือ  สินทรัพยตางประเทศสุทธิ (Net Foreign Assets) เม่ือส้ินสุดชวงเวลาปจจุบัน (t) ซ่ึง

มีการนําไปซ้ือสินคาและบริการในชวงเวลาอนาคต (t+1) 

 

  ดังนั้นหากพิจารณาจากสมการรายไดประชาชาติดุลยภาพจะไดวา 

  �5B = �B + �CB − �B        (2-40) 

โดยท่ี �B  คือ ผลิตภัณฑมวลรวมภายในประเทศเบ้ืองตน (GDP)  
และเม่ือ �B  รวมกับ �CB คือ ผลิตภัณฑมวลรวมประชาชาติเบ้ืองตน (GNP) ซ่ึง �B  นั้นประกอบดวย 

%Bและ 8B  ดังนั้นจากสมการ (2-40) จะไดวา 

   �5B = �B + �CB − �B − %B − 8B      (2-41) 

  ซ่ึง �B + �CB − �B − %B คือ การออมของประเทศ (National Saving) หรือการออมมวลรวม 

ดังนั้นจะไดวา 
   CAB = �B − 8B          (2-42) 

โดยท่ี 8  คือ การลงทุน (Investment) 

 � คือ การออม (Saving) 

 
 กําหนดใหฟงกชันความพอใจ คือ 	 = 	(��) + 
	(��) + &(%�) + ∅&(%�)  (2-43) 

จากสมการ (2-19) เม่ือเพ่ิมการลงทุนภาคเอกชนในรายไดประชาชาติ จะไดวา 
ขอจํากัดทางดานงบประมาณ คือ  �� + 8� + 

���G�
(���)   =  �1 − %1 + 

'�9*�
(���)  (2-44) 

 �� + 8� + �2+82
(1+�)   =  ?(@�) − %� + 

H(I�)9*�
(���)     (2-45) 

 ?(@�) − %� + 
H(I�)9*�

(���)   −�� − 8� − 
���G�
(���)   = 0    (2-46) 
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  จากฟงกชันการลงทุนจะไดวา @� = @� + 8� แ ล ะ ใ ห  8� = −@� นํ า ไ ป แ ท น ใ น

สมการ(2-46) จะไดขอจํากัดทางดานงบประมาณคือ 

  ?(@�) − %� + 
H(I��G�)9*�

(���)   −�� − 8� − 
���(9I�)

(���)    = 0    

 ?(@�) − %� + 
H(I��G�)9*�

(���)   −�� − 8� − 
��9(I��G�)

(���)    = 0  (2-47) 

จะได Lagrangian Function ดังนี้  

  � = 	(��) + 
	(��) + &(%�) + ∅&(%�) 

  +� �?(@�) − %� + H(I��G�)9*�
(���) − �� − 8� − ��9(I��G�)

(���) !   (2-48) 

หา First-order Condition ของสมการ (2-48) 

  
��

���
    =     	�(��) − �             =     0     (2-49) 

  
��

���
     =  
	�(��) − �/(1 + �)     =   0     (2-50) 

  
��
�G�

  =  � �?′(@1+81)
(1+�) − 1 + 1

1+�!  =  0     (2-51) 

 

จากสมการ (2-51) เนื่องจาก � > 0 เสมอ จะไดวา  
H�(I��G�)

(���) + �
���  = 1 (2-52) 

ดังนั้น         ?�(@�)  =  � (2-53) 

   สมการ (2-53) คือ จุดเหมาะสมของการลงทุน กลาวคือหนวยธุรกิจจะลงทุนจนกวา

ผลผลิตสวนเพ่ิมของทุน (?�(@�) = 7KA�) เทากับตนทุนของการลงทุนซ่ึงก็คืออัตราดอกเบ้ีย (�) 

นั่นเอง 
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2.1.3  รายจายรัฐบาล (Government Expenditure) 

  รายจายรัฐบาลอาจจําแนกไดหลายวิธี แตละวิธีมีจุดมุงหมายและประโยชนแตกตางกัน

ไป การจําแนกประเภทรายจายของรัฐบาลท่ีเปนประโยชนตอการวิเคราะหบทบาททางเศรษฐกิจ

ของรัฐบาลคือ การจําแนกรายจายรัฐบาลตามลักษณะเศรษฐกิจ (เกริกเกียรติ พิพัฒนเสรีธรรม,2546) 

การจําแนกรายจายรัฐบาลจะมุงพิจารณาวา รายจายรัฐบาลแตละประเภทของรัฐบาลนั้นจะมี

ผลกระทบทางเศรษฐกิจ หรือมีผลตอการจัดสรรการใชทรัพยากรภายในสังคมอยางไร ซ่ึงอาจแยก

การพิจารณาไดดังนี้ 

1) การจําแนกรายจายรัฐบาลตามลักษณะเศรษฐกิจ ดังนี้ 

1.1 รายจายเพ่ือการบริโภค (Consumption Expenditure) หรืองบประจํา (Current 

Expenditure) 

  รายจายเพื่อการบริโภคเปนรายจายท่ีมิไดเพ่ิมพูนประสิทธิภาพการผลิตโดยตรง 

(Unproductive Expenditure) ของประเทศ เชน การรักษาความสงบภายใน การใชจายเกี่ยวกับการ

บริหารงานของรัฐบาล เปนตน อยางไรก็ตามรายจายประเภทนี้ก็มีความสําคัญมากตอการ

เจริญเติบโตทางเศรษฐกิจของประเทศ และความอยูดีกินดีของประชาชนดวย ทั้งนี้เพราะเม่ือ

พิจารณาถึงถึงประเทศโดยสวนรวมแลวจํานวนทรัพยากรหรือปจจัยการผลิตตางๆยอมมีอยูอยาง

จํากัดท้ังปริมาณและคุณภาพ ดังนั้นถารัฐบาลนําทรัพยากรไปใชจายในดานท่ีไมสงเสริมการผลิต

โดยตรงเปนจํานวนมาก แสดงวาจํานวนทรัพยากรท่ีสามารถนําไปใชในการเพ่ิมพูนการผลิตยอมจะ

มีเหลือนอยลง เชน ถารัฐบาลใชจายดานปองกันประเทศเพิ่มขึ้น ยอมหมายความวางบประมาณท่ี

เหลือเพ่ือใชจายดานเศรษฐกิจจะลดลง เปนตน 

1.2 รายจ าย เ พ่ือการลงทุน  ( Investment Expenditure)  หรืองบ ลงทุน  ( Capital 

Expenditure)  

รายจายเพ่ือการลงทุนเปนรายจายท่ีมีลักษณะเพ่ิมพูนประสิทธิภาพการผลิตโดยตรง 

(Productive Expenditure) ของประเทศ กลาวคือจะทําใหประเทศมีจํานวนสินคาทุน (capital stock) 

และความสามารถในการผลิตเพ่ิมขึ้น ซ่ึงจะชวยใหประเทศมีความสามารถในการขยายการผลิต

เพ่ิมขึ้นในอนาคต ถือเปนปจจัยสําคัญท่ีจะชวยใหเศรษฐกิจของประเทศเจริญเติบโตอยางรวดเร็ว 

และชวยใหประชาชนมีชีวิตความเปนอยูท่ีดีขึ้น  

  รายจายเพื่อการลงทุน ไดแก การสรางเสนทางคมนาคม การสรางระบบชลประทานการ

สรางแหลงพลังงานตางๆ และการคนควาวิจัย เปนตน รวมถึงการใชจายตางๆท่ีเพ่ิมพูนคุณภาพของ

แรงงานใหดีขึ้น เชน รายจายดานการศึกษา รายจายดานการแพทย เปนตน 
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1.3 รายจายเงินโอน (Transfer Expenditure) 

  รายจายเงินโอนเปนรายจายท่ีรัฐบาลจายใหแกบุคคลหรือหนวยงานโดยไมมีผลตอการ

สรางผลผลิต เปนเพียงการโอนอํานาจซ้ือจากภาครัฐบาลไปสูภาคเอกชน ไดแก เงินบําเหน็จ 

บํานาญ เงินชดเชยการวางงาน เงินสงเคราะหคนชราและทุพพลภาพ เงินอุดหนุนท่ีรัฐจายใหผูผลิต

หรือผูบริโภคตามนโยบายของรัฐ เงินชวยเหลือแกรัฐบาลตางประเทศ สมาคมและมูลนิธิตางๆ 

รวมถึงรายจายในการซ้ือสินทรัพยมือสอง เชน การจายคาตอบแทนท่ีดินเวนคืน การซ้ือหุนเกา เปน

ตน  

2)  การจําแนกรายจายรัฐบาลตามการเคลื่อนยายการใชทรัพยากรระหวางภาครัฐบาลและ

ภาคเอกชน ดังนี้ 

2.1  รายจายที่มีการเคลื่อนยายทรัพยากรโดยตรง (Exhaustive Expenditure) 

  การใชจายของรัฐบาลในลักษณะท่ีมีการเคล่ือนยายทรัพยากรโดยตรงนั้น เปนการ

รายจายท่ีเกี่ยวกับการซ้ือสินคาหรือบริการของรัฐบาล ซ่ึงจะทําใหเกิดการเคล่ือนยายการใช

ทรัพยากรโดยตรงระหวางภาครัฐบาลและภาคเอกชน กลาวคือการใชจายของรัฐบาลประเภทนี้จะมี

การดึงเอาทรัพยากรบางสวนจากภาคเอกชนไปสูภาครัฐบาล ซ่ึงจะทําใหจํานวนทรัพยากรท่ีเหลือ

สําหรับการลงทุนหรือการบริโภคของภาคเอกชนมีนอยลง เชน การใชจายเพื่อปองประเทศ การ

รักษาความสงบภายใน และการจัดบริการศึกษา เปนตน 

  การท่ีรัฐบาลจะใชจายในโครงการตางๆนั้น จําเปนจะตองดึงเอาทรัพยากรบางสวนจาก

ภาคเอกชนโดยการเก็บภาษีหรือการกูยืม ซ่ึงรัฐบาลก็จะเงินจากการเก็บภาษีไปใชจายในกิจกรรม

ตางๆ การใชจายของรัฐบาลนั้นจะกอใหเกิดการเปล่ียนแปลงการใชทรัพยากรในสังคม เชน เม่ือ

รัฐบาลจัดเก็บภาษีเพ่ือใชจายในการปองประเทศเพิ่มขึ้น จะทําใหรายไดท่ีจะใชเพ่ือการบริโภคหรือ

ลงทุนของภาคเอกชนลดลง เปนตน 

2.2 รายจายที่ไมมีการเคลื่อนยายทรัพยากรโดยตรง (Nonexhaustive Expenditure) 

  การใชจายของรัฐบาลในลักษณะนี้จะเกี่ยวกับการโอนเงินของรัฐบาลกับเอกชน ซ่ึงจะ

ไมมีการเคล่ือนยายการใชทรัพยากรโดยตรงระหวางภาครัฐบาลกับภาคเอกชน แตอาจเกิดการ

เปล่ียนแปลงการใชทรัพยากรระหวางกลุมบุคคลภายในภาคเอกชนเอง เชน รายจายเกี่ยวกับการให

สวัสดิการ เงินบํานาญ เปนตน 
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3) การจําแนกรายจายรัฐบาลตามลักษณะงาน 

การพิจารณาการใชจายของรัฐบาลนั้นอาจจะแยกพิจารณาตามลักษณะของงาน ซ่ึงรัฐบาลได

ทําการใชจายไปตามขอเสนอแนะขององคการสหประชาชาติ รายจายของรัฐบาลควรจะจําแนก

ออกเปน 5 ประเภท ดังนี้ 

3.1 รายจายเกี่ยวกับบริการเศรษฐกิจ (economic services) ประกอบดวย 

- เกษตรกรรมและทรัพยากรท่ีมิใชแรธาต ุ

- เช้ือเพลิงและพลังงาน 

- ทรัพยากรแร อุตสาหกรรม และการกอสราง 

- การขนสง การเก็บรักษาสินคา และการคมนาคม 

- บริการเศรษฐกิจอ่ืนๆ 

- โครงการอเนกประสงค 

3.2 รายจายเกี่ยวกับบริการสังคม (social services) ประกอบดวย 

- การศึกษา 

- การสาธารณสุข 

- การประกันสังคมและสวัสดิการพิเศษ 

- บริการชุมชน 

3.3 รายจายที่เกี่ยวกับการปองกันประเทศ (defense) 

3.4 รายจายเกี่ยวกับบริการทั่วไป (general administration) ประกอบดวย 

- การบริหารท่ัวไป 

- การตํารวจและตุลาการ 

- บริการวิจัย และบริการวิทยาศาสตรท่ัวไป 

3.5 รายจายที่จําแนกไมได 

 

4) การจําแนกรายจายตามลักษณะงานของประเทศไทย 

การจําแนกรายจายของรัฐบาลในงบประมาณแผนดินของไทยนั้น ไดใชแนวการจําแนก

รายจายตามลักษณะงานขององคการสหประชาชาติ และไดขยายรายละเอียดออกไปอีกเปน 9 

ประเภท ดังนี้ 

4.1 ดานเศรษฐกิจ (economic services) 

4.2 ดานการศึกษา (education) 
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4.3 ดานการสาธารณสุข (public health) 

4.4 ดานสวัสดิการสังคม (social security and welfare) 

4.5 ดานการปองกันประเทศ (defense) 

4.6 ดานการรักษาความสงบภายใน (internal security) 

4.7 ดานการบริหารท่ัวไป (general administration) 

4.8 ดานการชําระหนี้เงินกู (debt services) 

4.9 ดานอ่ืนๆ 

 

2.1.4  ดุลบัญชีเดินสะพัด (Current Account) 

 ดุลบัญชีเดินสะพัดเปนองคประกอบท่ีสําคัญของดุลการชําระเงิน (Balance of Payment) 

แบงออกเปน 4 บัญชียอย ไดแก 

1. ดุลการคา (Balance of Trade) 

  คือสวนตางของมูลคาสินคานําเขาและสงออกของประเทศ ถาผลตางสุทธิมีคาบวก

แสดงวารายรับจากการขายสินคาออกมีมากกวารายจายในการส่ังสินคานําเขา ซ่ึงเรียกวาดุลการคา

เกินดุล (Surplus) แตถาผลตางสุทธิมีคาติดลบหมายความวารายรับจากการสงออกสินคามีมูลคานอย

กวารายจายจากการส่ังสินคานําเขา ซ่ึงเรียกวาดุลการคาขาดดุล (Deficit) 

  จากบัญชีดุลการชําระเงินของไทย ตัวเลขมูลคาสินคาออกคํานวณจากราคา F.O.B 

(Free On Board) ซ่ึงหมายถึงมูลคาของสินคา ณ แหลงผลิต สวนตัวเลขมูลคาสินคานําเขาคํานวณ

จากราคา C.I.F (Cost Insurance and Freight) ซ่ึงหมายถึงมูลคาสินคาเม่ือถึงมือผูส่ังซ้ือปลายทาง

หรือเทากับราคา F.O.B บวกดวยคาระวางและคาประกันภัย ดัวยเหตุนี้ตัวเลขมูลคาสินคาเขาท่ี

ปรากฏอยูในบัญชีดุลการชําระเงินของไทย จึงเปนตัวเลขท่ีสูงกวามูลคาท่ีแทจริงของสินคาเขา

เพราะไดบวกคาระวางและคาประกันภัย 

2. ดุลบริการ (Services Account)  ประกอบดวยรายการตางๆ ดังนี ้

  (1) คาขนสง (Transportation) แบงเปน 3 รายการยอย ไดแก คาขนสงสินคา (freight) 

คาโดยสาร (Passenger) และอ่ืนๆ บริการเหลานี้มีท้ังท่ีซ้ือจากตางประเทศและขายใหแกตางประเทศ  

 (2) การเดินทางระหวางประเทศ (Travel) สําหรับประเทศไทยสวนใหญเปน

คาใชจายเกี่ยวกับการเดินทางทองเท่ียว เมื่อชาวตางประเทศเดินทางเขามาทองเท่ียวในประเทศไทย 

คาใชจายตางๆเชน คาท่ีพัก คาอาหาร คาบริการนําเท่ียว เปนตน จะรวมอยูในรายการนี้ ซ่ึงทําให
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ประเทศไดรับเงินตราตางประเทศเขามา (Credit) สวนกรณีท่ีคนไทยเดินทางไปตางประเทศ จะมี

การใชจายเงินตราตางประเทศออกไป (Debit) 

 (3) รายจายของรัฐบาลท่ีไมไดรวมอยูในรายการอ่ืนๆ ตามปกติบางหนวยงานของ

รัฐบาลนอกจากจะมีรายจายภายในประเทศแลวยังมีรายจายภายนอกประเทศอีกดวย เชน รายจาย

ทางทหารท่ีปฏิบัติงานอยูนอกประเทศ และรายจายทางการทูต เปนตน ถาเปนรายจายของรัฐบาล

ไทยในตางประเทศพิจารณาเปน Debit หากเปนรายจายของรัฐบาลตางประเทศท่ีใชจายในประเทศ

ไทยพิจารณาเปน Credit  

  (4) บริการอ่ืนๆ หมายถึง รายการอ่ืนๆท่ีอยูนอกเหนือรายการบริการท่ีกลาวมา

ขางตน ท่ีสําคัญไดแก การส่ือสาร การกอสราง ลิขสิทธ์ิ/สิทธิบัตร การประกันภัย และรายการ

เบ็ดเตล็ดอ่ืนๆ 

3. ดุลรายได (Income)  

  ประกอบดวย คาตอบแทนแรงงาน และรายไดจากการลงทุน กรณีแรงงานไทยไป

ทํางานตางประเทศและสงคาจางเงินเดือนกลับมายังประเทศไทยจะพิจารณาเปน Credit สวนกรณี

แรงงานตางชาติท่ีเขามาทํางานในประเทศไทยและสงเงินกลับประเทศจะพิจารณาเปน Debit 

สําหรับรายไดจากการลงทุนซ่ึงก็คือผลตอบแทนที่ไดรับจากการลงทุนในตางประเทศท้ังของรัฐบาล

และเอกชนรวมกัน 

4. ดุลเงินโอนและบริจาค (Current Transfer) 

   เงินโอนหมายถึงเงินท่ีผูรบัไดเปลาไมตองใหสินคาหรือบริการแกผูจายเงินเปนการ

ตอบแทน ซ่ึงรายการนี้มีท้ังเงินโอนของภาคเอกชนและภาครัฐบาล การโอนเงินของภาคเอกชน

สวนมากเปนการสงเงินไปใหญาติพ่ีนองในตางประเทศแตไมรวมการสงคาจางเงินเดือนกรณีไป

ทํางานตางประเทศ สวนการโอนเงินของภาครัฐบาลนั้นเปนการใหความชวยเหลือระดับประเทศใน

ดานตางๆ โดยประเทศผูรับไมตองตอบแทนประเทศผูใหในรูปของสินคาหรือบริการ 
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2.1.5  ทฤษฎีการวิเคราะหทางเศรษฐมิติ (ทรงศักดิ์ ศรีบุญจิตต, 2547) 

1) การทดสอบความน่ิงของขอมูล ( Unit Root Test )   

เนื่องจากการใชขอมูลอนุกรมเวลามีขอสมมติวาขอมูลอนุกรมเวลา (Time Series 

Data) นั้น จะตองมีลักษณะ Stationary หรือมีลักษณะนิ่ง ซ่ึงถามีการนําเอาขอมูลท่ีมีลักษณะ 

Nonstationary หรือมีลักษณะไมนิ่ง มาใชในการประมาณคาจะทําใหเกิด Spurious หรือ คา R2 มี

คาท่ีสูงมากและคาสถิติ t มีนัยสําคัญ แตคาสถิติ t ท่ีไดจากการประมาณคาของขอมูลท่ีไมนิ่งนั้นจะมี

การแจกแจงท่ีไมใชแบบมาตรฐาน ดังนั้นถาใชตาราง t มาตรฐานในการวิเคราะหจะทําใหเกิดการ

สรุปผลผิดพลาดได โดยคํานิยามของคําวา Stationary จะนิยามความหมายไดดังนี้ 

กระบวนการเฟนสุม (LM) จะถูกเรียกวา Stationary ถามีลักษณะดังนี้  

คาเฉล่ีย (Mean) :    E(LM) = คาคงท่ี = N 

ความแปรปรวน (Variance) :  var(LB  = คาคงท่ี = O� 

ความแปรปรวนรวม (Covariance) :     cov(LM, LB�A ) = E(LM − μ)(LM�P − μ) 

               = OP − N 

ซ่ึงถาคาเฉล่ีย (Mean) และความแปรปรวน (Variance) มีคาคงท่ีเม่ือเวลาเปล่ียนไปในขณะท่ีคาความ

แปรปรวนรวม (Covariance) ระหวางสองคาบเวลาขึ้นอยูกับชองวาง (Gap) ระหวางคาบเวลาเทานั้น 

ไมไดขึ้นอยูกับเวลาท่ีเกิดขึ้นจริงจะเรียกไดวาตัวแปรนั้นมีลักษณะ Stationary แตถาหากเง่ือนไขใด

เง่ือนไขหนึ่งไมเปนไปตามท่ีกลาวมา กระบวนการเฟนสุมจะถูกเรียกวา มีลักษณะ Nonstationary 

การทดสอบวาขอมูลจะมีลักษณะ Stationary หรือ Nonstationary นั้นจะใชการ

ทดสอบ Unit Root ซ่ึงจากการศึกษาท่ีผานมาสวนใหญนิยมใชวิธีการทดสอบของ Dickey Fuller 

โดยสามารถแบงการทดสอบออกเปน 2 วิธี คือ การทดสอบ Dickey-Fuller และ Augmented 

Dickey-Fuller  

1.1 การทดสอบ Dickey-Fuller (Dickey-Fuller Test: DF) 

การทดสอบของ Dickey-Fuller นั้นตั้งอยูบนการประมาณคาของกําลังสองนอย

ท่ีสุด (Ordinary Least Squares: OLS) โดยมีลักษณะเปน First-order Autoregressive Model: AR(1) 

Model และสามารถเขียนรูปแบบของสมการไดดังนี ้
 

LM =  �LB9� + QB         (2-54) 

เม่ือ LM  คือ ตัวแปรท่ีทําการศึกษา ณ เวลา t   
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LM9� คือ ตัวแปรท่ีทําการศึกษา ณ เวลา t -1 

ρ  คือ คาพารามิเตอร หรือ จํานวนจริง 

QM  คือ ตัวแปรความคลาดเคล่ือน ณ เวลา t 

โดย QM จะตองมีคาเฉล่ียเปนศูนย มีการแจกแจงแบบปกติท่ีเหมือนกันและเปน

อิสระตอกัน (Independent and identical distribution) มีคาความแปรปรวนคงท่ี (Homoscedasticity) 

สามารถเขียนแทนดวยสัญลักษณไดวา QM ~ S�T(0, OU�) จากสมการ (2-54) มีสมมติฐานท่ีใชใน

การทดสอบ คือ 

 V�  :  ρ = 1   (Nonstationary) 
 V�  :   |�| < 1   (Stattionary) 

นั่นคือ ถายอมรับ VW  แสดงวา xM จะมีลักษณะ Nonstationary หรือมี Unit Root และความ

แปรปรวนของ LM จะเทากับ XO� กรณีนี้ เรียกวา Random Walk ซ่ึงสามารถแปลงใหมีคุณสมบัติ 

Stationary ดวยการหาผลตาง (Differencing) ถาปฏิเสธ V� แสดงวา LB จะมีลักษณะ Stationary 
หรือ ไมมี Unit Root (Integration of Order Zero) ซ่ึง LM จะลูเขาหาอนุกรมเวลาท่ีมีคุณสมบัติ 

Stationary (เมื่อ t เพ่ิมขึ้นอยางไมมีท่ีส้ินสุด) 
ถาในการทดสอบครั้งแรกพบวา ตัวแปร xM มีลักษณะเปน Nonstationary 

สามารถทําการทดสอบตอมาในรูปผลตาง (∆xM) โดยการนําคา xM9� ลบออกจากสมการ (2-54) 

ท้ัง 2 ขางทําใหไดวา 

 LM −  LB9� =  (� − 1)LB9� + QM    
หรือ 
 ∆LM =  ZLB9� + QB          (2-55) 

เม่ือ θ =  � − 1      
ดังนั้นการทดสอบสมมติฐาน ρ = 1 จึงเทากับการทดสอบสมมติฐาน θ = 0 ตอมา Dickey and 

Fuller (1979) ไดพิจารณาสมการถดถอยใน 3 รูปแบบท่ีแตกตางกันเพ่ือใชสําหรับการทดสอบ Unit 

Root ไดแก 
 ∆LB =  ZLB9� + QB  (Random Walk Process)   (2-56) 
 ∆LB =  ^ + ZLB + QB  (Random Walk with Drift)  (2-57) 
 ∆LB =  ^ + 
$ + ZLB9� + QB  (Random Walk with Drift and Time Trend) (2-58) 
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จากท้ัง 3 สมการขางตน (2-56) ถึง (2-58) นํามาทดสอบโดยมีสมมติฐานดังนี ้

 V�  : Z = 0   (Nonstationary) 

 V�  : |Z|< 0    (Stationary) 

นั้นคือ ถายอมรับ V� แสดงวา LM จะมีลักษณะ Nonstationary หรือมี Unit Root แตถาปฏิเสธ V�  

แสดงวา xM จะมีลักษณะ Stationary หรือ ไมมี Unit Root โดยการเปรียบเทียบจากคาสถิติ t (t-

statistic) ท่ีคํานวณไดกับคาท่ีเหมาะสมในตารางของ Dickey-Fuller (Dickey-Fuller table) 

1.2 การทดสอบ Augmented Dickey-Fuller (Augmented Dickey-Fuller Test: 

ADF) 

เปนการทดสอบ Unit Root ท่ีพัฒนามาจากการทดสอบ Dickey-Fuller (DF) 

เนื่องจาก DF ไมสามารถทําการทดสอบตัวแปรกรณีท่ีเปน Serial Correlation ในคา Error Term 

หรือ คาคลาดเคล่ือน (QM) ท่ีมีลักษณะความสัมพันธกันเองในระดับสูง (High-order Autoregression 

Moving Average Processes) ได โดยจะเพ่ิมกระบวนการเชิงอัตถดถอย (Autoregressive Processes) 

เขาไปในสมการท่ี (2-56) ถึง (2-58) ซ่ึงจะเปนการเพิ่มตัวแปรในรูป Lag เขาไปในตัวแปรอธิบายตัว

หนึ่ง เพ่ือไมใหเกิดปญหาเร่ือง Autocorrelation ของตัวรบกวนสุม เนื่องจากจํานวน Lagged 

Difference Term ท่ีจะนํามารวมในสมการนั้นจะมีมากพอท่ีจะทําใหพจนคาความคาดเคล่ือน (Error 

Term) มีลักษณะเปน Serially Independent จะไดวา 

  ∆LB =  ZLB + ∑ ∅∆`
ab� LB9a + QB     (2-59) 

  ∆LB =  ^ + ZLB9� + ∑ ∅∆LB9a
`
ab� + QB     (2-60) 

  ∆LB =  ^ + 
$ + ZLB9� + ∑ ∅∆LB9a
`
ab� + QB    (2-61) 

ในการทดสอบสมมติฐานของ ADF สามารถพิจารณาไดจากคา θ เชนเดียวกับสมมติฐานการ

ทดสอบของ DF โดยถา θ = 0 แสดงวาตัวแปร LB  มีลักษณะ Nonstationary หรือมี Unit Root และ

คาวิกฤต (Critical Values) ท่ีใชจะไมเปล่ียนแปลง เนื่องจากสมการ (2-59) ถึง (2-61) ดวย 

Autoregressive Processes ซ่ึงในการทดสอบ Unit Root หากพบวาขอมูลมีลักษณะเปน 

Nonstationary แลวจะตองทํา Differencing (∆c) ไปเรื่อยๆ จนกระท่ังพบวาขอมูลเปน Stationary 

เม่ือสมการท่ีใชในการทดสอบจะเขียนไดวา 

  ∆c��LB =  ^ + Z∆:LB9� + 
$ + ∑ ∅∆:��`
ab� LB9a�� + QB  (2-62) 
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เม่ือพบวาขอมูลเปน Stationary ท่ีลําดับการ Differencing ใดๆแลวจะเรียกวา LM มี Order of 

integration ในลําดับท่ี d หรือ LB~8(T) โดยที่ d > 0 

 

2) แบบจําลอง Vector Autoregression (VAR) 

2.1 โครงสรางของแบบจําลอง VAR (Structural VAR Model) 

 ตัวแปรตางๆในแบบจําลอง VAR นั้น แตละตัวแปรภายในจะถูกอธิบายโดย

จํานวนคาความลาชาในอดีต (Lag) ของตัวแปรภายในนั้นและจํานวน Lag ของตัวแปรภายในอ่ืนๆ

ในแบบจําลอง โดยพิจารณาในระบบอยางงายท่ีมีสองตัวแปรจะไดวา 

dB = e�� − e��fB + g��dB9� + g��fB9� + QhB   (2-63) 

fB = e�� − e��dB + g��dB9� + g��fB9� + QjB   (2-64) 

เม่ือสมมุติวา -  ท้ัง dB  และ fB  มีลักษณะ Stationary หรือนิ่ง 
-  QhB  และ QjB คือ White-noise Disturbances โดยสวนเบ่ียงเบนมาตรฐานเทากับ Oh    

และOj ตามลําดับ และ 

- {QhB} และ{QjB} จะเปน Uncorrelated White-noise Disturbances 

 

 สมการ (2-63) และ (2-64) เรียกวา Structural VAR หรือ Primitive System โดย

ท้ังสองสมการเปน First-order Vector Autoregression (VAR) เน่ืองจากความยาวของ Lag (Lag 

Length) ยาวท่ีสุดมีคาเทากับ 1 โครงสรางของระบบประกอบดวยขอมูลสะทอนกลับ (Feed Back) 

เนื่องจาก yt และ ztไดรับอนุญาตใหมีผลกระทบซ่ึงกันและกัน ยกตัวอยางเชน -b12 คือ ผลกระทบ

ในชวงเวลาเดียวกันหรือในเวลาเดียวกันของการเปล่ียนแปลงของ zt ตอ yt  และγ�� คือ

ผลกระทบของการเปล่ียนแปลงในzt-1หนึ่งหนวยตอ yt จะสังเกตไดวา QhB  และ QjB  คือ Pure 

innovation หรือ Shocks ใน yt และ zt ตามลําดับ ซ่ึงถา b12 ไมเทากับศูนย QhB  จะมีผลกระทบซ่ึง

เกิดขึ้นในเวลาเดียวกันโดยทางออม (An Indirect Contemporaneous Effect) ตอ zt และถา b12 ไม

เทากับศูนย QjB  จะมีผลกระทบซ่ึงเกิดขึ้นในเวลาเดียวกันโดยทางออมตอ yt  

 สมการ (2-63) และ (2-64) ไมใชสมการรูป Reduced Form เนื่องจาก yt มี

ผลกระทบในเวลาเดียวกันตอ zt และ zt ก็มีผลกระทบในเวลาเดียวกันตอ yt จากท้ังสองสมการ

สามารถเขียนใหกะทัดรัดโดยใช Matrix Algebra ไดวา 
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n 1 b12

b21 1 o � yt

zt
! =  nb10

b20
o + �g�� g��g�� g��! n yt-1

zt-1
o + � εyt

 εzt
!  

 

CLB =  Γ� + Γ�LB9� + QB     (2-65) 

 

เม่ือ C = n 1 b12

b21 1 o;  LB = � yt

zt
!;   Γ� = nb10

b20
o; 

  

 Γ� = �g�� g��g�� g��!;   LB9� = n yt-1

zt-1
o ;  และ QB = � εyt

 εzt
! 

 
คูณท้ังสองขางของสมการดวย C9�  ดวยเหตุนี้ทําใหไดแบบจําลอง VAR ในรูปแบบมาตรฐาน

ท่ัวไปหรือเรียกวา Reduced-form VAR เปน 

 

 LB =  C9�r� + C9�r�LB9� + C9�QB  
 LB =  5� + 5�LB9� + sB     (2-66) 

 

เม่ือ  A� = C9�Γ�,  A� = C9�Γ�, และ  sB = C9�QB 

และกําหนดให ta� คือ สมาชิกท่ี i ของเวกเตอร A�  

 tau  คือ สมาชิกในแถวท่ี i และคอลัมมท่ี j ของเมทริกซ 

 saB คือ สมาชิกท่ี i ของเวกเตอร sB  

 

ดังนั้นสามารถเขียนในรูปแบบใหมไดดังนี้ 

 dB =  t�� + t��dB9� + t��fB9� + s�B   (2-67) 

 fB =  t�� + t��dB9� + t��fB9� + s�B    (2-68) 

  

 สมการ (2-67) และ (2-68) เรียกวา VAR ในรูปมาตรฐานหรือ Standard Form ซ่ึง

ในท้ังสองสมการน้ีจะเห็นไดวาพจนความคลาดเคล่ือน (Error Terms) นั้นมีความสําคัญ เนื่องจาก 

s�B  และs�Bในแตละตัวจะประกอบไปดวย Shock QhB และ QjB  เม่ือ 
 sM =  C9�QB         (2-69) 

เม่ือ  C9� = �
�9v��v��

n 1 −e��
−e�� 1 o 
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แทนคา C9�  ในสมการ (2-69) และเน่ืองจาก QhB และ QjB  เปน White-noise Processes จึงทําให

ท้ัง s�B  และs�Bมีคาเฉล่ียเปนศูนย (Zero Means) ความแปรปรวนคงที่ (Constant Variances) และ

ไมมี Serial Correlation โดยการหาคุณสมบัติของ{s�B} และ{s�B} สามารถหาไดโดยใชคาความ

คาดหมาย (Expected value) เขาไปในสมการท่ี (2-69) ซ่ึงจะไดวา 

คาเฉล่ีย (Means) คือ 

  ws�B = 
yzU|�9v��U���

(�9v��v��)  = 0     (2-70) 

  ws�B = 
yzU|�9v��U|��

(�9v��v��)  = 0     (2-71) 

 คาความแปรปรวน (Variances) คือ 

  ws�B� = 
z�|�9v��� ����
(�9v��v��)�      (2-72)  

  ws�B� =  
z���9v��� �|��
(�9v��v��)�      (2-73) 

จากสมการ (2-72) และ (2-73) แสดงใหเห็นวาความแปรปรวนของท้ังสองเปนอิสระกับเวลา (Time-

independent ) 

Autocorrelation คือ 

- s�B and s�B9a   

   ws�Bs�B9a = 
y�zU|�9v��U���zU|���9v��U������

(�9v��v��)�   = 0   ��� � ≠ 0 (2-74) 

- s�B and s�B9a   

 ws�Bs�B9a = 
y�zU��9v��U|��zU����9v��U|�����

(�9v��v��)�   = 0   ��� � ≠ 0 (2-75) 

 

ความแปรปรวนรวม (Covariance) คือ 

 w(s�Bs�B) = −ze��Oj� + e��Oh��/(1 − e��e��)�  (2-76) 
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สมการ (2-76) จะมีคาเทากับศูนยก็ตอเม่ือ  e�� = e�� = 0 นั่นคือ ถาไมมีผลกระทบในเวลา

เดียวกัน (Contemporaneous Effects) ของ dB ตอ fB และ fBตอ dB  ก็จะทําให Shocks ท้ังสองไมมี

ความสัมพันธกันรวมของ s�B และ s�B   ไดเปน 

 ∑ =  n &t�(s�B) ��&(s�B, s�B)
��&(s�B, s�B) &t�(s�B) o     (2-77) 

เนื่ อ ง จ า ก สมา ชิ ก ท้ั ง ห ม ดข อ ง  ∑   ไม ขึ้ น อ ยู กั บ เว ลา  ( Time-independent)  ดั ง นั้ น  เ ขี ย น 

Variance/Covariance Matrix ของสวนท่ีเหลือหรือสวนตกคางถดถอย (Regression Residuals) ให

อยูในรูปกระทัดรัดไดวา 

 wss� =  ∑ n O�� O��
O�� O��

o       (2-78) 

เม่ือ      &t�(saB) = Oa�   และ ��&(s�B, s�B) = O�� = O��    

 

2.2 ความมีเสถียรภาพ (Stability) 
 เง่ือนไขความมีเสถียรภาพ (Stability Condition) ของแบบจําลอง VAR สามารถ

ใช Lag Operators ในการปรับแบบจําลอง VAR ใน Standard Form หรือสมการ (2-67) และ(2-68) 

ใหมไดเปน 

 dB = t�� + t���dB + t���fB +  s�B  

 fB = t�� + t���dB + t���fB +  s�B  

หรือ 

 (1 − t���)dB = t�� + t���fB + s�B      (2-79) 

 (1 − t���)fB = t�� + t���yM +  s�B      (2-80) 

หาคา fB  จากสมการ (2-80) และจะไดคา �fB  คือ 

 �fB = �(t�� + t���yM +  s�B/(1 − t���) 

 

นําคา �fB  ไปแทนในสมการ (2-79) จะได 

             (1 − t���)dB = t�� + t���(t�� + t���yM +  s�B/(1 − t���) +  s�B 
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 จะเห็นไดวาไดเปล่ียน First-order VAR ในลําดับของ{dB} และ {fB} เปน 

Second-Order Stochastic Difference Equation ของ {dB} Sequence และคาของ dB  จะไดวา 
  

 dB =  
���(�9���)��������(�9����)������������

(�9����)(�9����)9��������    (2-81) 

 

ในทํานองเดียวกันเราสามารถหาคาของ fB  ไดวา 

 fB = t20(1−t22)+t21t10+(1−t11�)s2X+t21s1X−1
(1−t11�)(1−t22�)−t12t21�2  (2-82) 

 

สมการ (2-81) และ (2-82) มี Characteristic Equation คือ  
(1 − t���)(1 − t���) − t��t����  ท่ีเหมือนกันท้ังสองสมการ นั่นคือถาแบบจําลอง VAR จะ

ลูเขาสู เสถียรภาพนั้น Characteristic Roots หรือผลลัพธของ (1 − t���)(1 − t���) −
t��t���� ตองอยูนอก Unit Circle 

 

2.3 การประมาณคา (Estimation) 
จากวัตถุประสงคของการประมาณคา และการทํานายระยะส้ันใหแมนยําท่ีดี

ท่ีสุดสามารถทําไดโดยการขจัดคาประมาณของพารามิเตอรท่ีไมสําคัญออกจากแบบจําลอง Sims 

(1980) ไดอธิบายถึงวิธีการประมาณคาวิธีหนึ่งคือ วิธีการของ Sims (Sims’s Methodology) เปนวิธีท่ี

ไดมากกวาการหาคาตัวแปรท่ีเหมาะสมท่ีจะนําเขาไปอยูใน VAR และการหาความยาวของ Lag 

(Lag Length) ท่ีเหมาะสม ซ่ึงตัวแปรท่ีจะนําเขาไปใน VAR นั้นถูกเลือกตามแบบจําลองทาง

เศรษฐศาสตรท่ีเกี่ยวของกัน และการเลือก Lag Length ท่ีเหมาะสมจะไดมาจากการทดสอบ Lag 

length ท้ังนี้เพ่ือลดจํานวนพารามิเตอรท่ีจะประมาณคาลง 

 วิธีการของ Sims พิจารณาในสมการ (2-66) ใน pth- order Reduced VAR ไดเปน 

 LB = 5� + 5�LB9� + 5�LB9� + ⋯ + 5`LB9` + sB    (2-83) 

เม่ือ LB = (S × 1) เวกเตอรท่ีประกอบไปดวยตัวแปร n ตัวใน VAR 

 5� = (S × 1) เวกเตอรพจนตัดแกน 
   5` = (S × S) เมทริกซของสัมประสิทธ์ิ 
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    sB = (S × 1)  เวกเตอรของพจนคลาดเคล่ือน 

เมทริกซ 5� มีพารามิเตอรอยู S ตัว และแตละเมทริกซของ 5` มีพารามิเตอร

อยู S� ตัว ดังนั้นสัมประสิทธ์ิท่ีจะถูกประมาณคาเทากับ S + �S� ตัว ซ่ึงมีจํานวนมากสําหรับ

การประมาณคาสัมประสิทธ์ิของพารามิเตอรท่ีไมสําคัญ ทําใหแบบจําลองของ VAR มีจํานวน

พารามิเตอรมากเกินไป (Over Parameterized) โดยถามีการใสขอจํากัด Zero Restrictions นั้นอาจจะ

ทําใหสูญเสียขอมูลท่ีสําคัญไป ยิ่งกวานั้นตัวถดถอยตางๆ (Regressors) จะมีลักษณะ Highly 

Collinear ดังนั้นการใช t-test สําหรับแตละสัมประสิทธ์ิจะไมมีคาท่ีบงช้ีไดแนนอนในการลด

จํานวนพารามิเตอรของแบบจําลอง 

จากสมการ (2-83) จะสังเกตไดวา ทางขวามือของสมการมีแตตัวแปรท่ีถูก

กําหนดมากอน (Predetermined Variables) และพจนความคลาดเคล่ือน (The Error Terms) ถูก

สมมติวาเปน Serially Uncorrelated ดวยความแปรปรวนคงท่ี (Constant Variable) ดังนั้นแตละ

สมการในระบบสามารถใชวิธี OLS ประมาณคาได ซ่ึงคาประมาณ OLS จะมีลักษณะคลองจอง 

(Consistent) และมีประสิทธิเชิงเสนกํากับ (Asymptotically Efficient) แมวาความคลาดเคล่ือนจะมี

ความสัมพันธขามสมการกันก็ตาม ท้ังนี้ Seemingly Unrelated Regression (SUR) ก็ไมไดเพ่ิม

ประสิทธิภาพของการประมาณคา เนื่องจากวาการถดถอยของทุกสมการจะมีตัวแปรทางขวามือ

เหมือนกันทุกประการ (Identical Right-Hand-Side Variables) 

ตัวแปรตางๆใน VAR นั้นจะตองมีลักษณะ Stationary หรือนิ่ง โดย Sims (1980) 

และ Sims, Stock และ Watson (1990) ไดอธิบายวา เปาหมายของการวิเคราะห VAR นั้นเปนการหา

ความสัมพันธระหวางกันของตัวแปรไมใชคาประมาณของพารามิเตอร และไดแนะนําวาไมใหใช

การ Differencing แมวาตัวแปรจะมี Unit Root เนื่องจากการทํา Differencing เปนการท้ิงขอมูลท่ี

เกี่ยวของกับการ เคล่ือนไปดวยกัน  (Comovement)  ของขอมูล เชน  ความเปนไปไดของ

ความสัมพันธแบบ Cointegrating ในทํานองเดียวกันขอมูลไมจําเปนตองเอาแนวโนมออก 

(Detrend) ใน VAR ตัวแปรท่ีแสดงแนวโนมจะถูกประมาณไดเปนอยางดี (Approximated) โดย a 

unit root บวก Drift อยางไรก็ตามจุดประสงคของการประมาณคา Structural Model นั้น รูปแบบ

ของตัวแปรใน VAR ควรจําลอง (Mimic) กระบวนการสรางขอมูลท่ีถูกตอง (The True Data-

generating Process)  
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2.4 ความชี้ชัด (Identification) 

เนื่องจากเทคนิคการประมาณคามาตรฐาน (Standard Estimation Techniques) 

มีเง่ือนไขวาตัวถดถอย (Regressors) จะตองไมมีความสัมพันธกับพจนความคลาดเคล่ือน ดวยเหตุนี้ 

Primitive System หรือสมการ (2-63) และ (2-64) ซ่ึงเปน Structural First-order VAR ตัวแปรไม

สามารถประมาณคาสมการท้ังสองไดโดยตรง เนื่องจากมีผลกระทบยอนกลับ (feedback) อยูใน

ระบบกลาวคือ fB  จะมีความสัมพันธกับพจนความคลาดเคล่ือน QhB และ dB  ก็จะมีความสัมพันธ

กับพจนความคลาดเคล่ือน QjB  แตจะไมมีปญหาดังกลาวในการประมาณคาในระบบสมการ VAR 

เม่ือมีการปรับสมการใหอยูในรูปแบบสมการ Standard Form หรือสมการ (2-67) และ (2-68) ซ่ึง

การประมาณคาโดยวิธีการ OLS จะทําใหไดคาประมาณของสัมประสิทธ์ิ 9 คา ไดแก 

- สัมประสิทธ์ิใน 5�  2 ตัว    t�� และ t��  

(Coefficients of 5�) 

- สัมประสิทธ์ิใน 5�  4 ตัว    t��, t��, t�� และ t��  

(Coefficients of 5�) 

- คาความแปรปรวน 2 ตัว    &t�(s�B) และ &t�(s�B) 

(Variances of s�B, s�B) 

- และคาความแปรปรวนรวม 1 ตัว ��&(s�B, s�B) 

(Covariance Between  s�B และ s�B) 

 

เม่ือรวมแลวเปน 9 ตัว แตเม่ือพิจารณา VAR ในรูป Primitive System แลว จะมีพารามิเตอรอยู 10 

ตัว 

- สัมประสิทธ์ิคาตัดแกน 2 ตัว   e�� และ e�� 

(Intercept Coefficients)  

- สัมประสิทธ์ิอัตถดถอย 4 ตัว   g��, g��, g��  และ g��   

(Autoregression Coefficients) 

- สัมประสิทธ์ิผลกระทบยอนหลังกลับ 2 ตัว  e�� และ e�� 

(Feedback Coefficients) 

- และคาเบ่ียงเบนมาตรฐาน 2 ตัว   Oh และ Oj 

(Standard Deviations) 
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โดยสรุปแลว Primitive System มีพารามิเตอร 10 ตัว ขณะท่ีผลของการ

ประมาณคาของ VAR มีเพียง 9 ตัวเทานั้น ในกรณีนี้ Primitive System จะเปน Underidentified 

ดังนั้นจึงตองมีการใสขอจํากัดอยางเหมาะสม (Appropriately Restrict) เขาไปใน Primitive System 

ซ่ึงจากการพิจารณาขางตนทําใหตองมีการใสขอจํากัดเขาไป 1 ขอจํากัดของพารามิเตอรเขาไปใน 

Primitive System มิฉะนั้นจะเปนไปไมไดท่ีจะเปน Identify Primitive System 

Sims (1980) เสนอวิธีหนึ่งท่ีจะ Identify แบบจําลองไดคือ การใชระบบเวียน

เกิด (Recursive System) โดยสมมุติใหใสขอจํากัด 1 ขอใน Primitive System โดยใหสัมประสิทธ์ิ 

b�� เทากับศูนย ดวยเหตุนี้ทําใหไดสมการเปน 

 

 dB =  e�� − e��fB + g��dB9� + g��fB9� + QhB  (2-84) 

 fB =  e��            + g��dB9� + g��fB9� + QjB (2-85) 
 �1 e��

0 1 ! �dBfB! = ne��
e��

o + �g�� g��g�� g��! �dB9�fB9� ! + �QhBQjB! 
 
 CLB = Γ� + Γ�LB9� + QB  

 

เม่ือมีการใสขอจํากัด e�� = 0 ทําให C9� = �1 −e��
0 1 ! 

และคูณ C9� ท้ังสองขางของสมการ 

�dBfB! = �1 −e��
0 1 ! ne��

e��
o + �1 −e��

0 1 ! �g�� g��g�� g��! �dB9�fB9�! + �1 −e��
0 1 ! �QhBQjB! 

 
�dBfB ! = ne�� − e��e��

e��
o + ng�� − e��g�� g�� − e��g��g�� g��

o �dB9�fB9�! + nQhB − e��QjBQjB
o (2-81) 

 
ประมาณคาระบบดวยวิธี OLS จะไดคาประมาณพารามิเตอรจาก 

 dB = t�� + t��dB9� + t��fB9� + s�B 

  fB = t�� + t��dB9� + t��fB9� + s�B 
 

โดย t�� = e�� − e��e��  
 t�� = e�� 
  t�� = g�� − e��g��  

 t�� = g��  
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 t�� = g�� − e��g�� 

 t�� = g��  

 

เม่ือ e�� = 0  ทําให s�B =  QhB − e��QjB และ s�B =  QjB   ดวยเหตุนี ้

 &t�(s�) = Oh� + e��� Oj�  

 &t�(s�) = Oj� 

 ��&(s�, s�) = −e��� Oj�  

ดังนั้น จะไดคาประมาณพารามิเตอร 9 ตัว ไดแก 
 t��,  t��,  t��, t��, t��,  t��, &t�(s�), &t�(s�) และ ��&(s�, s�) 

และคาตางๆดังกลาวนี้สามารถนําไปแกใน 9 สมการขางตน ทําใหไดคา 

 e��, e��, e��, g��, g�� , g��, g��, Oh�  และ Oj� 

ซ่ึง Primitive System VAR ก็มีพารามิเตอรอยู 9 ตัวเชนกัน ดวยเหตุนี้ Primitive 

System จึงมีลักษณะ Exactly Identified และคาประมาณของ �QhB� และ {QjB} Sequences ก็

สามารถหาคาไดเชนกัน เนื่องจาก {s�B} Sequences ก็คือสวนท่ีเหลือหรือสวนตกคาง (Residuals) ท่ี

เปนคาประมาณของ {QjB} sequences และจากคาประมาณของ e�� ทําใหสามารถทราบคา �QhB� 

sequences โดยใชสมการ  s�B = εhB − e��QjB 

 จากสมการ (2-59) ไดสมมุติให e�� = 0 นั้นหมายความวา dB  ไมมีผลกระทบ

ในเวลาเดียวกัน (Contemporaneous Effect) ตอ fB  และขอจํากัดไดแสดงวา QhB  และ QjB  Shocks 

กระทบตอคาของ dB  ในเวลาเดียวกัน แตมีเพียง QjB  Shocks ท่ีกระทบตอคาของ fB  ในเวลา

เดียวกัน ซ่ึงคาสังเกตของ s�B  เปน Pure Shocks ตอ {fB} Sequences 

 
2.5  การวิเคราะหปฏิกิริยาตอบสนองตอความแปรปรวน (The Impulse Response 

Function) 

ถาอัตราถดถอย (Autoregression) มี Moving Average Representation อยูซ่ึง

สามารถปรับ VAR ใหอยูในรูป Vector Moving Average (VMA) ได โดยวิธีการของ Sims (1980) 

นั้นไดแสดงลักษณะสําคัญวา VMA Representation ทําใหสามารถหา Time Path ของ Shocks ตางๆ

ท่ีมีตอตัวแปรท่ีอยูในระบบ VAR ได ซ่ึงวิเคราะหใน  First-order 2 ตัวแปร ในรูปเมทริกซ 
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 �dB
�B! = �t��t��! + �t�� t��t�� t��! �dB9�dB9�! + �s�Bs�B!    (2-86) 

และทําการปรับปรุงใหอยูในรูป VMA Representation เม่ือรูปแบบของ VMA representation มี

ลักษณะดังนี ้     

LB = μ + � 5�a sB9a
�
ab0

  (2-87) 

ดังนั้นจะไดวา 

 �dB
�B! = �d

f̅
�! + � �t�� t��t�� t��!

�

ab0

�s�B9ad�B9a!    (2-88) 

เม่ือ N = [d�f̅]� 

 d� = [t��(1 − t��) + t��t��]/∆ 

 f̅ = [t��(1 − t��) + t��t��]/∆ 

 ∆= (1 − t��) + (1 − t��)−t��t�� 
 

สมการ (2-88) เปนการแสดงคาของ dM และ �M  ในเทอมของ {s�B} และ {s�B} 

Sequences อยางไรก็ตาม ควรท่ีจะแสดง สมการ (2-88) ใหอยูในเทอมของ �shB� และ {sjB} 

Sequences ซ่ึงสมการ (2-70) และ (2-71) เวกเตอรของความคาดเคล่ือน (Vector of errors) สามารถ

เขียนไดวา 

 �s�Bs�B! = �
�9v���� n 1 −e��

−e�� 1 o �QhBQjB!     (2-89) 

ดังนั้น นําสมการ (2-88) และ (2-89) รวมกันจะได 

 �dB
�B! = �d

f̅
�! �

�9v���� ∑ �t�� t��t�� t��!a
n 1 −e��
−e�� 1 o �QhBQjB!�ab�    (2-90) 

เพ่ือความกะทัดรัดในการพิจารณา โดยนิยาม ∅� เปนเมทริกซ 2x2 ดวยสมาชิก ∅ P(�) และเม่ือ 

 ∅� = ;��
�9v���� n 1 −e��

−e�� 1 o 
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ดังนั้น Moving Average Representation ของสมการ (2-90) สามารถเขียนในเทอมของ �QhB� และ

 {QjB}   Sequences ไดวา 

 �dB
�B! = �d

f̅
�! + ∑ n∅��(�) ∅��(�)

∅��(�) ∅��(�)o �QhB9aQjB9a !�ab�  
 

หรือเขียนไดกะทัดรัดกวานี้ จะได 

 LB = ∑ ∅��ab� QM9� (2-91) 

Moving Average Representation เปนเครื่องมือท่ีเปนประโยชนมากตอการ

ตรวจสอบปฏิกิริยาระหวาง {dB} และ {fB} Sequences กัน สัมประสิทธ์ิ ∅� สามารถนําไปใชสราง

ผลกระทบของ QhB  and QjB  Shocks ตอ Time Paths ทั้งหมดของ {dB} และ {fB} Sequences โดย 

∅uA (0) ท้ัง 4 คือ ตัวคูณผลกระทบ (Impact Multipliers) กลาวคือ 

- สัมประสิทธ์ิ ∅��(0) คือ ผลกระทบท่ีเกิดขึ้นทันทีทันใดของการเปล่ียนใน QjB หนึ่ง

หนวยท่ีมีตอ dB  

- สัมประสิทธ์ิ ∅��(1) และ ∅��(1) คือ ผลกระทบท่ีตอบสนอง (Response) ใน 1 

คาบเวลา ของการเปล่ียนแปลงหนึ่งหนวยใน ε¡M9� และ ε¢M9�   ตอ yM ตามลําดับ 

- ถากําหนดใหมีการเพ่ิมเวลาขึ้น 1 คาบเวลา จะแสดงไดวา ∅��(1) และ ∅��(1) เปน

ผลกระทบของการเปล่ียนแปลงหนึ่งหนวยใน ε¡M9� และ ε¢M9�  ตอ yM�� ตามลําดับ 

ผลกระทบสะสม (Accumulates Effects) ของ Unit Impulses (Shocks) ใน QhB  

และ/หรือ QjB สามารถหาไดจากการรวมท่ีเหมาะสมในสัมประสิทธ์ิ ของ Impulse Response 

Function เชน พิจารณา n คาบเวลาผลกระทบของ QjB ตอคาของ  dB�£ ก็คือ ∅��(n) ดังนั้น

หลังจาก n คาบเวลา ผลรวมสะสมของผลกระทบของ QjB ตอ {dB} Sequence คือ 

  ∑ ∅��� (�)�ab�  

ถาให n มีคาเขาใกลอนันต (Infinity) จะทําใหได ตัวคูณระยะยาว เนื่องจาก 

{dB} และ {fB} Sequence ไดถูกสมมติใหมีลักษณะ Stationary จะไดวา 

       ∑ ∅��� (�)�ab�  มีลักษณะ Finite ในทุกคาของ j และ k 
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เ ม่ือสัมประสิทธ์ิ ∅��(�), ∅��(�), ∅��(�), และ ∅��(�) ท้ัง  4 เซต เรียกว า 

Impulse Response Functions โดยการพล็อตหรือการลากเสน (Plotting) Impulse Response 

Functions เปนวิธีทางปฏิบัติท่ีจะทําใหเห็นถึงการแสดงพฤติกรรมของอนุกรม {dB} และ {fB} ใน

การตอบสนองตอคา Shocks ตางๆ ตามหลักการแลว Impulse Response Functions อาจจะเปนไป

ไดวาจะทราบทุกคาของพารามิเตอรใน Primitive System หรือสมการ (2-63) และ (2-64) และก็

เปนไปไดท่ีจะหา Time path ของผลกระทบของ Pure �QhB� and {QjB} shocks ได อยางไรก็ตาม 

VAR ท่ีถูกประมาณคานั้นมีลักษณะ Underidentified พรอมท้ัง tau  ตางๆ และเมทริกซความ

แปรปรวนความแปรปรวนรวม (Variance/Covariance Matrix หรือ) ∑ ก็ไม Infinity ใน Primitive 

System ดวยเหตุนี้ จึงตองมีการใสขอจํากัดเพ่ิม 1 ขอจํากัดในกรณี VAR system 2 ตัวแปร เพื่อ 

Identify Impulse responses ได 

ขอจํากัดสําหรับ Identification ท่ีเปนไปได ก็คือการใช Cholse Responses ซ่ึง

เปนการกําหนดใหพจนตางๆ ท่ีอยูใตเสนทแยงมุมของเมทริกซ เทากับศูนย (Upper Triangular 

Matrix) ดังนั้น ขอจํากัดนี้ก็คือ กําหนดให e�� = 0 ใน Primitive System โดยคาของ  dB  จะไมมี

ผลกระทบในเวลาเดียวกันตอ fB  และจากสมการ (2-89) พจนความคาดเคล่ือน (Error Terms) 

สามารถแยกสวนออกไดวา  

  s�B = QhB − e��QjB                       (2-92) 

   s�B = QjB                       (2-93) 

 

จากสมการ (2-93) ก็จะทําใหทราบคาประมาณของ {QjB}  Sequence และทําให

สามารถทราบคา �QhB�  Sequence โดยการใชสมการ (2-88) แมวา Choleski Decomposition จะเปน

การบังคับในลักษณะท่ีวา �QhB�  Shock ไมมีผลกระทบโดยตรงตอ fB  แตก็จะมีผลกระทบทางออม

ในลักษณะท่ีวาคา Lag ของ dB   มีผลกระทบตอคาของ fB  จะเห็นไดวาการแยกสวนดังกลาวเกิด ไม

สมมาตรอยางสําคัญท่ีจะเปนได (Potentially Important Asymmetry) ในระบบเม่ือ QjB stock มี

ผลกระทบในเวลาเดียวกันตอท้ัง dB   และ fB   ดวยเหตุผลนี้ สมการ (2-92) และ (2-93) จะบอกถึง

การเรียงลําดับ (Ordering) ของตัวแปรQjB stock มีผลกระทบโดยตรงตอ s�B และ s�B และ QhB  ไมมี

ผลกระทบตอ s�B   ดวยเหตุนี้ fB  จึงมากอน dB  อยางมีเหตุผล (Causally Prior) 

ความสําคัญของการเรียงลําดับ (Ordering) จะขึ้นอยูกับขนาดของสัมประสิทธ์ิ

สหสัมพันธ (Magnitude of the Correlation Coefficient) ระหวาง s�B และ s�B โดยใหสัมประสิทธ์ิ

สหสัมพันธแทนดวย ���  เม่ือ ��� = O��/(O�O�) กลาวไดวา เม่ือสมมุติวาประมาณคาในระบบ

ไดคาของ ∑ ในลักษณะเปน ���  เทากับศูนย (��� = 0) เม่ือ ws�B, s�B = 0, e�� และ e�� = 0 
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ในกรณีนี้ การเรียงลําดับจะไมมีความสําคัญ (Immaterial) กลาวคือสมการ (2-88) และ (2-89) จะ

เปน s�B = QhB  และ s�B = QjB  เม่ือไมมีความสัมพันธขามสมการสวนท่ีเหลือหรือสวนตกคาง 

(Residuals) จากสมการ dB  และ fB  จะมีคาเทากับ QhB  และ QjB Shocks ตามลําดับ ในอีกทางหนึ่ง ถา 

���  เทากับหนึ่ง (��� = 1) จะทําใหได Stock เพียงตัวเดียว (Stock shock) ในระบบท่ีมีผลกระทบ

ในเวลาเดียวกันตอท้ังสองตัวแปร โดยถา e�� = 0 สมการ (2-92) และ (2-93) จะเปน s�B = QhB  
และ s�B = QjB และถา e�� = 0 ก็จะเปน s�B = QhB  และ s�B = QjB 

 

2.6  การแยกสวนของความแปรปรวน (Variance Decomposition) 
สมมติวาทราบสัมประสิทธ์ิของ 5� และ 5� และตองการพยากรณ (Forecast) 

คาตางๆ ของ LB�a  ในเง่ือนไขของคาสังเกตของ LB พิจารณาจากการกําหนดใหมีการเพ่ิมเวลาขึ้น n 

คาบเวลาและ Conditional Expectation ในสมการ (2-66) จะได The N-step Ahead Forecast ของ 

LB�£ คือ 
 wLB�£ = (8 + 5� + 5�� + ⋯ + 5�¥9�)5� + 5�¥LB 

และ The N-step Ahead Forecast error คือ 

LB�£ − w6B�£ = sB�£ + 5�sB�£9� + 5��sB�£9� + ⋯ + 5�¥9�sB9�  (2-94) 

 

จะเห็นไดวา  Forecast Error หรือความคาดเคล่ือนของการพยากรณจะมี

ลักษณะอยูในรูปของ VMA (Vector Moving Average) หรือ สมการ (2-91) ซ่ึงในแบบจําลอง VMA 

และ VAR นั้นประกอบดวยรายละเอียดท่ีเหมือนกัน (Same Information) อยางชัดเจน แต VMA จะ

สะดวกตอการอธิบายคุณสมบัติของ Forecast Error ในเทอมของ {QB} sequence ดังนั้น จากสมการ 

(2-91) จะได 
                               LM�¥ = N + ∑ ∅a�ab� QB�£9a  

และ The N-step Ahead Forecast Error คือ  

 LM�¥ − w6B�£ = N + ∑ ∅a£9�ab� QB�£9a  

ถาพิจารณาแยกสวน จะได N-step Ahead Forecast Error ของ {dB} Sequence วา 

 

dM�¥ − wdB�£ = ∅��(0)QhB�£ + ∅��(1)QhB�£9� + ⋯ + ∅��(S − 1)QhB��
+ ∅��(0)QjB�£    + ∅��(1)QjB�£9� + ∅��(S − 1)QjB�� 
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และ N-step Ahead Forecast Error ของ {fB} Sequence ก็จะมีลักษณะคลายกัน คือ 

 
fM�¥ − wfB�£ = ∅��(0)QhB�£ + ∅��(1)QhB�£9� + ⋯ + ∅��(S − 1)QhB��

+ ∅��(0)QjB�£    + ∅��(1)QjB�£9� + ∅��(S − 1)QjB��  
 

โดยเม่ือ Oh(S)2 คือ N-step Ahead Forecast Error Variance ของ dM�¥ หรือ ความแปรปรวนของ

ความคาดเคล่ือนของการพยากรณ n คาบเวลาไปขางหนาของ dM�¥ และ Oh(S)2 คือ N-step 

Ahead Forecast Error Variance ของ fM�¥ ดังนั้น 
 
O¡(S)� = Oh�[∅��(0)� + ∅��(1)� + ⋯ + ∅��(S − 1)�] + Oj�[∅��(0)� + ∅��(1)� + ⋯ + ∅��(S − 1)�] 
 
O¢(S)� = Oh�[∅��(0)� + ∅��(1)� + ⋯ + ∅��(S − 1)�] + Oj�[∅��(0)� + ∅��(1)� + ⋯ + ∅��(S − 1)�] 

และเนื่องจากทุกคาของ ∅uA(�)�  มีคาไม เปนลบ (Nonnegative)  ความ

แปรปรวนของ Forecast Error จะเพ่ิมขึ้น เม่ือมีการพยากรณท่ีไกลออกไปหรือการเพ่ิมขึ้นใน n คาบ 

ซ่ึงเปนไปไดวาสามารถแยกสวนประกอบของ N-step Ahead Forecast Error Variance ดวยแตละ 

Shock โดยมีสัดสวนเปน Oh(S)� จะทําให Shocks ใน �QhB� และ {QjB} sequence คือ 

 

 
�|�[∅��(�)��∅��(�)��⋯�∅��(£9�)�]

�|(£)�      (2-95) 

และ 
�|�[∅��(�)��∅��(�)��⋯�∅��(£9�)�]

�|(£)�      (2-96) 

 

ในทํานองเดียวกัน การแยกสวนประกอบของ N-step Ahead Forecast Error 
Variance ดวยแตละ Shock โดยมีสัดสวนเปน Oj(S)� จะทําให Shocks ใน �QhB� และ {QjB} 
sequence คือ 

 

  
�|�[∅��(�)��∅��(�)��⋯�∅��(£9�)�]

��(£)�      (2-97) 

และ 
���[∅��(�)��∅��(�)��⋯�∅��(£9�)�]

��(£)�      (2-98) 
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สมการ (2-96) ถึง (2-98) เรียกวา Forecast Error Variance Decomposition หรือ 

การแยกสวนของความแปรปรวนของความคาดเคล่ือนของการพยากรณ แสดงสัดสวนของการ

เคล่ือนไหวในหน่ึง Sequence ท่ีมาจาก Shock ของตัวแปรนั้นเอง เม่ือเทียบกับ Shock ของตัวแปร

อ่ืน ถา Q¢M  Shock ไมไดอธิบาย Forecast Error Variance ของ {dB}  เลยในการพยากรณไปขางหนา

ท้ังหมด ในกรณีนี้ {dB}  Sequence จะเปน Exogenous ซ่ึง {dB} Sequence จะมีลักษณะเปนอิสระ

กับ Q¢M Shock และ {fB} Sequence แตถา Q¢M Shock สามารถอธิบาย Forecast Error Variance ของ 

{dB} ไดทุกคาในการพยากรณไปขางหนาท้ังหมด {dB} Sequence จะเปน Endogenous 

การแยกสวนของความแปรปรวน (Variance Decomposition) จะมีปญหา 

Identify ของ �QhB� and {QjB} Sequences เชนเดียวกับการวิเคราะห Impulse Response Function จึง

จําเปนตองใสขอจํากัด Choleski Decomposition ในเมทริกซ B ดวยความจําเปนท่ีวา Forecast Error 
Variance หนึ่งคาบเวลาของ {fB} ท้ังหมด จะตองมาจาก QhB  หรือถาใชเรียงลําดับในอีกทางเลือก

หนึ่ง Forecast Error Variance หน่ึงคาบของ {dB} ท้ังหมด ก็จะตองมาจาก �QhB� โดยผลกระทบ

กะทันหันของขอสมมุติทางเลือกเหลานี้จะลดลง เม่ือมีการพยากรณในคาบเวลาท่ีไกลมากยิ่งขึ้น ซ่ึง

จําเปนท่ีจะตองตรวจสอบ Variance Decomposition ในคาบการพยากรณตางๆ เม่ือ n เพ่ิมขึ้น 

Variance Decomposition ควรท่ีจะลูเขา (Converge) ยิ่งกวานั้นแลวถาสัมประสิทธ์ิสหสัมพันธ 

(Correlation Coefficient) มีคาแตกตางไปจากศูนยอยางมีนัยสําคัญ และควรจะทําใหทราบคา 

Variance Decomposition ภายใตในการเรียงลําดับตางๆ 

 

2.2 เอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวของ 

กิตติ ปรีดาวัฒนกิจ (2545) ไดศึกษาความสัมพันธของการดําเนินนโยบายการคลังขาดดุลท่ีมี

ตอดุลบัญชีเดินสะพัด และผลกระทบตอดุลบัญชีเดินสะพัดและตัวแปรเศรษฐกิจอ่ืนๆจากการเลือก

แหลงเงินทุนท่ีนํามาชดเชยดุลการคลังท่ีขาดดุล โดยการสรางสมการตอเนื่อง (Simultaneous 

Equation) ซ่ึงใชขอมูลรายไตรมาสระหวางป 2521 ถึง 2540 แลวทดสอบโดยวิธี Two Stage Least 

Square (TSLS) และการจําลองสถานการณ (Simulation) ผลการศึกษาพบวา การดําเนินนโยบายการ

คลังขาดดุลมีผลทําใหดุลบัญชีเดินสะพัดขาดดุลเพ่ิมขึ้นเพียงเล็กนอย นอกจากนี้ยังพบวาการขาดดุล

ท่ีตางกันจะใหผลท่ีตางกนั คือ เม่ือเงินทุนท่ีนํามาชดเชยการขาดดุลการคลังมาจากการกูจากธนาคาร

แหงประเทศไทย จะทําใหรายไดประชาชาติ อุปสงคการบริโภค อุปสงคการลงทุน เพ่ิมขึ้นมากกวา

วิธีการชดเชยดวยวิธีอ่ืน และทําใหดุลบัญชีเดินสะพัดดอยลงอยางเห็นไดชัด มากกวากรณีท่ีชดเชย

การขาดดุลโดยการขาดดุลโดยการขายพันธบัตรรัฐบาลใหกับประชาชนหรือการเพ่ิมการจัดเก็บภาษ ี
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กรภัทร บุญเรือนยา (2550) ไดศึกษาความสัมพันธการใชนโยบายการคลังกับการเจริญเติบโต

ทางเศรษฐกิจของประเทศไทย โดยแบบจําลองท่ีใชในการศึกษาเปนแบบจําลองดุลยภาพท่ัวไป ท่ี

แสดงความสัมพันธระหวางผลิตภัณฑมวลรวมภายในประเทศ กับการลงทุนของภาคเอกชน ภาษี 

การใชจายของรัฐบาล การสงออก การนําเขา และปริมาณเงิน ซ่ึงใชการวิเคราะหสมการถดถอยโดย

ใชเทคนิคโคอินทิเกรชันและเออรเรอรคอเรคชันตามวิธีของโจแฮนเซนและจูเซเลียส ขอมูลท่ีใชใน

การศึกษาเปนขอมูลรายไตรมาส ระหวางไตรมาสแรกป พ.ศ. 2539 ถึงไตรมาสท่ีสามป พ.ศ. 2547 

ผลการศึกษาพบวา การใชจายของรัฐบาลและผลิตภัณฑมวลรวมภายในประเทศมีความสัมพันธ

แบบสองทิศทาง คือการใชจายรวมของรัฐบาลเปนตัวกําหนดผลิตภัณฑมวลรวมภายในประเทศ 

และในทํานองเดียวกันผลิตภัณฑมวลรวมภายในประเทศก็เปนตนเหตุของการใชจายของรัฐบาล

ดวย และผลการทดสอบการเก็บภาษีและผลิตภัณฑมวลรวมภายในประเทศก็พบวาท้ังสองมี

ความสัมพันธกันแบบสองทิศทางเชนกัน สําหรับการทดสอบการปรับตัวในระยะส้ันเขาสูระยะยาว

ของแบบจําลองพบวา ความสัมพันธระหวางผลิตภัณฑมวลรวมภายในประเทศ และการใชจายของ

รัฐบาล การเก็บภาษี ไมมีการปรับตัวจากระยะส้ันเขาสูระยะยาว 

Sabaijai (1993) ไดทดสอบสมมติฐานวาการขาดดุลงบประมาณเปนสาเหตุหลักของการ

ขาดดุลบัญชีเดินสะพัดหรือไม โดยการทดสอบ Granger-causality แบบสองตัวแปร (Bivariate) 

และหลายตัวแปร (Multivariate) รวมกับการทดสอบเง่ือนไข Akaike’s Final Prediction Error 

(FPE) โดยอาศัยขอมูลรายไตรมาสของประเทศไทยตั้งแตป  ค.ศ. 1970-1990 ท้ังนี้ Sabaijai ได

ทดสอบคุณสมบัติของตัวแปรท่ีใชโดยวิธี Unit Root Test และCo-integration อีกดวย ผลการ

ทดสอบพบวา การขาดดุลงบประมาณและการขาดดุลบัญชีเดินสะพัดเปนเหตุและผลซ่ึงกันและกัน

ในลักษณะสองทาง โดย Sabaijai  พบวาการขาดดุลงบประมาณจะทําใหเกิดการขาดดุลบัญชี

เดินสะพัดผานผลกระทบดานรายไดและปริมาณเงิน มากกวาท่ีจะผานอัตราดอกเบ้ียท่ีสูงขึ้นหรือ

การเปล่ียนแปลงของอัตราแลกเปล่ียน และพบวาในทางกลับกันการขาดดุลบัญชีเดินสะพัดท่ี

เพ่ิมขึ้นจะนําไปสูการขาดดุลงบประมาณท่ีลดลงผานอัตราแลกเปล่ียน เนื่องจากรัฐมักจะแกไข

ปญหาการขาดดุลบัญชีเดินสะพัดดวยการลดอัตราแลกเปล่ียน ซ่ึงจะกระตุนการสงออกและการ

ขยายตัวทางเศรษฐกิจ 

Pipoblabanan (1998) ไดศึกษาเปรียบเทียบประสิทธิภาพในการแกปญหาการขาดดุลการคา

ของประเทศไทย โดยใชนโยบายการเงิน นโยบายการคลัง และนโยบายอัตราแลกเปล่ียน และ

ทดสอบสมมติฐานวาการปรับตัวของดุลการคาเม่ือมีการลดคาสกุลเงินจะเปนไปตาม J-curve 

หรือไม โดย Pipoblabanan ไดศึกษาขอมูลรายเดือนในชวงป ค.ศ. 1988-1996 และอาศัยแบบจําลอง 
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Vector autoregression (VAR) โดยกําหนด Lag ท่ีเหมาะสม (Optimal Lag Length) และประมาณ 

VAR โดยวิธี Ordinary Least Square (OLS) นอกจากนั้น Pipoblabanan ยังไดวิเคราะห Granger-

causality Test, Variance Decomposition และ Impulse Response Function อีกดวย จากการศึกษา

พบวา จากการทดสอบ Granger-Causality ไมพบความสัมพันธเชิงเหตุผลและผลระหวางตัวแปร

ทางเศรษฐกิจมหภาคกับดุลการคา นอกจากนี้จากการวิเคราะห Variance Decomposition และ 

Impulse Response Function ยังพบวามีเพียงการใชนโยบายการเงินแบบเขมงวดเทานั้นท่ีมี

ประสิทธิผลในการลดการขาดดุลการคา ในขณะท่ีการใชนโยบายการคลังแบบแบบเขมงวดหรือ

การลดคาเงิน จะทําใหดุลการคาดอยลงในระยะยาว นอกจากน้ัน Pipoblabanan ยังพบวาในกรณี

ของประเทศไทย ผลกระทบจากการลดคาเงินตอดุลการคา ไมเปนไปตาม J-Curve อีกดวย 

 

 


