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บทที่ 2 
กรอบแนวความคิดทางทฤษฎีและงานวิจัยท่ีเกี่ยวของ 

 
   2.1  กรอบแนวความคิดทางทฤษฎี 
 

  2.1.1  ทฤษฏีบนอนุกรมเวลา 
  ในการศึกษาขอมูลหุน เปนขอมูลแบบอนุกรมเวลา โดยลักษณะของอนุกรมเวลาใดๆมี
ขอพิจารณา คือขอมูลอนุกรมเวลาเปนขอมูลท่ีมีลักษณะนิ่งหรือไม ซ่ึงขอมูลอนุกรมเวลาท่ีนําไป
วิเคราะห จะตองเปนขอมูลท่ีนิ่ง ดังนั้นจึงจําตองตรวจสอบกอน ดังรายละเอียดตอไปนี้ 
  ขอมูลอนุกรมเวลาท่ีมีลักษณะนิ่ง (Stationary) หมายถึง ขอมูลอนุกรมเวลาท่ีมีสภาพของ
การสมดุลเชิงสถิติ (Statistic Equilibrium) หมายถึง การที่ขอมูลไมมีการเปล่ียนแปลงเม่ือเวลา
เปล่ียนไป แสดงดังนี้ 
  1) กําหนด X1  , X 1t +  , X 2t +  , … , X kt +  
  2) กําหนดให X mt +  , X 1mt ++  , X 2mt ++  ,… , X kmt ++  เปน 
      ขอมูลอนุกรมเวลาท่ีเวลา t+m , t+m+1 , t+m+2 ,…, t+m+k 
  3) กําหนด P( X1  , X 1t +  , X 2t +  ,…, X kt + ) เปนการแจกแจงความนาจะ 
      เปนรวมของ X1  , X 1t +  , X 2t +  ,… , X kt +  
  4) กําหนด P( X mt +  , X 1mt ++  , X 2mt ++  ,…, X kmt ++ ) เปนการ 
      แจกแจงความนาจะเปนรวมของ X mt + , X 1mt ++ , X 2mt ++ ,…, X kmt ++  

 

  จากขอกําหนดท้ัง 4 ขอดังกลาว จะเปนอนกุรมเวลาท่ีมีลักษณะน่ิงเม่ือ 
P(X1  , X 1t +  , X 2t +  ,… , X kt + ) = P( X mt + , X 1mt ++ , X 2mt ++ ,…, X kmt ++ ) 
 

  โดยถาหากพบวา  P( X1  , X 1t +  , X 2t +  ,… , X kt + )   มีคาไมเทากับ 
P( X mt + , X 1mt ++ , X 2mt ++ ,…, X kmt ++ )  จะสรุปไดวาขอมูลอนุกรมเวลามีลักษณะ
ไมนิ่ง (Non Stationary) ซ่ึงในการทดสอบ จะพิจารณาคาสัมประสิทธ์ิในตัวเอง (Autocorrelation 
Coefficient Function : ACF) ตามแบบจําลองของบ็อก- เจนกินน (Box – Jenkins Model) ซ่ึงหาก
พบวาคา Correlation ( ρ ) ท่ีไดจากการพิจารณาคาสัมประสิทธในตัวเองนั้น มีคาใกล 1 มากๆ จะ
สงผลใหการพิจารณาที่คา ACF คอนขางจะไมแมนยํา เพราะวากราฟแสดงคา ACF มีแนวโนม
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ลดลงเหมือนๆกัน บางคนอาจสรุปไมไดเหมือนกันเพราะประสบการณท่ีแตกตางกัน ทําใหเกิด
ความคลาดเคล่ือนได ดังนั้น ดิกกี้ – ฟลูเลอร (Dickey – Fuller)จึงพัฒนาการตรวจสอบขอมูล
อนุกรมเวลาวานิ่งหรือไมโดยการทดสอบยูนิทรูท (Unit Root Test)  
 
 2.1.2 Cointegration and  Error Correcteion 
  ปจจุ บันนั้นเปนท่ีทราบกันวา  การวิ เคราะหความสัมพันธระหวางตัวแปรทาง
เศรษฐศาสตรมหภาคดวยวิธีทางเศรษฐมิติแบบดั้งเดิม  จะใหผลการประมาณท่ีไมนาเช่ือถือ เพราะ
ความสัมพันธท่ีไดจะเปนความสัมพันธท่ีไมแทจริง (spurious relationship)  ซ่ึงเราสามารถสังเกตได
จากคาสถิติบางอยาง เชน  คา R2 จะมีคาสูงมาก  ในขณะท่ีคา Durbin-Watson จะมีคาตํ่ามาก  
เนื่องจากตัวแปรทางเศรษฐศาสตรมหภาคสวนใหญจะเปนขอมูลอนุกรมเวลา  ซ่ึงจะมีลักษณะเปน 
non-stationary กลาวคือ  มีคาเฉล่ีย (mean) และ คาความปรวนแปร (variance) ไมคงท่ี มีการ
เปล่ียนแปลงไปตามระยะเวลา ดังนั้นเพื่อแกปญหาความสัมพันธท่ีไมแทจริงดังกลาวตองมีการปรับ
ขอมูล  โดยการทํา first differencing กอน  แลวจึงนําขอมูลเหลานั้นไปใชในการประมาณคาทาง
เศรษฐมิติตอไป  และจากปญหาขางตน จึงไดมีการพัฒนาเคร่ืองมือในการวิเคราะหทางเศรษฐมิติ
แนวใหมข้ึนมา เรียกวา Cointegration และError correction  เพี่อจัดการกับขอมูลท่ีมีลักษณะเปน 
non-stationary  เนื่องจากสามารถใชเปนเครื่องมือในการทดสอบวิเคราะหความสัมพันธระยะยาว 
(cointegration relationship) ระหวางตัวแปรทางเศรษฐกิจตางๆไดโดยตรง (รังสรรค หทัยเสรี,2538) 
 
 2.1.3 การทดสอบความนิ่งของขอมูล  unit root  
  วิธีการทดสอบท่ีเรียกวา unit root เปนวิธีทดสอบเพื่อแสดงวากระบวนการของI(1)มี unit 
root นั่นเอง สมมติวาตัวแปรหน่ึงๆ (x) เปน unit root แลวก็เทากับเราพบวาตัวแปรนั้นไมนิ่ง วิธี
ทดสอบมีหลายวิธีนอกเหนือจากวิธีของ Dicky - Fuller (DF) และ Augmented Dicky - Fuller 
(ADF) แลว ยังมีวิธีท่ีปรับปรุงจากการตัดสินใจ (decision tree) เสนอโดย Holden and  Perman และ
นํามาใชโดย (Mukherger) ในท่ีนี้เราจะเสนอวิธีทดสอบท่ีแพรหลายคือ DF และ ADF ดังตอไปนี้ 
  การทดสอบ unit root ท่ีใชการทดสอบแบบ Dicky-Fuller (DF) (Dicky and Fuller)และ
การทดสอบแบบ Augmented Dicky-Fuller (ADF)  นั้นมีสมมุติฐานวาง(null hypothesis) ของการ
ทดสอบ DF (DF test)  จากสมการ   
 

  xt   = ρ xt-1+  et                                                   (1)                   
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โดยท่ี 

1t
x,

t
x

−   คือขอมูลอนุกรมเวลาของตัวแปรอิสระ ณ เวลา t และ t-1 

tε           คือความคลาดเคล่ือนเชิงสุม (random error) 
ρ           คือสัมประสิทธ์ิอัตสหสัมพันธ(AutoCorrection  coefficience) 

 

โดยมีสมมติฐานในการทดสอบ คือ   
  H0 : θ  = 0           (non-stationary)  
  H1 : θ   < 0            (stationary) 

 

  โดยการทดสอบสมมติฐานเปนการทดสอบวาตัวแปรท่ีศึกษา ( tx ) นั้นมี   unit root  

หรือไม สามารถพิจารณาไดจากคา  ρ  ถายอมรับ :0H 1=ρ จะกลาวไดวา  xt   มีลักษณะไมนิ่ง

(non - stationary) หรือ xt  มี unit root และถายอมรับ 11;1:1 <<−< ρρH    หมายความวา  xt 

จะมีลักษณะน่ิง (stationary) หรือ xt  ไมมี unit root จากการเปรียบเทียบคา t-statistics ท่ีคํานวณได
กับคาในตาราง Dickey-Fuller จะสามารถปฏิเสธสมมติฐานได  แสดงวาตัวแปรท่ีนํามาทดสอบมี
ลักษณะนิ่ง  หรือเปน Integrated of  order 0 แทนดวย )0(Ixt ≈ อยางไรก็ตามการทดสอบนี้
สามารถทําไดอีกทางหนึ่งซ่ึงใหผลเหมือนกับสมการขางบนกลาวคือ 
 

ให     θρ += 1  ;  -1< 1<θ                                                                   (2) 
โดยท่ี        θ     คือพารามิเตอร 
จะได ttt xx εθ ++= −1)1(                                                                                 (3) 

tttt xxx εθ ++= −− 11                                                                  (4) 
                 tttt xxx εθ +=− −− 11                                                                              (5)        
จะไดสมมติฐานการทดสอบของ  Dickey-Fuller ใหม คือ 
สมมติฐาน คือ      

H0 : θ  = 0           (non-stationary)  
H1 : θ   < 0                (stationary) 
 

  ถา θ ในสมการ มีคาเปนลบ จะไดวา ρ ในสมการมีคานอยกวา 1 ดังนั้นสามารถสรุป

การทดสอบไดวา เราปฏิเสธ  H0 : θ  = 0  ซ่ึงเทากับเปนการยอมรับ H1 : θ  < 0 หมายความวา 

ρ  < 1  และ xt มี integration of order zero นั่นคือ xt มีลักษณะน่ิง (stationary) แตถาเราไม

สามารถปฏิเสธ    H0 : θ  =  0 ได ก็จะหมายความวา   xt มีลักษณะไมนิ่ง  (non-stationary)    
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  เนื่องจากขอมูลอนุกรมเวลา ณ เวลา t  มีสวนสัมพันธกับขอมูลอนุกรมเวลา ณ  เวลา t-1 
คาคงท่ี   และแนวโนมดังนั้นแลว  Dickey- Fuller  จะพิจารณาสมการถดถอยได 3 รูปแบบที่
แตกตางกันในการทดสอบวามี  unit root  หรือไม  ซ่ึง 3  สมการดังกลาวไดแก 

 

ttt exx +=Δ −1θ                                                              (6) 

ttt exx ++=Δ −1θα                                                                      (7) 

ttt extx +++=Δ −1θβα                                                                     (8) 
 

  การตั้งสมมติฐานของการทดสอบ  Dickey-Fuller เปนเชนเดียวท่ีกลาวมาแลวขางตนสวน
การทดสอบโดยใชการทดสอบ Augmented  Dickey - Fuller (ADF) โดยเพิ่มขบวนการถดถอยใน
ตัวเอง(autoregressive  processes) เขาไปในสมการ  ซ่ึงเปนการแกปญหาในกรณีท่ีใชการทดสอบ
ของ  Dickey- Fuller  แลวคา Durbin Watson  ตํ่า การเพิ่มขบวนการถดถอยในตัวเองนั้น ผลการ
ทดสอบ  ADF  จะทําใหไดคา Durbin Watson  เขาใกล 2 ทําใหไดสมการใหมจากการเพิ่ม lagged 
chance  เขาไปในสมการการทดสอบ unit root ทางดานขวามือ ซ่ึงพจนท่ีใสเขาไปน้ัน  จํานวน 
lagged term (p) จะข้ึนอยูกับความเหมาะสมของขอมูล  หรือสามารถใสจํานวน lag ไปจนกระท่ังไม
เกิดปญหา autoCorrection ดังนี้ 
 

  None          t

p

it
ititt exxx +Δ+=Δ ∑

=
−− φθ 1                             (9) 

  Intercept                 t

p

it
ititt exxx +Δ++=Δ ∑

=
−− φθα 1                   (10) 

  Intercept&Trend     ttt xtx 1−++=Δ θβα t

p

it
iti ex +Δ+ ∑

=
−φ       (11)                  

โดยท่ี      

  tx          คือ  ขอมูลตัวแปร ณ เวลา t  

  1tx −           คือ  ขอมูลตัวแปร ณ เวลา t-1  

  φθβα ,,,       คือ  คาพารามิเตอร 
  t                       คือ  คาแนวโนม 
  te           คือ  คาความคลาดเคล่ือนเชิงสุม 

 

  จํานวนของ lagged  term (p) ท่ีเพิ่มเขาไปในสมการข้ึนอยูกับความเหมาะสมของแตละ
งานวิจัย หรือเพิ่มคา lag  ในสมการจนกวาสวนของคาความคลาดเคล่ือนจะไมเกิดปญหา  
autoCorrection  
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  การทดสอบสมมติฐานท้ังวิธี Dickey-Fuller Test(DF) และวิธี Augmented  Dickey-Fuller 
Test (ADF)  เปนการทดสอบวาตัวแปรท่ีทดสอบ( tx ) มี unit root  หรือไม ซ่ึงสามารถหาไดจาก

คาθ  ถาคา θ  มีคาเทากับ 0 แสดงวาตัวแปร tx นั้นมี  unit root ซ่ึงทดสอบสมมติฐานไดโดยการ
เปรียบเทียบคา t-statistic ท่ีคํานวณไดกับคาในตาราง Dickey-Fuller ซ่ึงคา t-statistic ท่ีนํามา
ทดสอบสมมติฐานในแตละรูปแบบนั้นจะตองนํามาเปรียบเทียบกับตาราง Dickey-Fuller ระดับ
ตางๆ  ถาสามารถปฏิเสธสมมติฐานได  แสดงวาตัวแปรท่ีนํามาทดสอบเปน Integration of  order 0 
แทนไดดวย )0(~ Ixt  
  กรณีท่ีการทดสอบสมมติฐานพบวา tx  มี unit root  นั้นตองมีคา txΔ มาทํา  differencing  

ซ่ึงสามารถปฏิเสธสมมติฐานท่ีวา tx  มีความไมนิ่งของขอมูลได เพื่อทราบวา order  of  integration 
(d)  วาอยูในระดับใด [ ]0);(~ >ddIxt (Enders, 1995) 
 
 2.1.4 การทดสอบความสอดคลองของขอมูลอนุกรมเวลา (Cointegration test) 
  เปนการทดสอบความสอดคลองของขอมูลอนุกรมเวลาของตัวแปรคูใดๆ วามีการ
เคล่ือนไหวท่ีสอดคลองกันหรือไม เนื่องจากภายใตความเชื่อท่ีวาในระยะยาวแลวตัวแปรทาง
เศรษฐกิจควรจะมีการเคล่ือนไหวในทิศทางใดทิศทางหนึ่งท่ีสอดคลองกัน แมวาในระยะส้ันความ
เคล่ือนไหวของตัวแปรดังกลาวอาจจะมีการเคล่ือนไหวท่ีไมสามารถกําหนดทิศทางท่ีแนนอนไดก็
ตาม และยังเปนการทดสอบการเคล่ือนไหวของคาความคลาดเคล่ือน (Error term) ของสมการ
ความสัมพันธระหวางตัวแปรท่ีตองการทดสอบ ซ่ึงมีเง่ือนไขดังนี ้
  -  ตัวแปรอนุกรมเวลาท่ีตองการทดสอบ ตองมีคุณสมบัติของความน่ิงของตัวแปร หรือถา
ตัวแปรท่ีตองการทดสอบไมมีคุณสมบัติดังกลาว แตถาการเปล่ียนแปลง (differenced) ของตัวแปร 
ณ ลําดับท่ีใดๆ (d) มีคุณสมบัติของความนิ่งแลว กลาวไดวา ตัวแปรอนุกรมเวลาดังกลาวมีการ
เคล่ือนไหวท่ีสอดคลองกัน (cointegration) 
  -  แมวาตัวแปรท่ีตองการทดสอบจะไมมีคุณสมบัติความนิ่งอยูก็ตาม แตถาคาความ
คลาดเคล่ือน ( tε ) ของความสัมพันธเชิงเสนตรงของตัวแปรคูใดๆ มีคุณสมบัติของความนิ่ง เรา
สามารถกลาวไดวา ตัวแปรท้ังสองมีลักษณะความสัมพันธเปน cointegration ได 
  ข้ันตอนในการทดสอบ cointegration มีดังตอไปน้ีทดสอบตัวแปรในแบบจําลองวามี
ลักษณะเปน non-stationary หรือไม โดยใชวิธี ADF test และไมตองใสคาคงที่ และแนวโนมของ
เวลา แลวนํามาประมาณสมการถดถอยดวยวิธีกําลังสองนอยท่ีสุด (ordinary least squares: OLS) นํา
สวนท่ีเหลือ (residuals) จากสมการถดถอยท่ีประมาณได มาทดสอบวามีลักษณะน่ิงหรือไม ซ่ึงการ
ทดสอบสวนท่ีเหลือ (residuals) มีสมการดังตอไปนี้ 
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  ttt νεγε +=Δ −1ˆ                                                                                  (12) 
 

โดยท่ี  
  tε̂ , 1ˆ −tε   = สวนท่ีเหลือ ณ เวลา t  และ 1−t  ท่ีนํามาหาสมการ     

     ถดถอยใหม 
γ   = คาพารามิเตอร 

tν   = ขอมูลอนุกรมเวลาของตัวแปรสุม 
 

สมมติฐานท่ีใชในการทดสอบ cointegration มีดังนี ้
0:0 =γH   (no-cointegration) 
0:1 <γH   (cointegration) 

 

   การทดสอบสมมติฐานเปรียบเทียบคา t-statistics ท่ีคํานวณไดจากอัตราสวน
ของ γγ ˆ../ˆ ES  ไปเปรียบเทียบกับตาราง ADF test  ซ่ึงถาคา t-statistics มากกวาคาวิกฤตของ 
MacKinnon ณ ระดับนัยสําคัญท่ีกําหนดไว ก็จะเปนการปฏิเสธสมมติฐานวาง นําไปสูขอสรุปท่ีวา
ตัวแปรท่ีมีลักษณะไมนิ่ง (no-cointegration) ในสมการดังกลาวมีลักษณะรวมกันไปดวยกัน 
(cointegration) อยางไรก็ตาม ถาสวนตกคางหรือสวนท่ีเหลือ (residuals) ของสมการ(11) ไมเปน 
write noise เราก็จะใชการทดสอบ ADF แทนท่ีจะใชสมการ (11) สมมติวา tν  ของสมการ (11) มี
สหสัมพันธเชิงอันดับ (serial Correction) เราก็จะใชสมการดังนี้ 
 

  ∑
=

−− +Δ+=Δ
p

i
ttitt a

1
11 ˆˆˆ νεεγε                                                   (13) 

 

  และถา 02 <<− γ  เราสามารถสรุปไดวา สวนตกคางหรือสวนท่ีเหลือ (residuals) มี
ลักษณะน่ิง (stationary) และ ty  และ tx  จะเปน )1,1(CI โปรดสังเกตวา สมการ (11) และ (12) ไม
มีพจนสวนตัด (intercept term) เนื่องจาก tε̂  เปนสวนตกคางหรือสวนท่ีเหลือ (residuals) จาก
สมการถดถอย (regression equation)(Engle, 1982; Granger and Engle, 1974) 
 
 2.1.5 การทดสอบ Error Correction Mechanism (ECM) 
  เม่ือทําการทดสอบแลวขอมูลอนุกรมเวลาที่ทําการศึกษาเปนขอมูลอนุกรมเวลาที่มี
ลักษณะไมนิ่ง และไมเกิดปญหาสมการถดถอยไมแทจริงสมการถดถอยท่ีไดมีการรวมกันไป
ดวยกันโดยมีกลไกการปรับตัวเขาสูสมดุลในระยะยาว หมายความวาตัวแปรท้ังสองมีความสัมพันธ
เชิงดุลยภาพในระยะยาว แตในระยะส้ันอาจมีการออกนอกดุลยภาพแบบจําลอง Error Correction 
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Mechanism (ECM) คือ กลไกการปรับตัวเขาสูดุลยภาพในระยะยาว สมมติให tY  และ tX  เปน
อนุกรมเวลาที่มีลักษณะไมนิ่ง และไมเกิดปญหาสมการถดถอยไมแทจริง สมการถดถอยท่ีไดมีการ
รวมกันในดวยกัน โดยมีกลไกการปรับตัวเขาสูดุลยภาพในระยะยาว นั่นคือตัวแปรท้ังสองมี
ความสัมพันธเชิงดุลยภาพระยะยาว แตในระยะส้ันอาจมีการออกนอกดุลยภาพได เพราะฉะน้ันจึง
ใหพจนคาความคลาดเคล่ือนดุลยภาพน้ี อาจเปนตัวเช่ือมพฤติกรรมในระยะส้ัน และระยะยาวเขา
ดวยกันโดยลักษณะสําคัญของตัวแปรอนุกรมเวลาท่ีมีการรวมไปดวยกันคือวิถีเวลา (time path) ของ
อนุกรมเวลาเหลานี้ไดรับอิทธิพลจากการเบ่ียงเบนออกนอกดุลยภาพระยะยาว ดังนั้นเม่ือกลับเขาสู
ดุลยภาพระยะยาว การเคล่ือนไหวของขอมูลอนุกรมเวลาอยางนอยบางตัวแปรจะตองตอบสนองตอ
ขนาดของการออกนอกดุลยภาพ ในแบบจําลอง Error Correction Mechanism พลวัตรระยะส้ัน 
(short-term dynamic) ของตัวแปรในระบบจะไดรับอิทธิพลจากการเบ่ียงเบนออกจากดุลยภาพ 
(ทรงศักดิ์ ศรีบุญจิตตและอารี วิบูลยพงค.  2542 : 16-51)  
 

ตัวอยางแบบจาํลอง Error Correction Model (ECM) เปนดังนี ้

∑ ∑
= =

−−− +Δ+Δ++=Δ
n

m

q

p
ytptpmtmtt YaXaaaY

0 1
54121 ˆ με                   (14) 

∑ ∑
= =

−−− +Δ+Δ++=Δ
s

r

v

u
xtuturtrtt YbXbbbX

1 0
54121 ˆ με                   (15) 

โดยท่ี 

tX , tY                = ขอมูลอนุกรมเวลา ณ เวลา t  

mtX − , rtX −      = ขอมูลอนุกรมเวลา ณ เวลา mt − และเวลา  rt −  

ptY − , utY −          = ขอมูลอนุกรมเวลา ณ เวลา pt − และเวลา ut −  

1ˆ −tε                      = สวนท่ีเหลือ ณ เวลา 1−t  จากสมการความสัมพันธ   
                                                     ระยะยาว 

ytμ , xtμ             = ความคลาดเคล่ือนของตัวแปรสุม 

1a , 2a , ma4 , pa5 , 1b , 2b , rb4 , ub5 = คาพารามิเตอร ตัวท่ี m = 1, 2, 3,…, n 
                                                                                                                        ตัวท่ี p  = 1, 2, 3,…, q 

        ตัวท่ี r  = 1, 2, 3, …, s 
                                                                                                        ตัวท่ี u  = 1, 2, 3,…, v     

สมมติฐานท่ีใชในการทดสอบ Error Correction Mechanism มีดังนี้ 
1)  0: 20 =aH  ไมมีความสัมพันธกันในระยะส้ัน  

         0: 21 ≠aH   มีความสัมพันธกันในระยะส้ัน 
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2)  0: 20 =bH  ไมมีความสัมพันธกันในระยะส้ัน 
         0: 21 ≠bH             มีความสัมพันธกันในระยะส้ัน  

 
 2.1.6 เทคนิคการประมาณคา ARDL และ ECM 
  แบบจําลองเชิงพลวัตร (Dynamic Model) โดยท่ัวไปจะประกอบไปดวยคาปจจุบันของตัว
แปรและความลาชา (lagged) ของตัวแปรอยูในระบบสมการรวมกัน ซ่ึงระบบสมการในลักษณะ
ดังกลาวสามารถสรางไดหลายรูปแบบ อาทิเชน 
 

  แบบจําลอง Distributed Lag Model 
yt  = utxtxt +−++ 1321 βββ                                                                          (16) 

 

  แบบจําลอง Autoregressive Model 
yt  = utxtxt +−++ 1421 βββ                                                                      (17) 

 

  แบบจําลอง Autoregressive Model 
yt  = utxtxtxt +−+−++ 141321 ββββ                                                   (18) 

        

  ซ่ึงระบบสมการท่ียกตัวอยางมาดังกลาวถือเปนลําดับ order ของขอมูลท่ีเทากับ 1 ใน
องคประกอบของ Autoregressive ดังสมการท่ี (14) และเปนลําดับของขอมูลท่ีเทากับ 1 ใน
องคประกอบของ Distributed ดังสมการท่ี (15) จึงเขียนไดเปน ARDL(1,1) ดังสมการท่ี (16)และถา
ระบบสมการมีการลําดับของขอมูลเปน ณ ลําดับ order ใดๆ โดยสมมติใหเปน ณ p และ q แลวจึง
เขียนไดเปน ARDL(p,q) และแสดงความสัมพันธใหเปนรูปแบบสมการดังตอไปนี้ ( University of 
Strathclyde.  2003:online) 
 

yt  = a + uty ptpytx qtqxt +−++−+−++− ααββ ...11...11              (19) 
         

  โดยท่ัวไปลักษณะเชิงความสัมพันธท่ีเปน ARDL ตัวแปรตางๆในสมการถดถอยจะ
ประกอบดวยคาความลาชาของตัวแปรตามและคาปจจุบันกับคาความลาชาของตัวแปรอธิบายหนึ่ง
ตัวแปรหรือมากกวานั้น ซ่ึงโครงสรางท่ีเปนความลาชาในลักษณะท่ีกลาวมานั้นสามารถทําการ 
Generalization ใหเปนสมการในรูป Lag polynomial ภายใตเง่ือนไขของความคลาดเคล่ือน (error 
term) ซ่ึงแทนดวย ut  ตองเปน white noise คือมีคาเฉล่ีย (mean) เปนศูนย และความแปรปรวน 
(variance) คงท่ี แลวระบบสมการเปน ARDL(p , q) ซ่ึงอยูภายใตตัวแปรอธิบายเพียงหนึ่งตัว
สามารถแสดงไดดังตอไปนี้ (Johnston and Dinardo. 1997:224-248) 
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A(L) yt =  a + B(L) xt +  ut                                                                                (20)                                    
โดยท่ี 

A(L)      =  1 -  α L1  - L21α + … - L pα 2  
B(L)      = β 0 + Lβ1 + L2

1β + … + Lqβ1  
หากเพิ่มตัวแปรอธิบายเขาไปในฝงขวาของสมการ (right – hand – side) โดยท่ี ARDL ( p , q1  , 

q2  , …, qk ) จะไดสมการดังตอไปนี้  
 

A(L) yt =  a + B1 (L) x t1 + B2 (L) x t2 + …+ Bk (L) xkt +  ut                        (21) 
                  

  วิธีการทั่วไปเพื่อใชปรับหรือจัดรูปแบบสมการท่ีเปน Dynamic Adjustment Process เพื่อ
เขาสูการ parameterization ของแบบจําลองใหอยูในรูปแบบของ ECM นั้น ยกตัวอยางท่ีเปน Simple 
ECM ดังตอไปนี้ (Leighton, Thomas R. 1993: 152 – 154) 
  สมมติระบบสมการท่ีมีความสัมพันธในระยะยาวถูกกําหนดโดยสมการ (21) 

 

xyt 121 γγ +=                                                                                                     (22) 
          

  แตเนื่องจากตัวแปร y  และ x  ไมไดอยูในดุลยภาพตลอดเวลาจึงไมสามารถหา
ความสัมพันธในระยะยาวไดโดยตรง แตเราสามารถหาความสัมพันธท่ีขาดดุลยภาพ ดวยการ
พิจารณาถึงคาความลาชาของตัวแปรดังกลาว ซ่ึงแสดงในสมการตอไปนี้ 

 

utytxtxtyt +−+−++= 111210 αβββ    โดยท่ี  0 < α  < 1                  (23) 
        

  จะเห็นวาสมการท่ี (21) มีระดับของตัวแปรท่ีเปน Non – stationary  และอยูในรูป  
ARDL (1,1)  และเม่ือทําการจัดรูปสมการท่ี (23) จะไดสมการท่ี (24) ดงัตอไปนี ้
 

( ) utytxtxtyt +−−−−++=Δ 111210 αβββ                                          (24) 
เนื่องจาก ytytyt 1−+=Δ  และ xtxtxt 1−+=Δ  จึงจัดสมการใหมไดเปนดงันี้ 

                   ( ) ( ) utytxtxtyt +−−−−+−Δ+=Δ 1112110 αββββ             (25)   
                      
จากนั้นยังสามารถ resparameterise สมการ (25) ไดดังนี ้

( )αββ −−Δ+=Δ 110 xtyt [ xtyt 121 −−− γ ]+ut  
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โดยท่ี     
( )
( )α

ββ
γ

−

+
=

1
21

2                                                                                     (26)       
  

จากนั้นยังสามารถ reparameterise สมการ (26) ไดอีกเปนดังนี ้
( )αβ −−Δ=Δ 11 xtyt [ xtyt 121 −−− γ ]+ ut            

โดยท่ี    ( )α
β

γ
−

=
1

0
2                                                                                            (27)   

              

ฉะนั้นสมการท่ี (25) ถือเปน ECM โดยท่ีการเปล่ียนแปลงของตัวแปร y จะข้ึนอยูกับการ
เปล่ียนแปลงของตัวแปร x และเทอมของ [ xtyt 121 −−− γ ] ท่ีถือเปน disequilibrium error จาก
ชวงระยะเวลากอนหนา และคา γ1และ γ 2  ท่ีปรากฏใน dis – equilibrium error term ในสมการ 
(27) ก็คือพารามิเตอรในระยะยาวของสมการท่ี (22) อีกท้ังสัมประสิทธ์ิของ xΔ 1  หรือ β รวมท้ัง α  
ถือเปนตัวพารามิเตอรในระยะส้ันท่ีวัดผลกระทบโดยทันทีในระยะส้ันของตัวแปร y จากการ
เปล่ียนแปลงของตัวแปร x  

นอกจากนั้น ECM ยังมีความสอดคลองกันกับแบบจําลองท่ีนําเสนอโดย Hendy 
(1979)หรือเรียกวา “General – to – Specific Approach) เนื่องจากทฤษฎีเศรษฐศาสตรสวนใหญไม
สามารถช้ีแนะใหเห็นวาการปรับตัวในระยะส้ันของตัวแปรตางๆท่ีอยูในแบบจําลองนั้นๆวามี
ลักษณะเปนอยางไรได ในขณะที่ดุลยภาพในระยะยาวนั้น กลับสามารถช้ีใหเห็นวาตัวแปรทาง
เศรษฐกิจใดบางท่ีจะสงผลหรือใหการอธิบายใหการอธิบายวามีลักษณะเปนอยางไรไดถึงแมตัวแปร
จะ Cointegrated กันแลวก็ตาม แตความสัมพันธในระยะส้ันหรือท่ีมีลักษณะเปน dis – equilibrium 
relationship จะถูกแสดงดวย ECM  เสมอ อีกท้ังการวิเคราะหท่ีเปนลักษณะของการมี Cointegration  
นั้นกลับไมไดกลาวถึงรูปแบบท่ีแนนนอนแตอยางใด และโครงสรางลาชาก็ไมสามารถอธิบาย
ความสัมพันธในระยะส้ันไดอยางชัดเจนอีกเชนกัน ดังนั้นเขาจึงเห็นวาควรปลอยใหขอมูลเปน
ตัวกําหนดรูปแบบในระยะส้ันมากท่ีสุด โดยการใหมีลักษณะท่ัวไปใหมากท่ีสุดกอน หลังจากนั้นจึง
ใชหลักการทางหลักทางสถิติทดสอบเชน F – test เพื่อใหตัวแปรท่ีไมมีนัยสําคัญทางสถิติลดลง
เร่ือยๆ นั่นคือกระบวนการท่ีเรียกวา test – down procedure  จนกระท่ังไดสมการท่ีมีคาสถิติท่ีดีและ
สามารถใชแสดงรูปแบบการปรับตัวในระยะส้ันของตัวแปรตางๆ ในแบบจําลองนั้นๆได (รังสรรค 
หทัยเสรี.  2538:29) 

อธิบายวิธีการ Hendry – type general – to – specific methodology  โดยยกตัวอยางจาก
แบบจําลอง ARDL (p , q) โดยท่ี p = q = 2 ไดดังตอไปนี(้Leighton and Thomas R. 1993:155-157) 
 

utytytxtxtxtyt +−+−+−+−++=Δ 2211331210 ααββββ       (28)                
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และทําการจดัรูปสมการ (28) ใหมไดดังนี ้
 

( ) ( )xtxty ty t 12121110 −++Δ+Δ −Δ−+=Δ βββαβ       
                              ( ) ( ) utxty t +−+++−−−− 23212211 βββαα                         (29) 
 

จากนั้น reparameterising สมการ (27) 
( ) ( )xtxtytyt 1211111 −++Δ+Δ −Δ−=Δ βββα                  

                                ( )αα 211 −−− [ xtyt 222 −−− γ ]+ ut                                              (30) 
    

โดยท่ี ( )ααβγ 21101 −−=  
และ ( ) ( )ααβββγ 2113212 −−++=                                                            (31) 

 

เนื่องจาก γ1และ γ 2  เปน unknown จากสมการท่ี (22) จึงไมสามารถประมาณคาได แต
สามารถประมาณคาเร่ิมตนในสมการ (29) กอน และนํามาใสในสมการที่ (31) เพื่อประมาณคา γ1
และ γ 2  อีกคร้ังจึงสามารถอธิบายความสัมพันธในระยะยาวได อันเนื่องจากการพิจารณา
ความสัมพันธในระยะส้ันในแบบจําลอง ECM ดังท่ีกลาวมา  

จะเห็นไดวาสมการ (29) ถูก reparameterization บนชวงเวลา (period) t-1 หรือ  t-2 ซ่ึง
แทนไดดวย  
 

ytytyt 1−−=Δ  หรือ    ytytyt Δ+−= 1   
จะไดวา ytytyt Δ−=−1  ดังนัน้ ytytyt Δ −−−=− 112  

xtxtxt 1−−=Δ  หรือ    xtxtxt Δ+−= 1   
จะไดวา xtxtxt Δ−=−1   ดังนัน้ xtxtxt Δ −−−=− 112  
แลวนําไปแทนในสมการที่ (29) ไดการจัดรูปแบบเปนดงันี้ 

xtytxtyt Δ −−Δ −+Δ=Δ 13121 βαβ    
                               ( )αα 211 −−− [ xtyt 222 −−− γ ]+ ut                                                  (32) 
 

จากสมการท่ี (32) จะเห็นวา Error Correction term มีความสัมพันธกับชวงเวลา (period) 
t-1และตัวแปรอ่ืนๆ ท้ังหมดเปนชวงเวลาในปจจุบันกับความลาชาท่ีมีผลตางลําดับท่ีหนึ่ง  นอง
จากนั้น จากสมการท่ี (30) เปน ECM โดย term  [ xtyt 222 −−− γ ]นั่นคือ dis-equilibrium จาก 2 
period กอนหนานั้น ดั้งนั้นหากมีลําดับ order ท่ี m ตามกระบวนการ general distributed lag แลวจะ
สามารถเขียนรูปแบบสมการไดดังตอไปนี้ 



 
 

16

 

utx it
m

i
iy it

m

i
iY +Δ +−∑

+

=
+−∑

=
+= 1

1

11
0 βαβ                                                       (33) 

                                       
ดังนั้นในสมการท่ัวไปดังสมการ (33) จะมีการซอนกันของ ECM  มากกวา 1 ทําให 

Hendry methodology พยายามทําการ testing down procedure เพื่อกําหนดให ECM  สามารถ
อธิบายขอมูลไดดีท่ีสุด 

อยางไรก็ตาม ECM ท่ีอยูบนพื้นฐานการประยุกตใชความสัมพันธในระยะยาวระหวางตัว
แปรตางๆ  ฉะนั้นเราสามารถแนใจไดอยางไรวาความสัมพันธระยะยาวน้ันมีอยูจริง หรือเปน
Cointegration  หรอไม เหลานี้เปนขอจํากัดของตัวแปร Non – stationary ซ่ึงการใชเทคนิคท่ีเปน 
Standard regression เชนการใช OLS จะไมสามารถประยุกตใชได ในขณะท่ีเทคนิค Cointegration 
จะตองมีการทดสอบ Stationary ของขอมูลอนุกรมเวลากอน หรือท่ีเรียกวา การทดสอบ unit root 
ซ่ึงท่ีนิยมใชมากก็คือ Augmented Dickey – Fuller (ADF) test และหาเราตองการใหขอมูลเปน 
Stationary  นั้นเราตองทําการ first difference ตามดวย second difference ไปเรื่อยๆจนกระท่ัง
สมมติฐานหลักท่ีต้ังไววาตัวแปรเปน Non – stationary ( มี unit root ) นั้นจะถูกปฎิเสธ  และพบวา
ตัวแปรตางๆนั้นมีคุณสมบัติ Stationary  ท่ีระดับการ differencing  ใดๆ เชน xt ~ I(d) เปนตน 

จากน้ันทําการพิจารณาการทดสอบ Cointegration ซ่ึงโดยท่ัวไปนั้น ความสัมพันธเชิง
ดุลยภาพระหวา 2 ตัวแปรอนุกรมเวลา x และ y  นั้นจะเขาการทดสอบไดจะตองมี I(d) อยู ณ order
เดียวกัน แลวทําการประมาณคาของ dis – equilibrium errors  หรือ residual โดย OLS โดยการทํา
การทดสอบ residual วาเปนStationaryหรือไม เชนถา u1~ I(0) หรือสามารถปฎิเสธสมมติฐานหลัก
ท่ีเปน Non – stationary ไดแสดงวาตัวแปร x และ y   ท้ังคูเปน Cointegrated ระหวางกัน ท้ังนี้Engle 
and  Granger ไดเสนอสถิติท่ีใชทดสอบ Cointegration อยู 7 วิธี อาทิเชน Cointegrating Regression 
Durbin – Watson (CRDW) test และ Cointrgration ADF test เปนตน (Leighton, Thomas 
R.,1993:165) 
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2.2.  เอกสารและงานวิจัยท่ีเก่ียวของ 
 

  จุฬารัตน ร่ืนภาคเพ็ชร (2548) ศึกษาอุปสงคการนําเขาแอปเปลจากจีน ตามขอตกลง
การคาเสรีไทย-จีนในสินคาผักและผลไม ซ่ึงอยูภายใตกรอบการคาเสรีอาเซียน-จีน โดยมี
วัตถุประสงคเพื่อทราบลักษณะความสัมพันธเชิงดุลยภาพระยะส้ันและระยะยาวของปจจัยราคาและ
รายไดตออุปสงคนําเขาแอปเปลจากจีน รวมถึงการศึกษาแนวโนมการเปล่ียนแปลงปริมาณนําเขา
แอปเปลจากจีนภายหลังการคาเสรีไทยจีน และยังศึกษาสถานการณการคาเสรีระหวางไทย-จีน เพื่อ
วิเคราะหลักษณะผลกระทบทางเศรษฐกิจของการคาแอปเปล และผลกระทบท่ีเกิดจากการนําเขาผัก
และผลไมจากจีนตอผูผลิตและผูบริโภคภายในประเทศ  ทําใหเกิดความเขาใจสถานการณและการ
เปล่ียนแปลงการคา ตลาดแสดงใหเห็นถึงความสอดคลองของนโยบายการคาเสรีท่ีมีสวนในการ
สนับสนุนใหการดําเนินการนโยบายการคาเสรีเกิดประโยชนสูงสุด 
  ผลการศึกษาอุปสงคนําเขาแอปเปลจากจีนพบวา ตัวแปรปริมาณนําเขา ราคาสด
เปรียบเทียบ และรายไดเปรียบเทียบ มีความสัมพันธเชิงดุลยภาพระยะยาว โดยราคาเปรียบเทียบ 
สามารถอธิบายปริมาณการนําเขาจากจีนไดรอยละ 81 ณ ระดับนัยสําคัญทางสถิติ 0.01 ซ่ึงตัวแปร
รายไดเปรียบเทียบมีคาความยืดหยุนมากกวาความยืดหยุนของราคาเปรียบเทียบ แสดงใหเห็นวาการ
เปล่ียนแปลงรายไดของประเทศไทยเพ่ิมข้ึนจะมีผลตอการนําเขามากกวาการเปล่ียงแปลงราคา
นําเขาจากจีนอยางมีระดับนัยสําคัญทางสถิติท่ี 0.01 ดังนั้นการเปล่ียนแปลงนโยบายรายไดจะมีผล
ตอการเปล่ียงแปลงปริมาณการนําเขาแอปเปลจากจีนมากกวานโยบายทางดานราคา และจาก
การศึกษาพบวาแนวโนมการนําเขาแอปเปลจากจีนเพิ่มสูงข้ึนหลังจากการเปดเขตการคาเสรีไทย-จีน 

 

  ชุตยารัตน เด็ดขาด (2546)  ศึกษาการวิเคราะหผลกระทบของการเคล่ือนไหวของอัตรา
แลกเปล่ียนท่ีมีผลตอระดับราคาและผลผลิตของประเทศไทย โดยใชวิธี Cointegration and Error 
Correction ของ Johensen Juselius มาประยุกตใชกับแบบจําลอง Vector Auto Regression (VAR) 
โดยนํา อัตราแลกเปล่ียน ระดับราคา ผลผลิต ปริมาณเงินในประเทศ อัตราดอกเบ้ียตางประเทศ และ
ปริมาณเงินตางประเทศ โดยใชขอมูลทุติยภูมิรายเดือนต้ังแตมกราคม พ.ศ. 2531 จนถึงกันยายน 
พ.ศ. 2544  โดยแบงเปน 2 แบบจําลอง คือ แบบจําลองระดับราคาและแบบจําลองการผลิต 
  ผลการศึกษาพบวาตัวแปร อัตราแลกเปล่ียน ระดับราคา ผลผลิต ปริมาณเงินในประเทศ 
อัตราดอกเบ้ียตางประเทศ และปริมาณเงินตางประเทศ มีความสัมพันธกันในระยะยาวอยางมี
นัยสําคัญ โดยท่ีแบบจําลองท้ังสองจะปรับตัวในระยะส้ันเพื่อเขาสูดุลยภาพในระยะยาว ซ่ึงจะ
สามารถพยากรณไดใกลเคียงกับคาท่ีแทจริง โดยเมื่อนําไปพิจารณารวมกับผลการศึกษาวิธีกําลัง
สองนอยท่ีสุดอยางงาย (Ordinary Least Square: OLS) จะพบวาในแบบจําลองของระดับราคานี้ ตัว
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แปรอัตราแลกเปล่ียน ระดับราคา ผลผลิต ปริมาณเงินในประเทศ อัตราดอกเบี้ยตางประเทศ และ
ปริมาณเงินตางประเทศ ไมมีผลตอระดับราคา สวนในแบบจําลองของผลผลิต ตัวแปรท่ีมีผลตอ
ผลผลิต คือ ระดับราคาและปริมาณเงินในประเทศเทานั้น 
 

  รังสรรค หทัยเสรี (2539) ศึกษาการวิเคราะหการเคล่ือนไหวของอัตราการแลกเปล่ียนของ
คาเงินบาท ในชวงท่ีระบบอัตราการแลกเปล่ียนของไทยไดเปล่ียนแปลงไปใชการแลกเปล่ียนแบบ
ตะกราเงิน โดยใชเทคนิค Cointegrations และ Vector Autoregressive มาทําการวิเคราะห โดยแบง
ชวงการทดลองเปน 2 ชวง ดังนี้   
  ชวงท่ี 1 เปนการทดสอบสมมติฐาน ท่ีวาดวยทฤษฎีท่ีกําหนดอัตราการแลกเปล่ียนตาม
แนวคิดของ Purchasing Power Parity (PPP) นั้น สามารถนํามาใชในการอธิบายพฤติกรรมการ
เคล่ือนไหวของอัตราการแลกเปลี่ยนไดอยางไร และผลจากการวิเคราะหพบวาไมมีหลักฐานทาง
สถิติท่ีเพียงพอ ท่ีจะสามารถยอมรับขอสมมติฐานของการเคล่ือนไหวของอัตราการแลกเปล่ียนของ
คาเงินบาทในรูปของตัวเงิน (Nominal Exchange Rate) แตจะสามารถอธิบายไดดวยอัตราเงินเฟอ
เปรียบเทียบกับประเทศคูคาท่ีสําคัญ ท่ีมีสกุลเงินอยูในระบบตะกราเงินของไทย ซ่ึงไดแกประเทศ
สหรัฐอเมริกา อังกฤษ ญ่ีปุน เยอรมัน สิงคโปร และมาเลเซีย นอกจากนี้ยังพบวาตัวแปรทางดาน
อัตราการแลกเปล่ียนของเงินบาทในรูปตัวเงิน และทางดานอัตราเงินเฟอโดยเปรียบเทียบ ระหวาง
ประเทศไทยและประเทศคูคาท่ีสําคัญ ตางเปนตัวแปรท่ีมีคุณสมบัติไมคงท่ี  (non-stationary)  
  ชวงท่ี 2 นี้ ไดทําการทดสอบและเปรียบเทียบดูวา ปจจัยทางดานการเงิน (monetary 
shocks) และปจจัยทางดานเศรษฐกิจท่ีแทจริง (real shocks) นั้นปจจัยใดท่ีมีน้ําหนัก ท่ีจะสามารถ
อธิบายพฤติกรรมการเคล่ือนไหวของอัตราแลกเปล่ียนท่ีแทจริง (real exchange rate) ของคาเงินบาท 
ซ่ึงมีการเบ่ียงเบนจากแนวโนมท่ีควรจะเปนไปตามทฤษฎีของ PPP โดยผลการวิเคราะหจะพบไดวา 
ปจจัยทางดานเศรษฐกิจท่ีแทจริง จะมีสําคัญมากกวาปจจัยทางดานการเงิน ในการอธิบายถึง
พฤติกรรมของอัตราการแลกเปล่ียนท่ีแทจริงของคาเงินบาท 

 

  วรวิทย วงคกา (2548 ) ศึกษาผลกรทบของการเปดการคาเสรีระหวางประเทศไทยและจีน
ท่ีมีตอการสงออกลําไยแหงของไทย และทําการศึกษาถึงโครงสรางตลาดลําไยอบแหงของไทยใน
การสงออกไปยังประเทศจีน รวมถึงการศึกษาความสัมพันธระหวางอุปสงคการนําเขาลําไยอบแหง
ของประเทศจีน ปริมาณและมูลคาการสงลําไยแหงของประเทศไทยจากการเปดเขตการคาเสรี
ระหวางประเทศไทยและจีน  ทําใหทราบถึงโครงสรางตลาดในการสงออกลําไยอบแหงไปยัง
ประเทศจีนเพื่อวางแผนการผลิต และพัฒนาระบบตลาดลําไยอบแหงของไทย 
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  ผลการศึกษา พบวาการเปดเขตการคาเสรีระหวางประเทศไทยและจีนไมมีผลกระทบตอ
การสงออกมูลคาการสงออกลําไยอบแหงของไทย อุปสงคการบริโภคลําไยอบแหงของผูบริโภค
ชาวจีนเปนปจจัยกําหนดมูลคาการสงออกลําไยอบแหงของประเทศไทยอยางมีนัยสําคัญ มูลคาลําไย
อบแหงของประเทศจีนท่ีผลิตข้ึนภายในประเทศไมสงผลกระทบตอลําไยอบแหงของประเทศไทย 
สวนการศึกษาโครงสรางของตลาดลําไยอบแหงของประเทศจีนพบวา ประเทศไทยไดเปรียบ
ทางการคากับประเทศจีน  โดยลําไยอบแหงของประเทศไทยท่ีนําเขาสูประเทศจีน  โดย
ผูประกอบการจากจีนจะติดตอโดยตรงกับผูประกอบการรายใหญของไทย ท่ีมีปริมาณมากและ
คุณภาพลําไยอบแหงท่ีสูง นําเขาสูจีนโดยตรง หรืผานทางฮองกง ไตหวัน หรือประเทศเวียดนาม 
แลวเขาสูตลาดขายผลไมในมณฑลกวางตุง เพื่อกระจายไปยังมณฑลตางๆท่ัวประเทศจีนตอไป 
 

  สินี  สุวรรณกาศ  (2550) ศึกษาทดสอบความสัมพันธระหวางการเจริญเติบโตทาง
เศรษฐกิจ การสงออก และการแลกเปล่ียนท่ีแทจริงของประเทศไทย จีนญ่ีปุน มาเลเซีย และเกาหลี
ใต ในระยะส้ันและระยะยาว โดยอาศัยแบบจําลองทางเศรษฐมิติดวยเทคนิควิธี  Cointergration และ 
Error Correction Model (ECM) ตามกระบวนการ Autoregressive Distributed Lag  (ARDL) เพื่อ
ทดสอบหาความเปนเหตุเปนผลกันของตัวแปร โดยใชขอมูลทุติยภูมิรายไตรมาส 
  ผลการศึกษาพบวาการปรับตัวในระยะส้ันเขาสูดุลยภาพในระยะยาวของการสงออก และ
อัตราแลกเปล่ียนท่ีแทจริงมีผลกระทบตอการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจ มีเพียงประเทศเดียวคือ 
ประเทศเกาหลีใต และเม่ือทําการวิเคราะหความสัมพันธในระยะยาว โดยพิจารณาผลกระทบของ
การสงออกท่ีมีผลตอผลิตภัณฑมวลรวมประชาชาติในทิศทางเดียวกัน ไดแก ประเกศไทย จีน และ
ญ่ีปุน สวนประเทศมาเลเซียมีผลในทางตรงขามกัน และผลการศึกษาพบวาอัตราการแลกเปล่ียนท่ี
แทจริงมีผลตอผลิตภัณฑมวลรวมประชาชาติในทิศทางตรงกันขามกัน ในกรณีประเทศไทย จีน 
และญ่ีปุน สวนประเทศมาเลเซียนั้นพบวาตัวแปรท้ังสองมีความสัมพันธทิศทางเดียวกัน 

 

  สุภีริยา เตชะนันท (2549) ศึกษาผลกระทบของการเปล่ียนแปลงของอัตรแลกเปล่ียนท่ี
แทจริงตอการสงออกสินคาเกษตรของไทย โดยใชวิธี Cointegration และ Error Corection โดย
พิจารณา 7 ประเทศคูคาท่ีสําคัญของประเทศไทย คือ สหรัฐอเมริกา ญ่ีปุน ออสเตรเลีย เกาหลีใต 
เดนมารก เยอรมนี และสหราชอาณาจักร โดยใชขอมูลทุติยภูมิรายไตรมาสตั้งแตป พ.ศ. 2540-2549   
  ผลการศึกษาพบวาบทบาทของรายไดประชาชาติของประเทศไทย รายไดประชาชาติของ
ประเทศคูคา และอัตราแลกเปล่ียนท่ีแทจริง มีผลตอมูลคาการสงออกสินคาเกษตรของไทย และมี
ความสัมพันธกันในระยะยาว 
 


